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MERCI !

Merci d'avair choisi Humminhird, le chef de file dans le secteur des systemes électroniques marins. Humminbird a bati sa réputation
en créant et en fabriguant des equipements marins de haute qualité et tres fiables. Votre appareil Humminbird a été congu pour
pouvoir étre utilisé sans problemes, quelles gue soient les conditions, méme dans les milieux marins les plus hostiles. Nous vous
invitons a lire attentivement ce guide et d’utilisation afin de profiter pleinement de toutes les fonctions et applications de votre
produit Humminbird.

Contactez le support technigue Humminhird au 1-800-633-1468 ou rendez-vous sur notre site Web, humminbird.com.
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AVERTISSEMENT ! Cet appareil ne devrait en aucun cas étre utilisé
comme instrument de navigation afin de prévenir les collisions,
I'échouage, les dommages au bateau ou les blessures aux
passagers. Lorsque le bateau est en mouvement, la profondeur
de I'eau peut varier trop rapidement pour vous laisser le temps
de réagir. Avancez toujours trés lentement si vous soupgonnez la
présence de bas-fonds ou d’obstacles submergés.

AVERTISSEMENT ! La carte électronique de votre appareil
Humminbird est une aide a la navigation, congue pour faciliter
I'utilisation des cartes marines officielles autorisées, et non pour
remplacer celles-ci. Seuls les cartes marines et les avis officiels
destinés aux marins contiennent toutes les informations réelles
nécessaires pour une navigation sécuritaire, et la responsabilité
incombe au capitaine de les utiliser avec prudence.

AVERTISSEMENT ! Humminbhird réfute toute responsabilité en
cas de perte de fichiers de données (points de cheminement,
routes, itinéraires, groupes, enregistrements, etc.] pouvant étre
causée par des dommages directs et indirects au niveau du
logiciel ou des composants physiques de I'appareil. N'oubliez pas
de périodiquement réaliser des copies de sécurité des fichiers
de votre téte de commande. Les fichiers de données doivent
egalement étre enregistrés sur votre ordinateur avant de rétablir
les parametres par défaut de I'appareil ou de mettre a jour le
logiciel. Référez vous aux sections suivantes de votre manuel
Humminbird : Gérer les vues d’article et de cliché et Gérer les
données de navigation : Importer/Exporter de données de
navigation.

AVERTISSEMENT ! La réparation et le démontage de cet appareil
électronique doivent étre effectués uniquement par un personnel
d’entretien autorisé. Toute modification du numéro de série ou
réparation par un personnel non autorisé entrainera I'annulation
de la garantie.

AVERTISSEMENT ! Ne laissez pas le couvercle de la fente pour
carte microSD ou SD de la téte de commande ouvert. Le couvercle
doit toujours étre rabattu pour prévenir les dommages a I'appareil
causes par I'eau.

AVERTISSEMENT ! Ne naviguez pas a grande vitesse avec le
couvercle de I'unité en place sur la téte de commande. Retirez le
couvercle de I'unité avant de naviguer a plus de 30 km/h (20 mph).

AVERTISSEMENT ! L’utilisateur doit maintenir une distance de
20 cm de I'appareil RF afin d’assurer la conformité avec les
recommandations relatives a I'exposition aux radiofréquences.

#( REMARQUE : Certaines fonctions traitées dans ce manuel

—1 demandent un achat a part alors que d’autres ne sont offertes que
pour les modeles internationaux. Tous les efforts ont été déployés
pour identifier clairement ces fonctions. Lisez bien le guide afin de
comprendre toutes les capacités de votre modele.

-
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REMARQUE : Méme si les illustrations de ce manuel ne
représentent pas exactement votre appareil, celui-ci fonctionne
de la méme fagon.

N

REMARQUE : Pour l'achat d’accessoires ou de tout autre
équipement en vue de configurer votre téte de commande, allez
a humminbird.com ou contactez le support technique
Humminbird au 1-800-633-1468.
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REMARQUE : Les procédures et les fonctionnalités décrites dans
ce manuel sont susceptibles d’étre modifiées a tout moment
sans préavis. Ce manuel a été rédigé en anglais et a été traduit
dans d’autres langues. Humminbird n’est pas responsable de la
traduction inexacte ou des Iégéres anomalies susceptibles d’étre
rencontrées dans les différents documents.
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REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre
modifiées sans préavis.

REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur
maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le
rendement en profondeur peut toutefois varier en fonction
de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau,
des couches thermiques ainsi que de la composition et de
Iinclinaison du fond sous-marin.
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DIRECTIVE ROHS : Les produits congus pour servir d’installation fixe
ou faire partie d’un systéme dans un bateau peuvent étre considérés
comme hors du champ d’application de la Directive 2002/95/CE du
Parlement européen et du Conseil du 27 janvier 2003 relative a la
limitation de I'utilisation de certaines substances dangereuses dans
les équipements électriques et électroniques.

A LATTENTION DE NOS CLIENTS INTERNATIONAUX : Les produits
vendus aux Etats-Unis ne sont pas destinés a étre utilisés sur le
marché international. Les appareils internationaux Humminbird
offrent des fonctionnalités internationales ; ils sont congus
conformément aux réglementations régionales et nationales en
vigueur. Les langues, cartes, fuseaux horaires, unités de mesure
et garantie illustrent les fonctions qui sont personnalisées pour
les appareils internationaux Humminbird achetés auprés des
distributeurs internationaux agréeés.

Pour obtenir la liste des distributeurs internationaux autorisés,
veuillez visiter notre site Web 3 I'adresse humminbird.com, ou
contactez notre support technique au (334) 687-6613.
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INTRODUCTION

Les directives contenues dans ce manuel décrivent le fonctionnement de la téte de commande HELIX.

revue pour comprendre les fonctions qui s'appliquent a votre téte de commande.

Série HELIX G2/G2N

Passez |e tableau suivant en

Side

p h GPS
o Sonar | Imaging | Imaging Ethernet AT
Modele ] B 4 2 | CHIRP : (cartes spécialisées
Sl e — et navigation)
HELIX GPS G2 v
HELIX SONAR G2 v GPS externe, traceur de route
(noninclus)
GPS externe, traceur de route
HELIX DI G2 v v (non inclus)
GPS externe, traceur de route
HELIX CHIRP DI G2 v v v (non inclus)
HELIX CHIRP GPS G2/G2N v v modeles BeN v
uniguement
HELIX CHIRP DI GPS G2/G2N v v v modeles BeN v
uniguement
HELIX CHIRP SI GPS G2/G2N v v v v modeles BeN v
uniguement
HELIX CHIRP MEGA S| GPS G2N v MEGA MEGA v v v
HELIX CHIRP MEGA DI GPS G2N v MEGA v v v
ICE HELIX CHIRP G2 v v GPS externe, traceur de route
(noninclus)
ICE HELIX CHIRP GPS G2/G2N v v modgles GeN en mode v

Open Water uniguement
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Série HELIX G3/G3N

Down Side GPS
N Sonar | Imaging | Imaging Ethernet PPt
Modele 2D (imagerie | (imagerie CHIRP (optional) (ca;:e:as‘,ﬁeglt?::)ees
verticale) | latérale) g
modeles G3N
HELIX CHIRP GPS G3/G3N v v uniquement v
HELIX CHIRP DI GPS G3 J J J J
HELIX CHIRP MEGA DI GPS G3/G3N | v/ MEGA v modéles G3N v
uniguement
modeles G3N
HELIX CHIRP MEGA SI GPS G3/G3N v MEGA | MEGA v . v
uniguement
HELIX CHIRP MEGA DI+ GPS G3N v MEGA+ J J J
HELIX CHIRP MEGA SI+ GPS G3N v MEGA+ | MEGA+ J J J
GPS externe, traceur de route
ICE HELIX CHIRP G3 v v (non inclus]
ICE HELIX CHIRP GPS G3/G3N v v Gmode'es G3N en mode v
pen Water uniquement
Série HELIX G4/G4N
Down Side GPS
. Sonar | Imaging | Imaging Ethernet AP FIas
Modele 2D (imagerie | (imagerie CHIRP (optional) (ca;:e:as;’?e:;iily:;ees
verticale) | latérale) g
HELIX CHIRP GPS G4/G4N v v modéles GAN v
uniguement
HELIX CHIRP SI GPS G4 v v v v v
HELIX CHIRP MEGA DI GPS G4/GUN = MEGA v modéles GAN v
uniguement
maodeles G4N
HELIX CHIRP MEGA SI GPS G4/G4N v MEGA | MEGA v . v
uniguement
HELIX CHIRP MEGA DI+ GPS G4N v MEGA+ v v v
HELIX CHIRP MEGA SI+ GPS G4N v MEGA+ | MEGA+ v v v
ICE HELIX CHIRP GPS G4 v v v
ICE HELIX CHIRP MEGA SI+GPSGUN |/ MEGA+ | MEGA+ J En mode Open Water v

uniguement

Introduction




Guide d’utilisation résumé : Pour obtenir un apercu des fonctions, consultez e Guide d’utilisation (ou Guide de démarrage rapide]
resume fourni avec votre produit.

Accessoires : Certaines fanctions présentées dans ce manuel nécessitent un achat seéparé. Plusieurs fonctions neécessitent un
achat separé, notamment : radar, systeme d’identification automatigue, boussole/capteur de cap, commutateur Ethernet, liaison
i-Pilot, etc. Pour voir la plus récente liste des accessoires compatibles avec votre téte de commande, visitez humminbird.com.
Pour installer chague accessoire, utilisez la notice d'installation fournie avec 'appareil ou téléchargez le guide disponible sur notre
site a I'adresse humminbird.com.

Modeles Ethernet : Sur notre site a I'adresse humminbird.com, vous pouvez acheter des cahbles et des commutateurs Ethernet,
ainsi que télécharger le manuel d'installation et d’utilisation de réseaux Ethernet.

Enregistrer et mettre a jour votre appareil : Nous vous invitons a visiter régulierement notre site Web sur humminbird.com, ou
vous pourrez enregistrer votre produit [s], actualiser les logiciels des tétes de commande et des accessaires, ainsi qu'acheter de
I'equipement supplementaire. N'hésitez pas a consulter les infarmations supplémentaires sur ce sujet, dispanibles dans ce manuel
a l'intérieur de la section Mise a jour logicielle.
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CONSULTATION DES GUIDES HUMMINBIRD SUR VOTRE APPAREIL MOBILE oU PC

Les guides Humminbird pour votre téte de commande et ses accessoires peuvent étre téléchargeés sur un appareil mohile ou PC.
Sivous preferez utiliser une copie papier pour reférence, ce manuel peut étre imprime.

Téléchargement du guide sur votre appareil mobile

=

Téléchargez gratuitement I'application Adobe Acrobat Reader sur votre appareil mabile.

no

Rendez-vous sur notre site Web humminbird.com et cliquez sur Assistance > Guides des produits.

w

Sélectionnez le PDF carrespondant au modele de votre téte de commande ou accessoire et sauvegardez-le sur votre
appareil.

o=

Ouvrez I'application Adobe Acrobat Reader.

5. Ouvrez le guide Humminhird.

Téléchargement du guide sur votre PC

1. Teléchargez gratuitement le logiciel Adobe Acrobat Reader sur votre ordinateur a partir de http://get.adobe.com/reader/,
puis installez-le sur votre ordinateur.

2. Rendez-vous sur notre site Web humminbird.com et cliquez sur Assistance > Guides des produits.

3. Sélectionnez le PDF correspondant au modele de votre téte de commande ou accessoire et sauvegardez-le sur vaotre
appareil.

4. QOuvrez Adabe Acraobat Reader.
5. Ouvrez le guide Humminhird.

Aller directement a une section : cliguez sur un nom de section dans le volet Signets. Les signets peuvent étre developpés
et reduits en cliguant sur les symboles plus [+] ou mains [-].

Chercher des mots ou des expressions : Enfoncez les touches Ctrl F de votre clavier d’ordinateur. Tapez un ou plusieurs mots
dans la zone de texte.

Imprimer : Si vous préférez utiliser une copie papier pour référence, ce manuel peut étre imprime.

Utilisation du manuel

e0e ]
File Edit View Window Help *

2E88|c®jim|e® x| HH]:

Sign | Comment |

Bookmarks ol
E- 53

L : L
[P Thank yout HELIX Series Chercher des
Volet——# | & v - mots clés
Signets | [P rabieot contens Operations Ma
[P introduction (Ctrl + F)
[P using Humminbird Manuals on your Mobile
Device or P
[P Getting Started
[P HELIX Control Head
» [P Menu System Overview
> [P views
[P sonar Overview
[P setup Sonar
» [P Display a Sonar View On-Sereen
» [P Display the Circular Flasher View On-Screen
» [P Display a Down Imaging View On-Screen
» [P Display a Side imaging View On-Screen
[P Manage Screen Snapshots and Recordings
» [P Chart Overview
» [P Navigation Overview
[P waypoints
[P Routes

[P Tracks

[P search
P [P Manage your Navigation Data
» [P AutoChart Live Overview

[P Manage your Control Head

[P Update Software

[P Maintenance

[P Troubleshooting

[P specitications

[P contact Humminbird

SIMPLY. CLEARLY. BETTER,
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POUR COMMENCER

Cette section décrit comment débuter I'utilisation de votre téte de commande. Certains des parametres de cette section sont une
seule fois mis en place, et d’autres parametres [comme la vérification de la réception GPS] que vous allez utiliser chague fois que

vous allez sur I'eau.

Mise en marche

Suivez les instructions ci-dessous paour mettre sous tension la téte de commande Humminhkird.

1. Appuyez sur la touche @) MISE EN MARCHE.

2. Pendant que I'écran titre s'affiche, appuyez sur la touche MENU.

Ecran titre

-
THUMMINBIRD.

HELIX 7/ CHIRP SIGPS G2

Press MENU for Startup Options

Appuyez sur la
touche MENU

3. Selectionnez Normal. Appuyez sur la touche curseur DROITE.

1 Pour commencer



Le mode Normal doit étre activé lors des utilisations sur I'eau. Lorsqu’un transducteur actif
est cannecte a la téte de commande, le mode Normal est automatiquement sélectionne et la

Normal N h ant

téte de commande peut étre utilisée sur I'eau.

Le mode Simulateur peut étre utilisé pour apprendre a utiliser la téte de commande. Le mode
Simulateur Simulateur permet d’enregistrer des réglages de menu et des donnees de navigation [pour

plus de deétails, voir Apergu cartographique et Survol des fonctions de navigation).

L'option Etat du systéme permet d’afficher diverses informations utiles, comme la version du
logiciel, la réception GPS et les connexions d'accessoires. Pour plus de détails, repartez-vous

Etat du systéme
a Vérification des connexions d’accessoires et Vérification de la réception GPS.

=/ | REMARQUE : Si vous attendez trop longtemps pour sélectionner une option de démarrage, le systeme utilisera le mode déja
> =1 en surbrillance. Si votre téte de commande entre en mode Démo, n'oubliez pas que ce mode ne permet pas d’enregistrer de
nouveaux réglages de menu [Consultez la section Gérer la téte de commande).

Activation du mode Normal pour une utilisation sur I’eau

Startup Options

Normal
>

Simulator

System Status

Press Right Cursor Arrow to Select

Appuyez sur la touche
directionnelle DROITE

Pour commencer 12



Réglage rapide

Lors de la premiere mise en marche de I'appareil (apres I'installation ou la restitution des réglages par défaut], la boite de dialogue
Reéglage rapide apparait a I'ecran.

Régler la téte de commande Menu de configuration rapide
1. Utilisez la commande directionnelle du curseur pour modifier les réglages. Quick Setup
2. Fermer: Appuyez sur la touche QUITTER.
English »

Max Depth
Auto

Water Type

Fresh

Connected Transducer
Compact Side Imaging

Le choix de langues dépend du maodele de votre systeme Humminbird.

Langue AVERTISSEMENT ! N’activez PAS le mode Asiatique [Asian] si vous n’avez pas besoin des
langues asiatiques. Contactez le support technique pour des informations importantes avant de
sélectionner le mode Asiatique.

Permet de régler la profondeur maximale du plan d'eau. Lorsque le réglage Profondeur
maximale est réglé sur Auto, la téte de commande prend des lectures du fond au besain
(dans la mesure de ses capacites]. Lorsque le réeglage Profondeur maximale est régle pour se
confarmer a votre profondeur maximale, la téte de commande ne s'intéresse pas aux donnees

Profondeur d fond i d'afficher plus de détails a I'é
cesdliEl e sonar sous cette profondeur, ce qui permet d'afficher plus de deétails a I'écran.
Les unités d’'imagerie latérale se reglent par défaut sur la portée d'imagerie latérale si cette
portée est plus profonde que la valeur du réglage Profondeur maximale. Pour plus de détails
a ce sujet, voir la section Imagerie latérale.
Le réglage Type d'eau affecte la précision des mesures de profondeur en eau trés profonde et
permet de configurer la téte de commande pour une utilisation en eau douce ou en eau salée.
Type d’eau
En eau salée, vous pouvez aussi chaisir le réglage d’eau peu profonde ou profonde. Si la
profondeur est supérieure a 330 pieds (100 m], selectionnez Salée [profonde].
La téte de commande sélectionne automatiquement le transducteur fourni avec la téte de
commande. Sivotre modele est compatible avec un transducteur complémentaire connecte a
Transducteur . o . . .
connects la téte de commande, sélectionnez le transducteur dans le systeme pour activer les faisceaux

de ce transducteur et ajouter les vues correspondantes a la canfiguration de la téte de
commande.

#| REMARQUE : Sivous désirez changer la valeur des réglages Profondeur maximale, Type d’eau et Transducteur connecté aprés la
—1 configuration initiale de I'appareil, reportez-vous a la section Configuration du sonar.

-
»
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Vérification des connexions d’accessoires

Si vous avez cannecté un dispositif vendu séparément de la téte de commande, tel le systeme d’identification automatique,
la boussole/capteur de cap, entre autres, servez-vous des directives propres a ceux-ci pour confirmer que ces dispositifs sont
détectés par et communiguent avec la téte de commande. Vous pouvez également veérifier la connexion des accessoires Ethernet
a partir de cette vue.

1. Appuyez et maintenez enfoncee la touche VUE.
2. Cliguez sur Systeme > Test des accessoires.

Assurez-vous que tous les accessoires sont affichés sous Connectés. Sivous avez une roulette de température/vitesse, cette
roulette doit tourner pour gu’elle puisse étre détectée.

Déconnecté : Si le systeme détecte qu'un accessoire est deconnectg, verifiez si le cable et I'alimentation électrique sont
solidement connectés et sous tension. Veérifiez si I'accessoire est correctement installg, a I'aide du guide d'installation fourni
avec I'accessoire.

Pour la procédure de modification du réseau NMEA 2000, reportez-vous a la section Configuration d’un réseau NMEA 2000.

Confirmation de détection d’accessoires [HELIX 8 CHIRP SI GPS G2N)

Depth ft Accessory Test

40.6 360 Imaging UNCONNECTED El:cc':r:ir;cet:e

Temp °F GPS CONNECTED par la téte de

commande)
i-Pilot UNCONNECTED
69.4 NMEA2K Gateway CONNECTED

N 50°40.055+  CHRP-Radar CONNECTED

W 001°03.177' Remote UNCONNECTED
Speed UNCONNECTED
Temperature CONNECTED

Time

100

Speed mph
.

=/ | REMARQUE : Les menus pour les accessoires installés sont généralement inclus dans I'onglet Accessoires dans le menu principal.
> =1 Consultez votre guide de I'accessoire pour plus de détails. Pour la plus récente liste des accessoires compatibles avec votre téte
de commande, consultez humminbird.com.

Pour commencer 14



Vérification de réception GPS

Si votre téte de commande est munie d’'un GPS interne ou si elle est connectée a un récepteur GPS externe, suivez les directives
de la présente section pour confirmer la réception GPS de 'appareil.

1. Appuyez et maintenez enfonceée la touche VUE.

2. Seélectionnez Systeme > Affichage Diagnostic GPS.

Assurez-vous que le réglage Type de position sélectionné est Ameliorée ou 30.

Assurez-vous que les valeurs de latitude/longitude sont affichées.

Puissance de
signal du satellite
surveillé (gris)

Option de position
améliorée

Latitude/longitude
de la position

Réception GPS : La carte du ciel affiche le numeéro du satellite et une barre de puissance du signal.

Puissance de signal du satellite actif (jaune)

Fix Type
Source

NORTH
WEST

Date
Time

Enhanced
Internal GPS

50°41.147'
001°03.178'

06/14/08
12:27:04 PM

Vérification de la réception GPS

GPS Diagnostic View

HDOP

Est Pos Error

Average CNO

Top 4

Speed

COG

SD Card

Chart Card

33

39

5.6mph

000°t

3.67/3.7GB

LkMasterFL

Type de position GPS : Aucune position, Position 20, Position 30 ou Améliorée. Une pasition ameliorée est enrichie
d'informations provenant des systemes SAGE, EGNOS ou MSAS.

La diminution de précision horizontale (HDOP] : est un réglage du systeme de pasitionnement global qui dépend de la

canfiguration actuelle des satellites. La touche HDOP permet de calculer 'erreur de position estimee.

.-/ REMARQUE : Pour modifier manuellement votre source GPS, changez la fréquence de sortie ou allumez GLONASS et reportez-vous
> —| a Gérez votre téte de commande, reportez-vous a Gestion de la téte de commande.
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Configurer les alarmes

Lorsgu’une alarme se déclenche, une alerte sonne ou s'affiche a I'écran de la téte de commande pour signaler que la limite ou le
seuil établi a été depasse.
Activation des alarmes et réglages
1. Menu principal : Appuyez deux fois sur la touche MENU.
ou
Pour ouvrez le menu principal depuis une vue de systéme, appuyez une seule fois sur la touche MENU.
2. Cliguez sur I'onglet Alarmes.

3. Sélectionnez un menu d’alarme. Appuyez sur la touche directionnelle GAUCHE ou DROITE pour regler le réglage ou le seuil.

Alarme de L'alarme de profondeur se déeclenche lorsque la profondeur est égale ou inférieure a celle
profondeur reglée au menu. Transducteur requis.

Alarme de détection | L'alarme est déclenchée lorsqu’un poisson est détecté selon les réglages du menu. Pour de
de poisson plus amples renseignements, consultez la section Réglages de I'affichage sonar.

Cette alarme se declenche lorsque la tension de la batterie est égale ou inférieure a la valeur
du réglage dans le menu. La batterie doit étre connectée a la téte de commande. Réglez
I'alarme de fagon a ce gu’elle vous alerte lorsque la pile sera faible et gu’elle soit suffisamment
elevee pour démarrer le moteur et alimenter les appareils eélectrigues essentiels.Pour plus
d'informations, reportez-vous au guide d’installation de votre téte de commande.

Alarme de
batterie faible

Cette alarme se déclenche lorsque la température d’eau detectée par la téte de commande
atteint le seuil défini par la valeur du réglage. Mesure de température provenant du capteur
de température intégré dans le transducteur ou d'une roulette de température est requis.

Alarme de
température

Le réglage d'alarme hors cap determine a quelle distance le bateau doit s'écarter de son cap
Alarme hors cap durant la navigation pour que cette alarme se déclenche. GPS requis Pour plus de détails,
voir la section Survol des fonctions de navigation.

Le réglage d'alarme d'arrivée détermine a quelle distance le bateau dait étre pres du
Alarme d’arrivée point de destination pour que cette alarme se déclenche. GPS requis Des renseignements
supplémentaires sont dispanibles dans la section Survol des fonctions de navigation.

Le réglage d'alarme de dérive détermine sur quelle distance le bateau doit s'écarter de sa
Alarme de dérive position d'ancrage pour que cette alarme se déclenche. GPS requis. Des renseignements
supplementaires sont disponibles dans la section Surval des fanctions de navigation.

> =1 offre plus ou moins d’options que celles indiquées ici. Si des accessoires sont installés, consultez les informations sur les alarmes
dans le guide d’utilisation de chaque accessoire.

-l REMARQUE : Puisque le choix d’alarmes disponibles dépend des équipements connectés, il est possible que votre téte de commande

4. Fermer : Appuyez deux fois sur la touche QUITTER.

Quitter une alarme

Les instructions suivantes permettent de desactiver une alarme s’étant déclenchee durant I'utilisation de la téte de commande.

1. Appuyez sur n'importe quelle touche de la téte de commande.

Pour commencer 16



Changer d’unités de mesure

Les instructions de cette section indiquent comment changer le format des unités de mesure.

HELIX G4N

HELIX G3/G3N et modeéles antérieurs

1. Menu principal : Appuyer deux fois sur la touche MENU.
2. Cliguez sur I'onglet Configuration.

3. Cliguez sur Unités de profondeur, Unités de distance, etc. puis
selectionnez les réglages d'unités de votre choix.

4, Fermer : Appuyez sur la touche QUITTER.

=/ | REMARQUE : Ce menu permet également de changer les

> —| formats d’heure et de date, la langue d’affichage et les
réglages de compensation de I'installation. Pour de plus
amples informations, reportez-vous a Gestion de votre
téte de commande.

Réinitialiser le compteur journalier

L
2.
3.

Menu principal : Appuyer deux fois sur la tauche MENU.
Cliguez sur I'onglet Sources de données.

Sélectionnez les Unités et appuyez sur la touche de curseur
DROITE pour ouvrir le menu Unités.

Sélectionnez les réglages d'unités de votre choix, et
appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE
pour ajuster le reglage.

Fermer : Appuyez sur la touche QUITTER.

Le compteur journalier fournit I'information suivante : une minuterie du temps écoulég, la distance parcourue depuis la derniere
remise a zero et la vitesse maoyenne. Pour afficher le compteur journalier comme une lecture numerique, reportez-vous a Vues :

Affichage des lectures numériques.
HELIX G3/G3N et modeles antérieurs

1. Menu principal : Appuyer deux fois sur la touche MENU.
. Cliguez sur I'onglet Configuration.

2

3. Sélectionnez Compteur Journalier.

4. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.
S

. Suivez les invites a 'écran.

Activer/désactiver le son

HELIX G4N

1.

2
3.
4
S

Menu principal : Appuyer deux fois sur la touche MENU.

. Cliguez sur I'onglet Sources de données.

Selectionnez Compteur Journalier.

. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.
. Suivez les invites a I'écran.

Les instructions de cette section indiguent comment choisir les sons pouvant étre produits par votre téte de commande.

1. Menu principal : Appuyer deux fois sur la touche MENU.
2. Cliguez sur I'onglet Configuration.

3. Cliguez sur Controle des sons.

4. Cliguez sur Tous les sons ou sur Alarmes seulement.

Pour qu’une alarme puisse produire une alerte audio, I'option Contrdle des sons doit étre réglée sur Tous les sons ou Alarmes

seulement.

Changer la tonalité d’alarme : Cliquez sur I'onglet Alarmes > Tonalité d’alarme.

Changer de mode utilisateur

Le Mode utilisateur détermine combien d'options de menu sont affichées dans le systeme de menus. Sélectionnez le mode Pécheur
ala ligne si vous désirez seulement voir les options utilisés le plus freguemment. Sélectionnez Personnalisé pour vaoir toutes les

options de menu dispanibles dans le systeme de menus.

Lorsque des instructions de ce manuel sont accompagnées de la mention Menu principal [mode utilisateur personnalisé], le mode
utilisateur personnalisé doit étre activé dans les réglages du systeme de menus pour gue le menu selectionné soit disponible. Si un
menu n'est pas affiché dans le systeme, activez le mode utilisateur personnalisé. Pour plus de détails, reportez-vous a Survol du

systeme de menus.
1. Menu principal : Appuyer deux fois sur la tauche MENU.
2. Cliguez sur I'onglet Configuration.
3. Cliguez sur Mode utilisateur.
4. Choisissez Pécheur a la ligne ou Personnalise.
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Configuration du sonar

Sivous avez installé un transducteur complémentaire ou si vous désirez modifier vos réglages de sonar ou activer / désactiver le

mode de péche sur glace, reportez-vous a Configuration du sonar.

Configuration des préférences de cartographie

Sivous avez installé une carte microSD ou SD de cartographie, reportez-vous a Survol des fonctions de cartographie pour savoir
camment configurer cette source cartagraphigue.

Jumelage d’un téléphone avec la téte de commande (Série HELIX G2N/G3N uniquement)

Si vaus dispasez d'une téte de commande HELIX G2N, HELIX G3N ou HELIX G4N, vous pouvez la jumeler avec un téléphane en
utilisant la technologie de communication sans fil Bluetooth.

Jumelage d’un téléphone avec la téte de commande
HELIX G2N et G3N

1

Menu principal : Sur la téte de commande HELIX, appuyez
deux faois sur la touche MENU.

Ouvrez le menu Teéléphone Bluetooth : Sélectionnez
I'onglet Accessaoires.

Cliqguez sur Teléphone Bluetooth. Appuyez sur la touche
curseur de DROITE.

Cliguez sur Bluetooth.
Sélectionnez Activer.

Cliguez sur Connecter un nouveau téléphone. Appuyez sur
la touche curseur de DROITE.

Il faudra quelgues instants pour que cette option
apparaisse dans le menu.

Suivez les instructions a I'écran pour lancer le processus
de jumelage.

Si le téléphone n'est pas détecté, cliquez sur Rechercher
un teléphone. Appuyez sur la touche curseur de DROITE.

Lorsque le nom du teléphone apparait dans le menu,
cliguez ce nom. Appuyez sur la touche curseur de DROITE.

Verifiez votre telephone. Lorsque vous y étes invite,
selectionnez la commande de jumelage sur votre
telephone.

Dans le menu Parametres de votre télephone, activez la
fonction Afficher les notifications.

Changer le format des alertes Bluetooth du téléphone

HELIX G4N
1

Menu principal : Sur la téte de commande HELIX, appuyez
deux fois sur la touche MENU.

Ouvrez le menu Téléphone Bluetooth : Sélectionnez
I'onglet Accessoires.

Cliguez sur Bluetooth du télephane. Appuyez sur la touche
curseur de DROITE.

Cliguez sur Connecter un telephone. Appuyez sur la
touche curseur de DROITE

Suivez les instructions a I'écran pour lancer le processus
de jumelage.

Lorsque vous y étes invite, sélectionnez la commande de
jumelage sur votre télephone.

Dans le menu Parametres de vaotre téléphone, activez la
fonction Afficher les notifications.

En suivant les instructions, choisissez un format d’alerte sur la téte de commande ou désactivez les alertes.

1.

Pour commencer

Sur la téte de commande HELIX, ouvrez le menu Télephone Bluetooth.

'-l REMARQUE : Dans le menu Parametres de votre téléphone, confirmez que la fonction Bluetooth et le parametre Afficher les

> 1 notifications sont activés.

Cliguez sur Alertes par SMS ou Alertes par appel téléphonigue.

Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE pour sélectionner un format d’alerte. Si vous désirez désactiver les

notifications, cliquez sur Désactiver.

Cliguez sur Sons. Selectionnez Activer ou Désactiver.
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Examiner les notifications par téléphone Bluetooth
Utilisez le menu X-Press de Vues pour examiner les notifications.

1. Appuyez et maintenez enfoncee la touche VUE.

Examen des informations sur le téléphone Bluetooth

iPhone (2)

Ho 1

notifications  notifications pourcentage de force du signal

textuelles d’appel puissance de de 'opérateur
la batterie du téléphonique
téléphone

Régler le rétroéclairage

1. Appuyez sur la toauche MISE EN MARCHE.
2. Sélectionnez Eclairage.

3. Reéglez le reglage Rétroéclairage entre Faible et 10 [puissance maximale].

Activation du mode de veille
Pour économiser I'énergie lorsque la téte de commande est hors service, activez le mode de veille.
Appuyez sur la touche MISE EN MARCHE.

Sélectionnez Veille.

Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

£ W o

Pour éteindre : appuyez sur la touche MARCHE/ARRET.

Arrét

Executez les opérations suivantes pour éteindre votre téte de commande. Votre téte de commande doit toujours étre éteinte avec
la touche de mise en marche/arrét.

Si vous naviguez actuellement, vous devez enregistrer I'itinéraire en cours avant la mise hors tension.

Sauvegarder I'itinéraire en cours
1. Menu X-Press Cartographie : en ayant un affichage cartographigue a I'écran, appuyez une fois sur la touche MENU.

2. Selectionnez Sauvegarder l'itinéraire en caours.

3. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Arrét de la téte de commande
1. Enfoncez plusieurs secondes la touche MISE EN MARCHE/ARRET.
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TETE DE COMMANDE HELIX

HELIX 5 SONAR G2, HELIX 5 DI G2, ICE HELIX 5 CHIRP G2

-

Série HELIX 5 G3, ICE HELIX 5 CHIRP GPS G2, Série ICE HELIX 5 G3

Téte de commande 20
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Touches de la téte de commande

Les touches dispanibles varient en fonction du modele de
vatre téte de commande. Votre téte de commande peut ne pas
comporter toutes les touches illustrées dans cette section.

@ ToucHEs AGRANDIR (+)/
REDUIRE (-)

@ Appuyez sur les touches de Z00OM pour changer d’échelle
d'affichage. Si vous désirez une vue plus rapprochée,

appuyez sur la touche AGRANDIR [+]. Si vous désirez
un champ de vision plus vaste, appuyez sur la touche
REDUIRE [-). Vous pouvez également agrandir la
selection du curseur. Vous pouvez également appuyer
sur ces touches pour régler la sensihilité dans le vues
sonar (Saonar, DI, SI].

ToucHE VUE

Vous pouvez enfoncer plusieurs secondes la touche
VUE si vous désirez ouvrir le menu Vues rapides ou
appuyer plusieurs fois sur cette touche jusgu'a ce gue
I'ecran affiche la vue que vous désirez utiliser. La touche
QUITTER permet de retourner a la vue précédente. Pour
plus de détails, repartez-vous a la section Vues.

@ ToucHE VERIFICATION/INFO

Sur le ve cartographique, appuyez sur la touche
VERIFICATION/INFO et le systeme affichera les
informations relatives a la position du curseur ou sur les
objets situés a proximité. Si le curseur n'est pas actif, le
sous-menu d'informations de cartographie s’affichera.
Pour de plus amples informations, reportez-vous a la
section Survol des fonctions de navigation.

Dans Affichages sonar, appuyez une fois sur cette
touche pour passer d'une fréquence a l'autre (si
dispanible]. Repartez-vous a chacune des sections sur
le sonar pour plus d’informations (Sonar, B, SIJ.

COMMANDE
DIRECTIONNELLE DU

CURSEUR
[GAUCHE, DROITE, HAUT et BAS]

Appuyez sur les fleches de la commande
directionnelle du curseur pour circuler dans
le systeme de menus, pour chaisir les menus
et pour activer/désactiver des réglages de
menu. Pour plus de détails, reportez-vous a
Survol du systeme de menus.

En outre, vous pouvez appuyer sur n'imparte
fleche de la commande directionnelle du
curseur pour déplacer le curseur sur I'écran.

Si vous désirez déplacer le curseur en
diagonale, appuyez entre deux fleches.

Téte de commande
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ToucHE MARQUER

Appuyez sur la touche MARQUER pour sauvegarder la
position du bateau comme point de cheminement. Sile
curseur est actif, appuyez la touche MARQUER deux fois
pour sauvegarder la position du curseur comme paint
de cheminement. Pour plus de détails, reportez-vous a
la section Survol des fonctions de navigation.

Si une carte microSD ou SD est installée, appuyez et
maintenez enfoncée cette touche pour sauvegarder un
instantané d’écran. Pour plus de details, repartez-vous
a la section Gérer les vues d’article et de cliché.

ToucHE MENU

Pour ouvrir le menu X-Press d'affichage et de
cammande a I'écran, appuyez une fois sur la touche
MENU. Appuyez deux fois sur la touche MENU pour
ouvrir le menu principal. Pour plus de détails, reportez-
vaus a Survol du systéeme de menus.

ToucHE ATTEINDRE/
HoMME A LA MER (MOB)

Avec uncurseur actif, appuyez deux fois sur la touche
ATTEINDRE pour créer un point de cheminement et
commencer la navigation vers celui-ci. Si le curseur
n'est pas affiche, appuyez sur la touche ATTEINDRE et
choisissez parmi les données de navigation sauve.

Pour debuter une navigation de type Homme a la mer,
enfoncez la touche ATTEINDRE sans la relacher. Pour
plus de details, reportez-vous a Survol des fonctions de
navigation et a Navigation de type Homme a la mer.

ToucHE QUITTER

Appuyez sur la touche QUITTER pour gquitter un menu,
fermer une boite de dialogue, désactiver une alarme ou
quitter le mode Curseur.

Vous pouvez également appuyer sur la touche QUITTER
pour faire defiler la rotation des vues en ordre inverse.
Reportez-vous a la section Vues pour plus d’informations.

ToucHE RACCOURCI DE VUE

Appuyez et maintenez une touche RACCOURCI DE VUE
pour sauvegarder un raccourci conduisant a la vue
actuellement a I'écran. Vous pouvez enregistrer une vue
pour chaque touche RACCOURCI DE VUE. Reportez-vous
a la section Vues pour plus d’informations.

ToucHE MARCHE/ARRET

Appuyezsur la touche MARCHE/ARRET lorsque vous
desirez mettre en marche la téte de commande. Pour
I'eteindre, appuyez et tenez la touche marche/arrét.

Laorsque le systeme est allume, appuyez sur la touche
MARCHE/ARRET. La fonction de rétroéclairage peut étre
ajustée a partir de ce menu. Vous pouvez également
allumer/éteindre le sonar, ainsi que changer la couleur
de fond d’écran, et activer le mode de veille.



Fente de carte SD ou microSD

Il est possible que votre téte de commande puisse recevaoir une carte SD ou microSD [vendue séparément]. Utilisez-la pour
actualiser le logiciel, pour ajouter des diagrammes detaillés dans votre téte de commande, pour imparter/exporter des données
de navigation, ainsi que pour conserver des enregistrements de sonar et des captures d’écran. Les instructions présentées dans
cette section vous permettront d’installer cette carte.

Insertion d’une carte SD -

Suivez ces etapes si votre téte de commande est compatible avec les cartes SD. @

a =B w o

Ajouter des cartes : voir Apercu cartographique.
Importer/exporter les données de navigation : Reportez-vous a la section Gestion des données de navigation.
Enregistrements de sonar et captures d’écran : Voir Gérer les vues d’article et de cliché.

Actualisations du logiciel : Pour plus de détails, reportez-vous a Mise a jour du logiciel.

MISE EN GARDE ! Avant de mettre a jour ou de réinitialiser le logiciel de la téte de commande, exportez les données de navigation
(voir Actualiser le logiciel).

Retirez le couvercle de la fente de carte SD.

Insérez la carte dans la fente jusqu’a ce que vous entendiez un déclic.
|

®
Orientez la carte SD afin que I'étiquette soit tournée vers la gauche. ﬂ
g

Replacez le couvercle de la fente afin qu'il soit solidement maintenu.

Retrait : Poussez la carte dans la fente, puis relachez-la. La carte sera gjectée. Retirez _j
doucement la carte de la fente.

Insérez la carte SD en orientant
=/ | REMARQUE : Ne laissez pas le couvercle du logement de carte SD ouvert. Le couvercle doit I'étiquette vers la gauche
> =1 toujours étre rabattu pour prévenir les dommages a I'appareil causés par I'eau.

Insertion d’une carte microSD

Suivez ces étapes si votre téte de commande est compatible avec les cartes microSD.

L
2.

Retirez le couvercle de la fente de carte microSD.

Fente pour carte latérale : Placez la carte microSD pour que I'étiquette soit face a la téte de commande et les encoches de
la carte vers le bas.

Fente pour carte avant : Placez la carte microSD pour que I'étiquette soit tournée vers la gauche et que les encoches de la
carte soient orientées vers le haut.

Insérez la carte dans la fente jusqu’a ce que vous entendiez un déclic.
Replacez le couvercle de la fente afin qu'il soit solidement maintenu.

Retrait : Poussez la carte dans la fente, puis relachez-la. La carte sera éjectée. Retirez doucement la carte de la fente.

'-A REMARQUE : Ne laissez pas le couvercle du logement de carte microSD ouvert. Le couvercle doit toujours étre rabattu pour prévenir les
> =1 dommages a I'appareil causés par I'eau.
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rte microSD (HELIX 5, HELIX 7)

ouvercle de la fente de la ca

erle

Retir

Y G L9 - ©\

carte microSD [affichage agrandi)
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MISE A JOUR DU LOGICIEL

Enregistrez votre produit sur humminbird.com afin de recevoir les plus récentes nouvelles et mises a jour logicielles d'Humminbird
pour vatre appareil Humminbird. Vous pouvez également télécharger HumminbirdPC, ce qui vous permet de gerer vas points de
cheminement, routes et itinéraires sur votre ordinateur persannel.

Si votre téte de commande ne dispose pas d’une fente pour carte microSD ou SD, vous pouvez mettre a jour le logiciel de la téte
de commande a I'aide de HumminhirdPC. Visitez humminbird.com pour plus de détails.

'-l REMARQUE : il est important de faire régulierement des copies de sauvegarde des fichiers de données de la téte de commande

> =] (points de cheminement, routes, itinéraires, groupes, enregistrements, etc.). Les fichiers de données doivent également étre
sauvegardés sur votre ordinateur avant de restaurer les réglages par défaut de I'appareil ou de mettre a jour son logiciel.
Consultez la section Gestion des données de navigation : Importer/Exporter de données de navigation et Gérer les vues d’article
et de cliché pour plus d’informations. Vous pouvez également contacter le support technique d’"Humminbird si vous avez des questions.

Matériel requis : ordinateur personnel avec acces Internet, et une carte microSD ou SD formatée. Consultez La téte de commande
HELIX pour plus de détails sur la compatibilite.

Enregistrer les produits Humminbird

Enregistrez votre équipement Humminhird afin de recevoir les plus récentes nouvelles d’'Humminhird, y compris des informations
relatives a la compatihilité des accessoires et aux mises a jour logicielles.

1. Allez sur notre site Web humminbird.com. Sélectionnez Soutien > Enregistrer votre produit.

2. Suivez les invites a I'écran pour créer un nouveau compte et enregistrer vos produits.

Mettre a jour le logiciel de la téte de commande
Utilisez les instructions suivantes pour télécharger les mises a jour logicielles de votre compte sur humminbird.com.
1. Installez une carte microSD ou SD formatée dans la fente de votre ordinateur.

2. Pour télécharger : cliguez sur Support > Mises a jour de logiciels. Les mises a jour logicielles disponibles sont répertariées
dans Téléchargements sous chaque produit enregistre.

« Dans Teléchargements, cliguez sur le nom du fichier.
« Lisez les directives de la boite de dialogue et sélectionnez Télécharger.
« Suivez les invites a I'écran pour sauvegarder le fichier du logiciel sur la carte microSD ou SD.
3. Installez la carte micraSD ou SD avec le fichier logiciel mis a jour dans la fente SD de votre téte de commande.

4. Mise en marche: latéte de commande reconnait le nouveau logiciel et exécute une série d'invites pour confirmer I'installation

du logiciel.

27 Mise a jour du logiciel



SURVOL DU SYSTEME DE MENUS

Les options du systeme de menus dependent du made de fonctionnement, de la vue a I'écran et des accessoires connectes.

Ouverture d’un menu X-Press

Le menu X-Press affiche les menus reliés a la vue actuelle et au mode d’utilisation actif (p. ex. navigation]. Sur cette illustration, le
menu X-Press sonar est affiché car la vue Sonar est affichée a I'écran.

Ouverture du menu X-Press Ouverture du menu X-Press sonar

1. Appuyez plusieurs faois sur la touche VUE jusgqu’a ce

gu’une vue preféré apparaisse a I'écran.
Contrast

2. Appuyez une fais sur la touche MENU.

Upper Range

Lower Range

Chart Speed

l Jigging Mode

Sonar Colors

Ouverture du menu principal

Le menu principal comparte quatre sections avec onglets [Alarmes, Sonar, Ouverture du menu principal
Navigation, Cartes, Cartes de Humminbird, Configuration, Vues et
Accessoires]. Le chaoix d'onglets et de menus dépend du modele de votre
appareil et des accessoires connectés. 2D CHIRP Display Frequency

4 <. Sonar

High Frequency
2D CHIRP Frequency Spectrum

Ouverture du menu principal Siface Chitter

1. Appuyer deux fois sur la touche MENU. 2
2D SwitchFire
Clear Mode
Fish ID +
Off
Fish ID Sensitivity
5

RTS Window

Color (Full)

Bottom View
Structure ID

Zoom Width
Narrow

S| Readouts
(0],

2D CHIRP Mode
On

e\ted Transducer

XZ@ Compact Side Imaging

(o]}}
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Sélectionnez un menu

Avec la commande directionnelle, choisissez un menu dans le menu principal ou dans le menu X-Press.

Sélectionnez un onglet (menu principal)
1. Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE.

_/f/\\.)
\ >

|
/al

7

Sélectionnez un onglet

Modifier un réglage de menu

A[sow o % o

2D CHIRP Display Frequency

Sélectionnez un menu
1. Appuyez sur les touches de curseur HAUT ou BAS.

High Frequency

2D CHIRP Frequency Spectrum

Surface Clutter

Fish ID +
Fish ID Sensitivity

RTS Window

“©en
2 7N

2D SwitchFire
-

Off

5

Sélectionnez un menu

Color (Full)

Bottom View

Structure ID

Zoom Width

S| Readouts

2D CHIRP Mode

Connected Transducer

Narrow

Compact Side Imaging

Color Bar

On

Utilisez la commande directionnelle du curseur pour modifier les parametres de menu ou de lancer une action. Lorsque vous
modifiez un réglage de menu, I'écran est immeédiatement mis a jour.

Réglage d’un réglage de menu

1. Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE.

29

Modifier un réglage de menu

Fish ID Sensitivity 5

1 — 10
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Débuter une action/ouvrir un sous-menu Débuter une action ou ouvrir un sous-menu

1. Lorsqu'une fleche a droite apparait sur un menu, la fleche a DROITE de la (BT LR I
commande directionnelle permet de débuter I'action ou d'ouvrir le sous-

menu.

Conseils d’utilisation du systéeme de menus
Les conseils suivants vous aideront a circuler rapidement dans le systeme de menus.

Sauter jusqu’au bas de I'onglet

s )
2D CHIRP Display Frequency
High Frequency

2D CHIRP Frequency Spectrum

Surface Clutter
2

2D SwitchFire
< Clear Mode

Fish ID +
Off

Fish ID Sensitivity

5

RTS Window
Color (Full)

Bottom View
Structure ID

Zoom Width
Narrow

S| Readouts

2D CHIRP Mode

Connected Transducer
Compact Side Imaging 7\
Color Bar \ y

@ -

Sauter jusqu’au
haut de I'onglet

Voir plus de menus
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Changer de mode utilisateur (pécheur a la ligne ou personnalisé)

Le mode utilisateur détermine combien d’options de menu sont affichées dans le systeme de menus. Sélectionnez le mode Pécheur
a la ligne si vous désirez seulement vair les menus utilisés le plus freqguemment. Sélectionnez Personnalisé pour vair tous les

menus dispanibles dans le systeme de menus.

Menu principal [mode utilisateur personnalisé] : Lorsgque des instructions de ce manuel sont accompagnées de la mention Menu
principal [mode utilisateur personnalise], le mode utilisateur personnalisé doit étre activé dans les réglages du systeme de menus
pour que le menu sélectionne soit dispanible. Si un menu n’est pas affiché dans le systeme, activez le mode utilisateur personnalisé.

Changer de mode utilisateur

1. Menu principal : Appuyer deux fois sur la
touche MENU.

2. Cliguez sur I'onglet Configuration.

3. Cliguez sur Made utilisateur.

4. Choisissez Pécheur a la ligne ou Personnalise.

Fermer le systéme de menus

Menu principal : Onglet Sonar
(mode utilisateur normal)

2 o -
2D CHIRP Display Frequency

High Frequency
2D CHIRP Frequency Spectrum

Surface Clutter
2

2D SwitchFire
Clear Mode
Fish ID +
Off
Fish ID Sensitivity
5
RTS Window
Color (Full)
Bottom View
Structure ID
Zoom Width
Narrow
S| Readouts

2D CHIRP Mode

Connected Transducer
Compact Side Imaging
Color Bar
(e]}

Menu principal avancé : Onglet Sonar
(mode utilisateur avancé)

A 0 i % | 5 |®
2D CHIRP Display Frequency
High Frequency

2D CHIRP Frequency Spectrum
Imaging CHIRP Frequency Spectrum

Surface Clutter
2

2D SwitchFire
Clear Mode

Imaging SwitchFire
Clear Mode

Fish ID +
Off

Fish ID Sensitivity
5

RTS Window
Color (Full)

Bottom View
Structure ID

Zoom Width
Narrow

83kHz Sensitivity
0

Depth Lines
On

S| Range Lines
Off

Sl Readouts
On

Frequency Label
Noise Filter

Max Depth
Water Type

2D CHIRP Mode

On

Imaging CHIRP Mode
On

Connected Transducer
Compact Side Imaging

Color Bar

On
Temperature Graph
Down Imaging Beam Width

Ice Fishing Mode

Utilisez la touche QUITTER pour retourner au systeme de menus ou fermez completement le systeme de menus.

Retour : Appuyez sur la touche QUITTER lorsque vous désirez fermer le menu ouvert et retourner au niveau precedemment

ouvert dans le systeme de menus.

Fermer : Appuyez plusieurs fois sur la touche QUITTER jusgu’a ce gue le systeme de menus se ferme.
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VUES

Les appareils HELIX ont plusieurs options d'affichage des données a I'écran et les données peuvent étre affichées de plusieurs
facons. Il existe également plusieurs maniere d’afficher rapidement une vue a I'écran. Sivous désirez vair la liste des vues disponibles
sur votre téte de commande, reportez-vous a Afficher vas vues préférées.

Afficher une vue

Les vues dispanibles sont déterminées par le modele de votre téte de commande, par le transducteur installé et par les accessoires
connectes.

Afficher une vue a partir du menu X-Press de vues
1. Appuyez et maintenez enfanceée la touche VUE.

2. Selectionnez une catégorie de vues. Appuyez sur la touche directionnelle DROITE.

3. Sélectionnez une vue. Appuyez sur la touche directionnelle DROITE.

Sélection d’une une vue a afficher a I’écran

@& Views
Sonar

| Chart
>

System

NMEA 2000

Radar

@ v ® @ o @

Enfoncez sans relacher pour Avant : Appuyez pour Arriére : Appuyez pour Appuyez pour afficher
ouvrir le menu X-Press de vues avancer a la vue suivante  aller a la vue précédente une vue enregistrée
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Afficher la vue précédente/suivante

Vue suivante : Appuyez de fagon répétée sur la touche VUE jusqu’a ce que la vue que vous désirez utiliser soit visible a I'écran.

Vue précédente : Appuyez de facon répétée sur la touche QUITTER jusqu’a ce que la vue que vous désirez utiliser soit visible a
I'écran.

Afficher une vue enregistrée
1. Appuyez sur une touche RACCOURCI DE VUE.

Vous pouvez enregistrer une vue pour chague touche RACCOURCI DE VUE. Pour de plus amples informations, reportez-vous a
Enregistrer une vue dans une touche RACCOURCI DE VUE.

Affichage de vos vues préférées

Vous pouvez afficher ou masquer n'imparte quelle vue afin que chague fois que vous appuyez sur la touche VUE, seules vas vues
préférées s'affichent. Vous pouvez également cliguer sur I'onglet Vues et vous verrez la liste des vues disponibles sur votre téte de
commande. Les vues disponibles sont déterminees par le modele de votre téte de commande, par le transducteur installé et par
les accessoires connectes.

Afficher/masquer une vue Menu principal : Onglet Menu des vues
1. Menu principal : Appuyer deux fois sur la touche MENU.

@ o S L} | ® Views

2. Sélectionnez I'onglet Vues.

Sonar View
. . ) Visible
3. Sélectionnez la vue de vaotre chaix. Big Digits View
4, Selectionnez Masqguee ou Visible. e b T
Visible
Side Imaging View
Masquer les vues de sonar N9 Visible

Si vous utilisez uniquement les fonctions de navigation/GPS de votre téte de  [eaAEEUEISCLEERIEY

commande, executgz les operat|0n§ suivantes pour masquer touteslles (EEEIN Sice/Sonar Combo View

de sonar de la rotation de vues. Ce réglage a aussi pour fonction de désactiver Visible
le sonar. Sonar Zoom View

Visible

Visible

1. Appuyez sur la touche MISE EN MARCHE. Split Sonar View

Visible
2. Selectionnez Sonar. Down/Side Combo View

Visible
3. Sélectionnez Arrét. Side/Side Combo View
Visible
'-l REMARQUE : Vous pouvez aussi allumer/éteindre le sonar avec Menu D SR e Samer Camilse Ve,
> 1 principal > Onglet Configuration > Sonar. Visible

Chart View
Visible

Enregistrer une vue dans une touche RACCOURCI DE VUE (HELIX 8, 9, 10, 12 uniquement)

Vous pouvez également avoir un acces rapide a vas vues preferées en les enregistrant dans les touches RACCOURCI DE VUE. Vous
pouvez programmer les touches RACCOURCI DE VUE de fagon a ce gu'elles affichent immeédiatement une vue enregistrée. Vous
pouvez enregistrer 1 vue sur chaque touche.

‘ Lorsque I'écran affiche une vue que vous désirez enregistrer, enfoncez pendant plusieurs secondes une des touches
RACCOURCI DE VUE. Larsque la vue est sauvegardee, la téte de commande émet un hip.
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Affichage des lectures numériques

Les donnees de lecture numeérigue peuvent étre superposees ou affichées dans des encadrés sur les vues. Vous pouvez également
choisir les lectures numerigques que vaus desire. Le format et les lectures de votre choix sont appliqués a toutes les vues.

Accessoires : Le choix de lectures numeériques disponibles dépend de I'équipement installé, de sorte que si vous connectez des
accessoires, des lectures supplémentaires deviennent disponibles.

Format : Sur I'onglet Configuration, vous pouvez changer le format des lecture numeériques. Consultez la section Gérer la téte de
commande : Madifier les formats de lecture numérique.

Sélectionner le type des lecture numériques

Les instructions de cette section permettent de choisir que les lectures numeérigues soient affichées dans des encadrés ou en
superpaosition. Vous pouvez egalement chaisir de masquer completement les lectures numerigues.

1. Menu principal : Appuyer deux fois sur la touche MENU. Cliguez sur I'onglet Configuration.
2. Seélectionnez Lectures numeriques.

3. Sélectionnez I'une des options suivantes :

Les lectures numeériques sont affichées dans des encadrés sur la vue. Voir I'illustration
Encadres Lectures numeériques dans encadrés. Vous pouvez personnaliser les lectures numeriques
sont affichés (repartez-vous a Personnaliser les lectures numériques).

Les lectures numerigues sont superposées sur la vue. Voir l'illustration Lectures numériques

Superposées . Ay . .y
Perp superposees. Les lectures numeriques sont fixes et ne peuvent pas étre modifies.

Les lectures numeérigues sont completement masquees. Sivous désirez masquer seulement

Masqguées . - X . -
certaines lectures numeriques, reportez-vous a Persannaliser les lectures numeériques.

Afficher/masquer les lectures numériques sur la vue d’imagerie latérale (Modéles d’imagerie latérale uniquement)

Sivous avez choisi I'affichage des lectures numériques dans des encadrés pour toutes les vues, vous pouvez choisir de masquer
les encadres de lectures numeériques sur la vue d'imagerie latérale uniguement.

1. Menu principal : Appuyer deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Sonar.
2. Sélectionnez Lectures d'imagerie latérale.

3. Sélectionnez Oui [affichées] ou Non [masquées).
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Lectures numériques superposées [vue de sonar)

CE
L
=

vitesse—— 5.6mph
température — 68.3o F
profondeur—— 29.4"":

Lectures numériques superposées (affichage cartographique [source de la carte : Humminbird Basemap])

| Ol WPo24®

0—=0
RT 001

: El Shoal

profondeur

vitesse

route fond
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Personnaliser les lectures numériques

Si vous avez chaisi I'affichage des lectures numériques dans des encadrés, vous pouvez aussi choisir guelles données seront
affichées dans chaque encadre. Le menu Sélectionner les lectures ou Modifier des encadrés de données permet de configurer vos
lectures numeriques standard. Pour configurer les lectures numeérigues affichées durant la navigation, utilisez le menu Sélectionner
les lectures de navigation ou Modifier des encadrés de données de navigation.

HELIX G3/G3N et modeéles antérieurs

1. Menu principal [mode utilisateur personnalisé] : Appuyer
deux fois sur la touche MENU. Cliguez sur l'onglet
Configuration.

2. Cliguez sur Selectionner les lectures ou sur Sélectionner les
lectures de navigation. Appuyez sur la touche directionnelle
DROITE.

3. Selectionnez une fenétre de lecture [Lecture 1, 2, 3, etc.].
4, Sélectionnez une lecture numerigue.

Masquer : Pour masquer une fenétre de lecture numerique,
sélectionnez Désactivee.

HELIX G4N

1. Menu principal (mode utilisateur personnalisé] : Appuyer
deux fois sur la touche MENU. Cliquez sur l'onglet
Configuration.

2. Cliguez sur Modifier des encadrés de données ou Madifier
des encadrés de données de navigation. Appuyez sur la
touche directionnelle DROITE.

3. Selectionnez un encadré de donnée (Encadré de donnée 1,
2, 3, etc.).

4. Selectionnez une lecture numerigue.

Masquer : Pour masquer un encadré de donnée, sélectionnez
masquer encadre de donnee.

Lectures numériques dans encadrés (vue mixte bas/sonar)

lecture 1 ) Epth ft

30.8%
286 < & Readout 3

N 50°41.198'
W 001°03.185'

lecture 2

lecture 3

mph

lecture 4

Speed

lecture 5
(désactivée =
vide)

j Select Readouts

menu
v ' ' sélectionner
SN Readout 1 les lectures
o =« _- th > .
Readout 2
Course
Position
Readout 4
= Speed
k Readout 5
Of1 lecture 5
' 5 désactivée

Format des nombres
réglé sur grand dixieme
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Comprendre les lectures numériques

Le tableau suivant affiche les lectures numeériques qui sont disponibles dans le menu Sélectionner les lectures ou le menu
Sélectionner les lectures de Navigation. Les lectures numeriques disponibles sant détermines par I'équipement installé.

Intitulé Nom Description I':lect!:res: 1
avigation
Relévement Relevement Angle,l mesure en degres, de la direction du bateau vers un point de J
cheminement par rapport au nard.
Angle, mesuré en degres, de la direction réellement suivie par le
Route fond bateau par rapport au nord. Lorsque la route par rapport au fond est
COG , : . . . . N v
(route] identigue au relevement, le bateau fait route et arrivera a destination
de la maniere la plus efficace.
La profondeur de I'eau gui sépare le transducteur ou le capteur
numerique de prafondeur du fond. Cette mesure prend en compte
le réglage de compensation de la profondeur.
Profondeur Profondeur Si Iindicateur de profondeur clignote, cela signifie que 'appareil
a des difficultés a localiser le fond. Ceci se produit habituellement
lorsque le transducteur est hors de 'eau, lorsque le bateau est en
eau trop profonde, lorsqu'’il se déplace trop rapidement, et caetera.
DTG Distance a parcourir Distance entre la pasition du bateau et le point de cheminement ou J
(distance]) de route suivant.
ETA Heure d’arrivée Heure d'arrivée prévue au prochain point de cheminement de la J
préevue route.
Position [#] GPS Qoordonnees de Iat|Fude et de Ion.gltude,du bateau d’apres J
I'emplacement du récepteur GPS installé.
. . La vitesse mesure la progression du bateau sur une distance
Vitesse Vitesse o0 : Y , v
donnée d'apres la vitesse calculée a I'aide des données GPS.
Tempeérature de I'eau détectée par le capteur interne de
Temp [#] Tempeérature température du transducteur ou par une sonde de température
accessoire.
Heure Heure Heure courante.
Heure + Date Heure + Date Heure et date courantes.
Lecture numérique de minuterie réglée dans l'onglet Alarmes
Minuterie Minuterie (consultez la section Gérer vatre téte de commande : lancer la
minuterie).
Temps écaoule et distance parcourue depuis la derniere reinitialisation
du compteur et vitesse moyenne durant la période minutée. Pour
Compteur Compteur G . i v
reinitialiser le compteur, consultez la section Pour commencer :
réinitialiser le compteur.
Temps estime requis pour atteindre le prochain point de cheminement
TTG Temps restant de l'itinéraire. Le TTG est calculé a I'aide de la vitesse sur le fond [SOG] v
et de la distance a parcourir (DTG].
VLT Tension Alimentation de la téte de commande.
XTE Ecart de route La d|stappe en ligne droite separant le bateau de le route. Le XTE J
mesure I'écart de cap.
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Vues mixtes

Les vues mixtes affichent simultanement plusieurs vues. Pour modifier des parametres, sélectionner des menus ou actions, ou
encore changer la taille d'un affichage, vous devez sélectionner un panneau actif dans le menu X-Press. Le choix de vues mixtes
disponibles varie en fonction de votre modele Humminbird.

Sélection d’un volet actif de la vue combinée Down [ Sonar

Indique le panneau sélectionné
(Panneau actif)

Menu X-Press sonar
d’imagerie verticale

Menu X-Press sonar

Active Pane Active Pane
< Right

Split Position

Sensitivity : : : Down Sensitivity
Contrast ; . el . i DI Enhance
Upper Range — - Upper Range
Lower Range : " . ; , : - Lower Range

Chart Speed ’ o ’ i Rl Chart Speed

175-225 kHz %

écran divisé écran divisé
ajuste la taille du panneau ajuste la taille du panneau

Sélection d’un panneau actif

Pour modifier les parametres d’un affichage combiné ou utiliser le curseur sur un écran, vous devez sélectionner I'affichage
individuel comme panneau actif.

1. Menu X-Press : Alors gu'une vue mixte est affichée a I'écran, appuyez une fois sur la touche MENU.
2. Selectionnez Panneau Actif.
3. Sélectionnez un panneau.

Menu X-Press : Le menu X-Press est active avec les menus disponibles pour le cote actif de la vue.

Curseur : Appuyez sur n'importe quelle fleche de la commande directionnelle et le curseur apparaitra sur le coté actif de la
VUE.

Réglage de la taille du panneau d’affichage

L'option Ecran divisé vous permet de régler |a taille du panneau sélectionné en affichage combiné.

1. Menu X-Press : Alors gu’une vue mixte est affichée a I'écran, appuyez une fois sur la touche MENU.
2. Sélectionnez Ecran divisé.

3. Appuyez sur la touche directionnelle GAUCHE ou DROITE pour régler la taille de la fenétre.
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CONFIGURATION DU SONAR

Les vues de sonar disponibles sur la téte de commande sont déterminés par le transducteur raccordé et par la source du
transducteur selectionneé.

La plupart des réglages de cette section ont été configurés lors de la premiere mise en marche de I'appareil, avec
le menu de configuration rapide. Les instructions de cette section permettent de modifier la valeur de ces reglages,
de configurer un transducteur complémentaire et de raffiner les informations affichées a I'écran.

Configurer un transducteur complémentaire (optionnel)

La téte de commande sélectionne automatiquement le transducteur fourni avec la téte de commande. Si votre modele est
compatible avec un transducteur complémentaire connecté a la téte de commande, sélectionnez le transducteur dans le systeme
pour activer les faisceaux de ce transducteur et ajouter les vues correspondantes a la configuration de la téte de commande. Voir
Pour commencer : Configuration rapide pour plus d'informations.

.-/ REMARQUE : Pour plus d’informations sur les transducteurs complémentaires, téléchargez le guide de Transducer Compatabhility
> —| etle guide de ressources du transducteur sur notre site Web humminbird.com.

1. Menu principal : Appuyer deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Sonar.
Sélectionnez Transducteur connecte.
3. Sélectionnez le transducteur connecté a I'appareil.

Pour restaurer le réglage par défaut, appuyez et maintenez enfoncee la touche curseur de GAUCHE pour sélectionner le
premier transducteur repertorie.

Pour ajuster le compensation de profondeur, consultez la section Gérer la téte de commande.

Régler le filtre de bruit (optionnel)

Sides interferences apparaissent sur les vues du sonar provenant de sources comme le moteur du bateau, la turbulence ou autres
dispositifs de sonar, utilisez I'option Filtre de bruit permet pour limiter les interférences.

1. Menu principal [mode utilisateur personnalisé] : Appuyer deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Sonar.

2. Seélectionnez Filtre de bruit.

3. Selectionnez un réglage de filtrage, ou Bas (Low] carrespond au filtre le plus Iéger et Haut 3 (High 3] au filtre qui élimine le
plus d’interférences.

Désactivé : Flimine complétement le filtrage.

Des valeurs plus elevées sant utiles lorsque le moteur de péche a la traine produit beaucoup de bruit. Dans certaines situations
d'eau profonde, les valeurs plus élevées peuvent empécher I'appareil de trouver le fond.

Changer la profondeur maximale (optionnel)

Le reglage de profondeur maximale a été configuré lors de la premiere utilisation avec le menu de configuration rapide (voir Pour
commencer : Configuration rapide). Les instructions de cette section permettent de changer la valeur du réglage de profondeur
maximale.

1. Menu principal [mode utilisateur personnalisé) : Appuyer deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Sonar.

2. Seélectionnez Profondeur maximale.

3. Sélectionnez I'une des options suivantes .
Auto: La téte de cammande prend des lectures du fond au besoin (dans la mesure de ses capacités].
Selon la profondeur maximale : La téte de commande ne s’intéresse pas aux données de sonar sous cette profondeur, ce qui
permet d’afficher plus de détails a I'écran.

'-l REMARQUE : Les appareils avec imagerie latérale se reglent par défaut sur la portée d’'imagerie latérale si cette portée est plus
> —] profonde que la valeur du réglage Profondeur maximale. Pour plus de détails a ce sujet, voir la section Imagerie latérale.

39 Configuration du sonar



Sélectionner la source de profondeur numérique

Selon la profondeur, la téte de commande choisira automatiquement les faisceaux coniques 20 ou les faisceaux d'imagerie verticale
pour afficher la lecture numeérique de profondeur. Si la profondeur est plus profond que 350 pi (107 m), ou si vous connectez un
transducteur pour la péche sous glace a la tete de commande, définissez la profondeur de source numerique Elément 20,

'-A REMARQUE : La sélection de la source de profondeur numérique est disponible sur les modeles suivants : DI, CHIRP DI, CHIRP
> —1 MEGA DI, CHIRP MEGA DI+, CHIRP MEGA SI, et CHIRP MEGA SI+.

1. Menu principal (mode utilisateur personnalisé] : Appuyer deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Sonar.
2. Selectionnez Source de profondeur numerigue.
3. Sélectionnez Auto ou Elément 2D.

Auto: La téte de commande fera I'acquisition de la profondeur numérique au besoin.

Elément 2D : Sélectionnez Elément 20 si la profondeur est plus profond que 350 pieds (107 m]. Imagerie verticale ne sont
pas disponibles avec ce parametre.

Activer la fonction MAX DI (CHIRP MEGA Sl uniquement)

Max DI [activé] est généralement utilisé pour les eaux profondes pour fournir la force maximale pour le signal d'imagerie verticale.
Max (désactive] fournit généralement la meilleure résolution dans les eaux peu profondes.

1. Menu principal (mode utilisateur personnalisé] : Appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Sonar.
2. Cliguez sur MAX DI.

3. Sélectionnez Activer ou Désactiver.

Changer présélections de fréquence DI (CHIRP MEGA DI+, CHIRP MEGA SI+ uniquement)

Augmentation de la portee est généralement utilisé pour les eaux profondes pour fournir la force maximale pour le signal
d'imagerie verticale. Augmentation de la détail fournit généralement la meilleure résolution dans les eaux peu profondes.

1. Menu principal [mode utilisateur personnalisé] : Appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Sonar.
2. Selectionnez DI Fréguence.

3. Sélectionnez Augmentation de la detail (default] ou Augmentation de la portee.

Changer le type d’eau

Le type d'eau a été configuré lors de la premiere utilisation avec le menu de configuration rapide (consultez la section Pour
commencer : réglage rapide). Le réglage Type d’eau affecte la précision des mesures de profondeur en eau tres profonde et permet
de configurer la téte de commande pour une utilisation en eau douce ou en eau salée. Utilisez les directives suivantes pour maodifier
les parametres du type d’eau.

1. Menu principal (mode utilisateur personnalisé] : Appuyer deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Sonar.
2. Seélectionnez le type d’eau.
3. Choisissez I'un des types d’eau suivants et les conditions de profondeur :

Eau douce

Eau salée [peu profond]

Eau salée [profonde] : Si la profondeur est supérieure a 330 pieds (100 m], sélectionnez Salée [profonde].
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Changer I'orientation d’imagerie latérale (CHIRP MEGA SI, CHIRP MEGA Sl+ uniquement)

Utilisez la fonction QOrientation IL (imagerie latérale] pour changer 'affichage des faisceaux d'imagerie latérale sur la vue Imagerie
latérale. Cette option de menu peut étre utilisée sur les faisceaux de bahord et de tribord sont inversés durant I'installation,
notamment si un transducteur est mal installé. Si vous désirez une assistance supplémentaire, contactez le support technigue
Humminbird.

1. Menu principal [mode utilisateur personnalisé] : Appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Sonar.
2. Cliguez sur Orientation IL (imagerie latérale].

3. Cliguez sur Normal ou Inverse.

Mettre en place la péche sur la glace (modéles ICE HELIX CHIRP et HELIX 5 et 7 G2/G2N, 7 G3 et 7, 8, 9 et 10 G3N uniquement)

Sivous avez un modele compatibles CHIRP et que vous voulez I'utiliser pour pécher sur la glace, le mode Péche en glace doit étre
active. Pour plus d’informations, reportez-vous a la section Apergu de la péche sur la glace: Activation du mode péche sous glace.

Désactiver sonar

Sivous utilisez uniguement les fanctions de navigation/GPS de votre téte de commande, exécutez les opérations suivantes pour
masquer toutes les vues de sonar de la rotation de vues. Lorsque ce réglage est désactive, I'appareil cesse de produire des
impulsions, de sorte que le sonar est entierement désactive.

1. Appuyez sur la touche MISE EN MARCHE.
2. Selectionnez Sanar.

3. Sélectionnez Desactiver.

f/_- REMARQUE : Vous pouvez aussi allumer/éteindre le sonar avec Menu principal > Onglet Configuration > Sonar.

Activer/désactiver CHIRP (optionnel, modéles CHIRP uniquement)

Pour utiliser le sonar CHIRP, le mode CHIRP doit étre desactive. Les options de menu disponibles sont déterminees par le modele
de votre téte de commande et le transducteur installe.

=/ REMARQUE : Humminbird a choisi les meilleurs parameétres pour votre appareil. Vous pouvez utiliser les parameétres inclus avec
> ] la téte de commande ou les personnaliser.

Activer/désactiver CHIRP 2D
1. Menu principal (mode utilisateur personnalisé) : Appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Réglage.

2. Cliguez sur Configuration CHIRP. Appuyez sur la touche curseur de DROITE.
Si le menu n'est pas affiché sous I'onglet Réglage, cliquez sur I'onglet Sonar.
3. Sélectionnez Made 20 CHIRP.

4, Sélectionnez Activer ou Désactiver. [Etat par défaut = Activé]

Activer/désactiver CHIRP Imagerie verticale

1. Menu principal (mode utilisateur personnalisé] : Appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Réglage.
2. Cliguez sur Configuration CHIRP. Appuyez sur la touche curseur de DROITE.

3. Cliguez sur Mode CHIRP IV [imagerie verticale) ou sur Mode Imagerie CHIRP.

4

. Sélectionnez Activer ou Désactiver. [Etat par défaut = Activé)
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Activer/désactiver CHIRP Imagerie latérale

1. Menu principal (mode utilisateur personnalisé) : Appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Réglage.
2. Cliguez sur Configuration CHIRP. Appuyez sur la touche curseur de DROITE.
3. Cliguez sur Made CHIRP IL (imagerie latérale] ou sur Made Imagerie CHIRP.

4, Sélectionnez Activer ou Désactiver. [Etat par défaut = Activé)

Sélectionner les fréequences pour le mode d’affichage 2D (facultatif)

Suivez les instructions de cette section pour sélectionner les frequences devant étre utilisées pour les vues 20 du sonar. Les
options de menu dispanibles sont déterminées par le modele de votre téte de commande et le transducteur installe.

'-l REMARQUE : Si vous désirez changer la fréquence de la vue 2D du sonar pendant que vous péchez, appuyez sur la touche VERIFIER
(voir la section Vue 2D du sonar : Réglage des paramétres pendant la péche).

Affichage de la fréquence pour la vue 2D du sonar (HELIX 7 CHIRP GPS G2)

1*’*":!.
Etiquette de 175- 225 kHZ

fréquence

Sélectionner les fréequences pour la vue 2D du sonar
1. Menu principal : Appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Sonar.

2. Seélectionnez une frequence d'affichage 20.
Modeles Dual Beam CHIRP : Sélectionnez une fréquence d'affichage CHIRP 2D.
Modeles Dual Spectrum CHIRP : Sélectionnez Afficher le spectre.

3. Sélectionnez une frequence.

Pour plus de details, vaoir les tableaux dans Coamprendre les fréquences des transducteurs et reportez-vous au modele de
vatre transducteur.
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Choisir une fréquence pour la vue d’imagerie verticale (facultatif)

Les instructions de cette section expliguent comment sélectionner les fréquences devant étre utilisées avec les vues d’'imagerie
verticale. Les options de menu disponibles sont déterminées par le modele de votre téte de commande et le transducteur installé.

'-l REMARQUE : Vous pouvez aussi changer la fréquence sur la vue d’'imagerie verticale pendant que vous péchez. |l suffit d’appuyer
>=| sur la touche VERIFIER [voir la section Imagerie verticale : Réglage des paramétres pendant la péche).

Fréquence d’affichage pour la vue d’imagerie verticale (HELIX 9 CHIRP DI GPS G2N)

200

19.2:c

Etiquette de 420-520 kH=z

fréquence

Choisir une fréquence pour la vue d’'imagerie verticale

1. Menu principal : Appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Sonar.
2. Modeles avec imagerie verticale : Chaisissez la frequence d’affichage d'imagerie.
Modeles CHIRP IV (imagerie verticale], CHIRP MEGA IL [imagerie latérale] : Sélectionnez une fréquence d’affichage CHIRP IV.

3. Selectionnez une fréguence.

Pour plus de détails, voir les tableaux dans Comprendre les fréquences des transducteurs et repartez-vous au modele de
votre transducteur.

43 Configuration du sonar



Configurer la largeur du faisceau d’imagerie verticale (facultatif, XNT 9 SI 180 T uniquement)

Sile transducteur XNT 8 S1180 T (transducteur compact d'imagerie latérale] est installg, vous pouvez régler la largeur du faisceau
(d'un coté a I'autre] utilisé pour la vue d'imagerie verticale. Si vous désirez voir uniguement les données provenant directement de
I'eau sous I'emharcation, choisissez Etroit. La largeur moyenne fait apparaitre plus d’informations, alors que la largeur maximale
affiche le maximum d’informations disponibles en provenance du faisceau d'imagerie verticale. Pour plus de détails a ce sujet, voir
la section Survol du mode Imagerie verticale.

1. Menu principal [mode utilisateur personnalisé) : Appuyer deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Sonar.
2. Seélectionnez Largeur du faisceau d’imagerie verticale.

3. Appuyez sur les touches directionnelles DROITE ou GAUCHE pour chaisir une largeur.

Choisissez une fréquence pour la vue d’imagerie latérale (optionnel, uniquement CHIRP MEGA SI, MEGA Sl+)

Suivez les instructions de cette section pour sélectionner les frequences devant étre utilisées avec les vues d’'imagerie latérale.

.-l REMARQUE : Vous pouvez aussi changer la fréquence sur la vue d’'imagerie latérale pendant que vous péchez. Il suffit d’appuyer
>=| sur la touche VERIFIER [voir la section Imagerie latérale : Réglage des paramétres pendant la péche).

Fréquence d’affichage pour la vue d’imagerie latérale (CHIRP MEGA SI)
(HELIX 9 CHIRP SI GPS G2N)

33.8ft

5.6mph
59.7

Etiquette de 1150-1275 kHz

fréquence

Choisir une fréquence pour la vue d’imagerie latérale

1. Menu principal : Appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Sonar.
2. Sélectionnez une fréquence d’affichage CHIRP IL (imagerie latérale].

3. Seélectionnez une frequence.

Pour plus de détails, voir les tableaux dans Comprendre les fréquences des transducteurs et reportez-vous au modele de votre
transducteur.
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Comprendre les fréquences des transducteurs

Transducteurs Haut Large

Modéles 2D Modeles DI Modeles MEGA DI+ Modeles SI Modéles MEGA SI+
XNTOHWT XNTSHWDIT XM 9 HW MDIT XNTOHWSIT XM 9 HW MSI T
XNT 9 HW XTM 9 HW MDI T XTMOHWMSIT
XPOHWT Modéles MEGA DI XPTH 9 HW MSI' T
XP 9 HW Modeéles MEGA SI

XTM 9 HW T XNTSMDIT

XPT 9 HUW T XNM 9 HW MDI 75 T XTM 9 HW MSI150 T

Fréquence d’affichage 2D

= Selectionnez Complet [par défaut] pour utiliser la plage de
Complet . P [p Ip Pag
frequences complete.
Etroit Sélectionnez Etroit pour augmenter les détails du fond et la
separation des cibles.
Selectionnez Large pour maximiser la couverture et afficher de

Large . . e
Angles de faisceau a Dual Spectrum grandes arches de poisson clairement definies.

Fréquence d’affichage DI

MEGA Selectionnez MEGA pour avoir un maximum de reésolution, de

(modéles nettetéet de profundeur (jusqu’a 125 pieds].
MDI
uniquement] *Pour les modeles MEGA S, |a portée est de 75 pieds.
/ Selectionnez 455 kHz larsque vous étes en eau profonde et que
13 455 kHz

prrren vaus deésirez une bonne couverture globale (jusqu’a 400 pieds
MEGA pour les modeles DI et MDI).
Angles de faisceau a DI et MEGA DI

Fréquence d’affichage DI+

Sélectionnez MEGA pour avoir un maximum de résolution, de

n MEGA+ netteté et de profundeur (jusgu’a 200 pieds).
=
Selectionnez 800 kHz comme deuxieme choix de fréequence pour
800 kHz . . . .
avair des retours nets (jusqu’a 125 pieds].
800kHz

75°

455kHz/ . . .

TaskHz) 455 kHz Selectionnez 455 kHz lorsque vous étes en eau profonde et que

) . vous désirez une bonne couverture globale (jusqu’a 400 pieds).
Angles de faisceau a MEGA DI+
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Fréquence d’affichage SI

MEGA
(modéles Sélectionnez MEGA pour avoir un maximum de résolution, de
MS| netteté et de paortee (jusqu'a 250 pieds d'un coté a I'autre].
-— uniguement]
86" 86°
455kHz/MEGA " ‘: 455kHz/MEGA
: Selectionnez 455 kHz lorsque vous étes en eau profonde et que
Angles de faisceau a Sl et MEGA SI 455 KHz vaus desirez une bonne couverture globale (jusqu’a 250 pieds
d’'un co6té a I'autre pour les modeles Sl et jusqu’a 800 pieds d’'un
coteé a I'autre pour les modeles MSI).
Fréquence d’affichage Sl+
MEGA+ Selectionnez MEGA pour avoir un maximum de resolution, de
netteté et de portée [jusqu'a 400 pieds d'un c6té a I'autre].
Sélectionnez 800 kHz comme deuxieme choix de fréquence pour
800 kHz . . i , . N
avoir des retours nets (jusqu’'a 250 pieds d’'un céteé a l'autre].
Angles de faisceau a MEGA Sl+
Sélectionnez 455 kHz lorsque vous étes en eau profonde et que
455 kHz vous désirez une bonne couverture globale (jusgu’a 800 pieds

d'un co6té a l'autre].
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Transducteurs 83/200 kHz

Modeéles 2D

XNTS20T
XNT 9 20
XP920T
XP 3920
XTM820T
XPTH9 20T
XPT920T
XAP 9 20

Modeéles DI

XTMSWIDEDI20 T

Modeéles Sl

XNT9SI180T
XTM3SI180T
XHS 9 HDSI180T
XTM 9 HDSI180 T
XPTH O HDSI180 T
XM 920 MSIT
XTM 820 MSIT
XPTH 9 20 MSIT

Fréquence d’affichage 2D

Sélectionnez Fréquence mayenne lorsque vous étes dans une zone

Frequence profonde (plus de 800 pieds). La position Fréquence mayenne peut
moyenne étre utilisée pour des retours en eau profonde a grande vitesse. Si la
(83 kHz] position Frequence moyenne est sélectionneée, le faisceau a fréequence
—_— élevée produit des impulsions en arrigre-plan mais il n'est pas affiché.
-
ZAY
: ‘, Fré Choisissez Fréguence éleveée lorsque vous desirez un maximum de
régquence e , .
o o details dans une eau peu profonde (moins de 800 pieds]. Lorsque
élevée L . ol . . P
§ 9 (200 kHz) I'option Fréquence élevée est choisie, le faisceau & fréquence
N ZO%SHZ s moyenne n'est pas disponible.
\60/ Sélectionnez Fréquence moyenne/élevee pour garantir que les deux
S3kHz faisceaux émettent des impulsions en continu, de sorte que
; 5 I'histarique du sanar ne sait pas interrompu en cas de fermeture de
Angles de faisceau a DualBeam -
Frequence I'affichage du sonar.
moyenne/ . )
slevée Les retours des deux faisceaux sont regroupés en commencant par
(83/200 kHz) les retours‘du faisceau large, en reduisant | mte‘nsma dg Ce.tte
couche, puis eny superposant les retours du faisceau étroit. Les
retours sonar du faisceau eétroit se demarquent des retours plus du
faisceau large.
Fréguence d’affichage DI
= 455 kHz Sélectionnez 455 kHz CHIRP pour une meilleure couverture du fond
A\ (CHIRP] en eau profonde (jusgqu’a 350 pieds].
-
—
\_/
a5
800kHz
750 800 kHz Selectionnez 800 kHz lorsgque vous étes en eau peu profonde et
455kHz (CHIRP] gue vous desirez une image la plus claire possible.

Angles de faisceau a DI
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Fréquence d’affichage SI

MEGA Selectionnez MEGA CHIRP pour obtenir la résolution, la nettete et
(CHIRP] gamme (jusgu’a 250 ft cote a cote).
86° 86°
4Z3KH2MEGR g 255KMC) 800 kHz Selectionnez 800 kHz CHIRP comme deuxieme chaoix de frequence
(CHIRP] pour avoir des retours nets (jusqu’a 250 pieds d’'un coté a l'autre].
Angles de faisceau a Sl , , .
Selectionnez 455 kHz CHIRP lorsgue vous étes en eau profonde et
455 kHz . . i .
que vous desirez une bonne couverture globale (jusqu’'a 800 pieds
(CHIRP) ) NN
d'un cote a l'autre].

Transducteurs 50/200 kHz

Modéles

XNTSDB 74T
XTH9 DB 74P

Fréguence d’affichage 2D

— Selectionnez 50 kHz pour une eau profonde [plus de 1500 pieds).
- La frequence 50 kHz peut étre utilisée pour des retours en eau
4) 50 kHz . . . .
as [faible) profonde a grande vitesse. Si la frequence de 50 kHz est
: ; selectionneée, le faisceau de 200 kHz produit des impulsions en
Ny arriere-plan mais il n’est pas affiche.
~ 0
~ 200kHz '
\14‘/ 200 kHz Selectionnez 200 kHz pour une impulsion plus rapide en eaux peu
Sokdiz (élevee] profondes (moins de 800 pieds].
Angles de faisceau a 50/200 kHz
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Transducteurs 200/455 kHz

Modéles

XNT9DIT
XTM3SIes T

Fréguence d’affichage 2D

-— Fréquence o , o .
slevée Sélectionnez Fréquence elevee pour une meilleure couverture du
(200 kHz) fond en eaux profondes (jusqu’a 600 pieds].
= Il:req’uence Choisissez Frequence élevée [455 kHz] larsque vous étes dans
200kHz clevee une zone peu profonde [jusqu’a 350 pieds)
(455 kHz) peup a pIgas):
Angles de faisceau a DI
Fréquence d’affichage DI
— Selectionnez 455 kHz pour une meilleure couverture du fond en
--—w 455 kHz eau profonde (jusqu’a 350 pieds).
S—
SN
450
800kHz
Sélectionnez 800 kHz larsque vous étes en eau peu profonde et
4;3‘; 800 kHz que vous désirez une image la plus claire possible.

Angles de faisceau a DI
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Régler le spectre de fréquence CHIRP (optionnel, modéles CHIRP uniquement)

Votre téte de commande a été configurée avec les meilleurs réglages pour une grande variété de conditions de péche et nous
recommandons d’utiliser le spectre de frequences CHIRP de début et de fin par défaut inclus dans vatre appareil. Toutefois, vous
pouvez régler le spectre de fréeguences CHIRP pour limiter les interférences sur I'écran ou préciser les valeurs de réglage selon vos
preférences. Les options de menu dispanibles sont déterminées par le modele de votre téte de commande et le transducteur installe.

Exigences minimales: Le mode CHIRP doit étre activé. Les menus sont eégalement determinés par la fréquence d’affichage choisie
pour chague vue.

AVERTISSEMENT ! Si un transducteur auxiliaire est installé, assurez-vous qu’il est configuré sur la téte de commande. Pour plus
de détails, voir Configurer un transducteur auxiliaire. Si vous désirez des informations sur les transducteurs auxiliaires, allez sur
humminbird.com.

Régler le spectre de frequences CHIRP 2D

1.
2.

i S L S

Menu principal [mode utilisateur personnalisé) : Appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Réglage.
Cliquez sur Configuration CHIRP. Appuyez sur la touche curseur de DROITE.

Si le menu n'est pas affiché sous I'onglet Réglage, cliquez sur I'onglet Sonar.

Sélectionnez Spectre de frequences CHIRP 20. Appuyez sur la touche curseur de DROITE.

Cliguez sur un menu de fréquences.

Appuyez sur la touche curseur de DROITE ou de GAUCHE pour choisir un parametre.

Répétez : Repetez les etapes 4 et 5 pour regler les frequences de debut et de fin de chague faisceau.

Pour fermer : appuyez sur la touche QUITTER.

Régler le spectre de fréquences CHIRP IV (imagerie verticale)

L
2.

e

Menu principal (mode utilisateur personnalisé] : Appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Réglage.
Cliguez sur Configuration CHIRP. Appuyez sur la touche curseur de DROITE.
Si le menu n'est pas affiché sous I'onglet Réglage, cliquez sur I'onglet Sonar.

Sélectionnez Spectre de fréquences CHIRP IV ou Spectre de fréquences CHIRP d'imagerie. Appuyez sur la touche curseur de
DROITE.

Cliguez sur un menu de fréquences.
Appuyez sur la touche curseur de DROITE ou de GAUCHE pour choisir un parametre.
Répétez : Repetez les etapes 4 et 5 pour regler les frequences de début et de fin de chaque faisceau.

Fermez le sous-menu : appuyez sur la touche QUITTER.

Régler le spectre de fréquences CHIRP IL (imagerie latérale)

L
2.

N o g = w

Menu principal ([mode utilisateur personnalisé] : Appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Réglage.
Cliguez sur Configuration CHIRP. Appuyez sur la touche curseur de DROITE.

Si le menu n'est pas affiché sous I'onglet Réglage, cliquez sur I'onglet Sonar.

Selectionnez Spectre de frequences CHIRP IL. Appuyez sur la touche curseur de DROITE.

Cliguez sur un menu de fréguences.

Appuyez sur la touche curseur de DROITE ou de GAUCHE pour choisir un parametre.

Répétez : Répetez les etapes 4 et 5 pour régler les frequences de début et de fin de chaque faisceau.

Fermez le sous-menu : appuyez sur la touche QUITTER.
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Réinitialiser les parameétres de configuration CHIRP

Utilisez les directives suivantes pour réinitialiser tous les parametres de menus CHIRP aux réglages d’usine par defaut.

1. Menu principal [mode utilisateur personnalisé] : Appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Réglage.
2. Cliguez sur Configuration CHIRP. Appuyez sur la touche curseur de DROITE.

3. Sélectionnez Reinitialiser la configuration CHIRP locale. Appuyez sur la touche curseur de DROITE.
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AFFICHER UNE VUE SONAR A 'ECRAN

L'appareil offre une grande variété de vues permettant d’afficher des données de sonar. Vous pouvez personnaliser la vue en
affichant/masquant des informations (voir Personnaliser la vue de sonar) et vous pouvez ajuster les réglages de sonar de fagon
a préciser les informations affichées a I'écran (voir Réglage des réglages d’affichage du sonar et Réglage des réglages durant la
péche]. Vos modifications sont appliquées a toutes les vues de sonar traditionnel (20].

Afficher une vue de sonar
1. Appuyez et maintenez enfanceée la touche VUE.

2. Sélectionnez Sonar > Vue de sonar, Vue zoom de sonar, Vue divisée de sonar, etc.

Vue de sonar Vue zoom de sonar Vue de sonar divisée

Pour de plus amples informations, voir Examiner Pour de plus amples informations, voir
I’historique du sonar et Zoom avant/zoom arriére. Comparer des faisceaux sonar.

. Vue péche sur la glace
Vue en grands chiffres (ICE HELIX CHIRP)

12:55 { l Z0OM RANGE
11/23/16 9.0-12.8ft
\ Zo0M2x )

o
CHIRP IR 22
RANGE
0-15ft &

12s.
0.

-

Y

GA‘_Nr]

CHIRP IR
i
2

Pour en savoir plus, reportez-vous a Afficher la vue
péche sur la glace a I'écran.

#( REMARQUE: Les vues disponibles sont déterminées par votre modele de téte de commande et le transducteur installé. Si vous
—J désirez une liste compléte des vues disponibles sur votre téte de commande, appuyez deux fois sur la touche MENU, puis cliquez
sur I'onglet Vues. Reportez-vous a chaque section reliée du manuel [Vues, Imagerie verticale, Imagerie latérale, Survol des
fonctions de navigation, etc.] pour de plus amples informations.
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Afficher une vue mixte de sonar

1. Appuyez et maintenez enfonceée la touche VUE.
2. Pour ouvrir une vue mixte de sonar, sélectionnez Sanar.

Pour ouvrir une vue mixte de carte (sonar et carte ensemble], sélectionnez Carte.

3. Sélectionnez une vue a afficher a I'écran.

. . . . . . . ; Carte > Vue mixte carte/sonar
Sonar > Vue mixte imagerie verticale/sonar Sonar > Vue mixte imagerie latérale/sonar
(source de la carte

: Contour XD)

Y

—

L

WP009
rt <

Pour de plus amples informations, voir Pour de plus amples informations, voir
la section Imagerie verticale. la section Imagerie latérale. Survol des fonctions de navigation.

Pour de plus amples informations, voir

'-l REMARQUE : Les vues disponibles sont déterminées par votre modéle de téte de commande et le transducteur installé. Si vous
> —) désirez une liste compléete des vues disponibles sur votre téte de commande, appuyez deux fois sur la touche MENU, puis cliquez
sur I'onglet Vues. Reportez-vous a chaque section reliée du manuel (Vues, Imagerie verticale, Imagerie latérale, Survol des

fonctions de navigation, etc.]) pour de plus amples informations.

53

Sonar (2D)




PRESENTATION DES VUES DE SONAR

Lorsque I'embarcation se déplace, I'appareil représente graphiquement les changements de profondeur sur I'affichage pour créer
un profil du contour du fond. Les vues de sonar affichent I'intensité des retours sonar de différentes couleurs.

Les retours intenses résultent souvent de fonds durs ou rocheux [sédiments compactes, rocs, arbres tombes], et les retours plus
faibles de fonds meubles (sable, boue], de la végetation et de petits poissans.

Les couleurs utilisées pour representer les retours d'intensité élevée, moyenne a faible sont déterminées par la palette choisie dans
le menu Couleurs du sonar [vaoir Personnaliser les vues de sonar).

La téte de commande affiche I'intensité des retours en fonction des réglages du menu Couleurs de sonar et Vue du fond. Vous
pouvez afficher la fenétre RTS [Sonar en temps reel], activer/désactiver les symboles des poissons (Identification des paissons +],
madifier le mode SwitchFire, régler la sensibilite, etc.

Vue de sonar : Palette de couleurs du sonar 1

Barre de couleurs

faibles

retours intenses retours faibles retours intenses retours moyens
(sans doute des rochers, des (sans doute de |a végétation  (sans doute un sédiment
arbres ou d’autres structures) ou de petits poissons) compacté ou des rochers)

Historique du sonar - L’historique des retours défile sur la vue.
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PERSONNALISER LES VUES DE SONAR

Vous pouvez personnaliser les vues de sanar en affichant/masquant les informations de votre choix [p. ex. courbes de température,
lignes de profondeur, barres de couleur et fenétre de sonar en temps réel. Vous pouvez eégalement changer de palette de couleurs.

Personnaliser la vue de sonar

courbe de—

.....

1

=

température

ol gy

L

Lignes de
profondeur

k>

température —|

(superposition de
lecture numérique)

vitesse —
(superposition de
lecture numérique)

profondeur——

(superposition de
lecture numérique)
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en temps réel
(Présentation
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Barre de
couleurs
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Afficher/Masquer I'étiquette de fréquence

L'étiguette de fréequence affiche les fréguences actuellement sélectionnées. Reportez-vous a la section Configuration du sonar.
1. Menu principal : Appuyer deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Sonar.
2. Selectionnez I'étiquette de frequence.

3. Sélectionnez Activer (affichees] ou Désactiver [masquées].

Vue de sonar [2D) affichage avec I’étiquette de fréquence activé (HELIX 9 CHIRP SI GPS G2N)

la fréquence spectre de
d’affichage fréquences
sélectionné  sélectionnée
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Personnaliser la fenétre de sonar en temps réel

La fenétre de sonar en temps réel indique la profondeur et I'intensité des retours de sanar. Elle est mise a jour au rythme le plus
rapide possihle selan la profondeur et montre seulement les retours de la structure du fond et les poissons qui sont a I'intérieur du
faisceau du transducteur. Lorsgque vous passez en revue I'histarique du sonar a 'aide du curseur, I'historique du sonar est arréte,
mais la fenétre de sonar en temps réel continue d’afficher les retours de sonar en temps réel. Voir Examiner I’historique du sonar
et Zoom avant/zoom arriére.

1. Menu principal : Appuyer deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Sonar.
2. Selectionnez la fenétre de sonar en temps reel (fenétre RTS].

3. Choisissez le type de fenétre de sonar en temps réel que vous désirez afficher.

Mono Les retours de saonar s’affichent en nair.

Couleur (pleine] Les retours de sonar s'affichent en couleur, et ils remplissent la largeur de la fenétre RTS.

Couleur ) . . . .

[Présentation Les retours de sonar s’affichent en couleur. La taille des lignes affichées correspond a
I'intensité des retours de sonar provenant des faisceaux de transducteur.

de type A]

Désactive La fenétre de retour de sonar est masquee.

Afficher/masquer des données sur les vues de sonar

Les réglages de cette section sont partagés avec la vue d'imagerie verticale, de sorte que leur activation/désactivation affecte le
contenu des vues de sonar et des vues d’imagerie verticale.

1. Menu principal [mode utilisateur personnalisé] : Appuyer deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Sonar.

2. Selectionnez un menu et choisissez Active [affiché] ou Désactive [masque].

L'option Lignes de profondeur affiche des margues incrémentales entre I'échelle de profondeur
supeérieure et I'échelle de profondeur inférieure. Pour plus de détails, voir Réglage des réglages
d’affichage de Sonar.

Lignes de
profondeur

La barre de couleurs affiche |a palette selectionnee sur les vues de sonar (voir Changer les

Barre de couleurs . .
couleurs des vues] des retours faibles aux retours intenses.

La courbe de température affiche les variations de température durant I'historique récent du
sonar. Pour utiliser cette fonction, il est nécessaire de recevair des données de tempeérature en
provenance du transducteur installé ou d’'un accessaire de température/vitesse.

Courbe de
température

=/ | REMARQUE : Les lectures numériques peuvent étre affichées en superpaosition ou dans des encadrés de données (voir Vues :
> —1 Affichage des lectures numériques).
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Changer les couleurs des vues

Le menu Couleurs des vues de sonar permet de changer les couleurs utilisées pour afficher les retours de sonar sur les vues.

Vue de sonar avec couleurs de sonar

—— Barre de couleurs
avec Palette 4 pour
les couleurs de sonar

Faible

Fenétre de sonar
en temps réel

Changer la palette de couleurs du sonar

1. Menu X-Press sonar : Alars gqu’une vue de sonar est affichée a I'écran, appuyez une fois sur la touche MENU,
2. Seélectionnez Couleurs de saonar.

3. Selectionnez une palette.

'-l REMARQUE : Des instructions indiqguant comment afficher/masquer la barre de couleurs sont disponibles sous la rubrique
> —1 Afficher/masquer des données sur les vues de sonar.
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Réglage du contraste

]

Le réglage de
contraste élevé
Contrast utilise la partie
supérieure de

la palette.

i?.'h&-:, "

175-225 k

barre de coleurs

Sélectionner une gamme de la palette (Contraste)

L'option contraste vous permet de choisir une gamme de la palette de couleurs du sonar pour afficher les retours sonar. Pour voir
la palette actuelle, affichez la barre de couleurs sur I'Affichage sonar.

f/_- REMARQUE : Pour afficher ou masquer la barre de couleurs, consultez |a section Afficher/Masquer les données sur I’Affichage sonar.

Lorsque le contraste est réglé sur 20 [par défaut], toute la palette de couleurs du sonar (représentée par la barre de couleurs] est
utilisee pour afficher les retours sonar faibles et intenses. En augmentant le cantraste, la gamme supérieure de la barre de couleurs
est utilisée pour afficher tous les retours sanar (gu'ils soient faibles ou intenses]. En diminuant le contraste, la gamme inférieure
de la barre de couleurs est utilisée pour afficher tous les retours sonar [gu’ils soient faibles ou intenses].

1. Menu X-Press sonar : Alars gqu’une vue de sonar est affichée a I'écran, appuyez une fois sur la touche MENU.,
2. Seélectionnez Contraste.

3. Appuyez sur les touches curseur DROITE ou GAUCHE pour deplacer la sélection plus haut ou plus bas sur la barre de couleurs.
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REGLAGE DES REGLAGES D'AFFICHAGE DU SONAR

Les instructions de cette section permet de configurer I'affichage des retours de sonar sur les vues de sonar, afin gue vous puissiez
cibler ce qui est affiché a I'écran. Les réglages de cette section sont optionnels. Vous pouvez utiliser les réglages par défaut
d'affichage des vues de sonar ou les personnaliser selon votre préférence.

Filtrer les interférences de surface

Filtrez les interférences de surface lorsque vous désirez réduire les parasites apparaissant dans le haut des vues, causes par les
algues et les bulles d'air. Plus la valeur est faible, mains les interférences de surface sont affichées. Une valeur élevée laisse une
plus grande propartion des interférences de surface.

|f/_-| REMARQUE : Vous pouvez également régler le filtre de parasites [voir Configuration du sonar : Régler le filtre de parasites).

1. Menu principal : Appuyer deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Sonar.
2. Sélectionnez I'interference de surface.

3. Appuyez sur la touche directionnelle GAUCHE ou DROITE pour régler le reglage.

Changement du mode SwitchFire 2D

SwitchFire gere la présentation des retours de sonar dans les vues de sonar.
1. Menu principal : Appuyer deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Sonar.
2. Selectionnez SwitchFire 20.

3. Sélectionnez Mode effacer ou Mode max.

SwitchFire 2D: Mode Effacer SwitchFire 2D : Mode Max

Choisissez le mode Effacer pour montrer moins d’interférences et des tailles de Choisissez le mode Max pour n’afficher que les retours sonar bruts sur I’écran.
poissons plus précises. Lorsque le mode Effacer est sélectionné, les interférences Lorsque le mode Max est sélectionné, les informations maximum disponibles du
sont filtrées et les retours de sonar sont interprétés pour fournir plus de détails sonar dans le faisceau du transducteur s’affichent en révélant davantage d’arcs
sur les objets détectés dans le faisceau du transducteur, quel que soit leur de poisson et un meilleur suivi de I'hamecon a I’écran.

emplacement. Autrement dit, la présence d’un grand arc a I’écran indique qu’un
gros poisson a été détecteé.
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Activation/Arrét de I'option d’identification des poissons +

La fonction d’identification des poissaons + [Fish ID+] utilise des algorithmes de traitement avances du signal afin d’interpreéter les
retours de sonar et d’afficher un symbole de poisson sur les vues de sonar lorsque des conditions trés ciblées sont remplies. En
outre, lorsque la fonction Fish ID+ est activée, vous pouvez régler la sensihilité de détection et recevoir des alertes si I'alarme de
poisson est activee.

Fonction Fish ID+ activée

Depth ft

28

182-.:-' --

N 25°38.379'

W 080°17.108" RN .. - .. profondeur
: o LA R . Symbole Fish ID+

R Lo, g B S : (faisceau de
Time ) R 200 kHz)

137

Speed mph

Activer/désactiver I'identification des poissions (Fish ID+)

Larsque la fonction Fish ID+ est activée, les poissons détectés sant représentes par un symbole sur les vues de sonar. La couleur
des symbales de poisson indigue la position du faisceau de sonar et la profondeur du paoisson est indiquée au-dessus de chague
symbale.

Lorsque I'option d’identification des poissons est désactivee, la téte de commande affiche uniguement les retours de sonar bruts.

1. Menu principal : Appuyer deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Sonar.
2. Selectionnez Fish 1D+,

3. Sélectionnez Activer ou Désactiver.

Les poissans détectés sant représentés par un symbale sur la vue de sonar.

Symboles de poisson oranges = cibles detectees dans le faisceau étroit de 200 kHz et a
Activer double spectre.

Symboles de paissan vert = cibles détectées dans |e faisceau large de 83 kHz ou 455 kHz DI
CHIRP DI uniguement].

La vue de sonar affiche simplement les retours de sonar bruts. Lorsgu’un poissaon est détecte,

Désactiver . s ) - . .
les retours apparaissent a I'écran sous forme d’arcs pour indiguer les cibles potentielles.
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Réglage de la sensibilité de la fonction Fish ID

Utilisez la sensibilité d’identification afin de régler le seuil utilisé pour détecter un poisson a I'aide de la fonction Fish ID+. Si vous
désirez que les symboles de poisson soient affichés uniguement pour les gros poissans, chaisissez une valeur basse. Sivous désirez
vair les petits poissans ou les poissons appats, choisissez une valeur élevée. Pour que ce menu soit dispanible, la fonction Fish 1D+
doit étre activee.

Activez la fonction Fish ID+.
Menu principal : Appuyer deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Sonar.

Sélectionnez un niveau de sensibhilité.

£ W o

Appuyez sur la touche directionnelle GAUCHE ou DROITE pour regler le réglage.
1 = sensibilité basse (grands poissons uniguement]

10 = sensibilité elevée (tous les paoissons, petits et grands]

Activer I’alarme d’identification de poisson

Si vous désirez que I'écran affiche une alerte lorsque I'appareil détecte un poisson, activez I'alarme. Pour que cette alarme soit
disponible, la fonction Fish ID+ doit étre activee.

1. Activez la fonction Fish 1D+,
2. Menu principal : Appuyer deux fois sur la touche MENU. Cliquez sur I'onglet Alarmes.
3. Sélectionnez Alarme d'identification de paisson.

4, Sélectionnez une des icones suivantes :

Désactiver

S~ (¢ Tous

S (¢ Grands/moyens

.~ ¢ Grands
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Réglage de la vue du fond
Le menu Vue du fond permet de sélectionner la méthode d’affichage du profil et de la structure du fond. La vue du fond est également

affectée par la palette de couleurs sélectionnee dans le menu Couleurs de sanar [voir Personnaliser les vues de sonar : Changer les
couleurs des vues].

Vue du fond avec affichage de trait blanc

L___barrede
couleurs avec
_ Palette 1 pour
S I les retours les
) plus intenses
sont affichés
en blanc
I

les couleurs
de sonar

les retours les plus intenses sont affichés en blanc Fenétre de sonar
en temps réel

Changer les réglages d’affichage du fond

1. Menu principal : Appuyer deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Sonar.
2. Selectionnez Vue du fond.

3. Sélectionnez I'un des modes suivants :

Sila Palette de couleurs du sonar est modifiée, la fonction Identification de structure affichera
les retours intenses tels que specifiés sur la palette sélectionnée dans le menu Couleurs de
sonar.

Identification
de structure

Le trait blanc met en évidence les retours de sanar les plus intenses en blanc. L'avantage de

Trait blanc . , e . Ny
cette fonction est gu’elle définit clairement le fond a I'écran.
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REGLAGE DES REGLAGES PENDANT LA PECHE (MENU X-PRESS SONAR)

Le menu X-Press fournit des options de menu pour régler la sensibilité et la portée lorsque vous péchez. Vous pouvez aussi
contréler la vitesse de défilement de I'historique du sonar a 'écran. Les menus permettent d'afficher a peu pres les retours de
sonar tirés des faisceaux du transducteur lorsque vous réglez chague réglage. Aussi, vous pouvez utiliser des raccourcis touches

dans cette vue.

Réglage des réglages a partir du menu X-Press sonar (HELIX 7 CHIRP Sl GPS G2)

Interfé A 1 )
"o surtee | Sensitivity 15 P Borree
5y T —— 20 P
. ' Contrast
20
Upper Range 2
Lower Range _:s,r,f:r:nde
temps réel
Chart Speed
3 i et Jigging Mode
o YT
1-1' T Sonar Colors
o
= —— portée

inférieure

vitesse de défilement
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Réglage de la sensibilité

La sensihilité controle les détails présentés a I'écran. Si vous désirez éliminer les interférences typiques des eaux troubles ou
boueuses, essayez de diminuer la sensibilité. Lorsque vous péchez en eau tres claire ou tres profonde, une augmentation de la
sensihilité permet d'afficher les retours plus faibles.

Réglage de la sensibilité en Utilisant le Menu X-Press
Les instructions suivantes permettent de régler la sensihilite.

1. Menu X-Press sonar: Alors gu’une vue de sonar est affichée a I'écran, appuyez une fois sur la touche MENU,
2. Sélectionnez un niveau de sensihilite.

3. Appuyez sur la touche directionnelle GAUCHE ou DROITE pour augmenter ou réduire le réglage de sensibilite.

Réglage de la sensibilité a I’aide des touches de ZOOM

Sivotre tete de commande en est munie, vous pouvez utiliser ces touches pour régler la sensihilite.

1. Affichez I'écran sonar et appuyez sur les touches +Z00M ou -Z00M.

Réglage de la sensibilité a I’aide des touches +/- ZOOM

ri{_’ﬁ; : Vet

175-225 kHz tatiniak:

Hausse de la sensibilité Réduction de la sensibilité
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Réglage de sensibilité des faisceaux

Il est possible que votre modele de téte de commande permette de reégler la sensihilité des frequences individuelles. Les fréquences
disponibles sont déterminées par votre modele de téte de commande et le transducteur installé. Les instructions suivantes
permettent de régler un faisceau individuel.

1. Menu principal [mode utilisateur personnalisé] : Appuyer deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Sonar.
2. Sélectionnez 83 kHz ou 455 kHz.

Modeles CHIRP : Sélectionnez Sensibilité moyenne de compensation ou (455 kHz] Sensibilité haute de compensation (DI,
CHIRP DI modeles uniguement].

3. Appuyez sur la touche directionnelle GAUCHE ou DROITE pour augmenter ou reduire le réglage de sensihilite.

Par exemple, dans I'illustration ci-dessous, la sensihilité du faisceau de 83 kHz dans la vue de sonar divisée peut étre ajustée sans affecter
la sensibilité des retours de sonar de 200 kHz. Pour de plus amples informations sur cette vue, voir Comparer des faisceaux sonar.

Augmentation de la sensibilité du faisceau de 83 kHz dans la vue de sonar divisée (83 kHz/200 kHz)

83 kHz ” 200 kHz |

portée
supérieure

nl-‘u"”J

ok

fréquence portée inférieure fréquence portée inférieure

Sélectionner une gamme de la palette (Contraste)

L'option contraste vous permet de choisir une gamme de la palette de couleurs du sonar pour afficher les retours sonar. Pour voir
la palette actuelle, affichez la barre de couleurs sur I'Affichage sonar. Pour plus de détails, consultez la section Affichage sonar :
Madifier les couleurs d’affichage et Afficher/masquer les données sur I’Affichage sonar.

Lorsque le contraste est réglé sur 20 [par defaut], toute la palette de couleurs du sonar (représentée par la barre de couleurs] est
utilisee pour afficher les retours sonar faibles et intenses. En augmentant le cantraste, la gamme supérieure de la barre de couleurs
est utilisée pour afficher tous les retours sanar (qu'ils soient faibles ou intenses]. En diminuant le contraste, la gamme inférieure
de la barre de couleurs est utilisée pour afficher tous les retours sonar [gu’ils soient faibles ou intenses].

1. Menu X-Press sonar : Lorsgu’un Affichage sonar figure a I'écran, appuyez une fais sur la touche MENU.
2. Selectionnez Contraste.

3. Appuyez sur les touches curseur DROITE ou GAUCHE pour déplacer la sélection plus haut ou plus bas sur la barre de couleurs.
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Réglage de la portée supérieure/inférieure

La portée supérieure et la portée inférieure contralent la colonne d’eau affichée dans la vue. A titre d’exemple, si vous étes intéressé
ala zone située entre 6 m et 15 m (20 pi et 50 pi] de profondeur, vous devriez régler la portée supérieure a 6 m (20 pi] et la portée
inferieure a 15 m (50 pi]. La vue ne présentera pas les retours de sonar en dehars des limites données, et de plus amples détails
a l'intérieur des valeurs chaisies sont afficheés.

1. Menu X-Press sonar [mode utilisateur personnalisé] : Alors qu’une vue de sonar est affichée a 'écran, appuyez une fois sur
la touche MENU.

2. Selectionnez la portée supérieure. Appuyez sur la touche directionnelle GAUCHE ou DROITE pour régler le réglage.
3. Sélectionnez la portée inférieure. Sélectionnez Auto ou choisissez une profondeur spécifique (réglage manuel].
Auto : La portée inférieure est réglée par la téte de commande de fagon a suivre automatiqguement le fond.

Manuel : La téte de commande se limite a la profondeur de votre choix.

|f/_-| REMARQUE : Il doit y avoir une différence d’au moins 10 pieds entre la valeur supérieure et la valeur inférieure.

Changer la vitesse de défilement

La vitesse de défilement détermine la vitesse a laguelle I'historique du sonar défile sur I'écran et la quantité de détails qui s'affichent.
Une vitesse plus grande est généralement préférée par les pécheurs a la ligne, de sorte que I'histarique du sonar défile rapidement
a I'écran. Sivous deésirez ralentir le défilement de I'histarique du sonar, choisissez une valeur plus basse. Quelle que sait la vitesse
de defilement choisie, la fenétre de sonar en temps réel est mise a jour a la vitesse maximale possible pour les conditions de
profondeur.

1. Menu X-Press sonar : Alars qu’une vue de sanar est affichée a I'écran, appuyez une fois sur la touche MENU.
2. Sélectionnez Vitesse de défilement.

3. Appuyez sur la touche directionnelle GAUCHE ou DROITE pour régler le reglage.

Activer/désactiver le mode dandinette (CHIRP SI, CHIRP MEGA Sl, CHIRP MEGA SI+ uniquement)

Sivous avez un appareil CHIRP SI, un CHIRP MEGA SI, ou un CHIRP MEGA SI+ et un transducteur Bual Beam SI, vous pouvez utiliser
le mode dandinette pour affiner les retours de sonar affichés dans la vue de sonar.

'-l REMARQUE : Cette fonctionnalité est uniquement disponible lorsqu’un transducteur Sl a double faisceau est connecté. Le mode
> =1 Jigging n’est pas nécessaire avec High Wide Dual Spectre CHIRP transducteurs.

1. Menu X-Press sonar : Alors qu’une vue de sonar est affichée a I'écran, appuyez une fois sur la touche MENU.
2. Sélectionnez mode dandinette.

3. Sélectionnez Activer ou Désactiver.

Activez le mode Dandinette si vous avez selectionné Moyenne ou Mayenne/Haute frequence
dans le menu Fréquence d’'affichage CHIRP 2D [avec le mode CHIRP 2D activé], ou si vous
Activer avez sélectionné 83 kHz ou 83/200 kHz dans le menu Fréquence d’'affichage 2D [avec le
maode CHIRP 2D désactive]. Larsque le mode dandinette est active, les retours de sonar sont
affings sur la vue et la vitesse de defilement diminue pour afficher plus de deétails.

Desactivez le mode Dandinette si vous avez seélectionné Basse frequence dans le menu
Frequence d'affichage CHIRP 2D (avec le mode CHIRP 20 active], ou si vous avez sélectionne
Deésactiver 200 kHz dans le menu Fréquence d'affichage 20 (avec le mode CHIRP 2D désactivé].
Desactivez le mode dandinette si vous deésirez afficher I'historique du sonar a la vitesse de
defilement selectionnée et voir des retours de sanar plus bruts.
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Changer la palette de couleurs du sonar

Le menu X-Press sonar permet de rapidement changer la palette de couleurs d'affichage pendant que vous péchez. Voir
Personnaliser les vues de sonar : Changer les couleurs des vues.

1. Menu X-Press sonar : Alars gqu’une vue de sonar est affichée a I'écran, appuyez une fois sur la touche MENU.
2. Seélectionnez Couleurs de sonar.

3. Selectionnez une palette.

7/ REMARQUE : Des instructions indiquant comment afficher/masquer la barre de couleurs sont disponibles sous la rubrique
> —1 Personnaliser les vues de sonar.
Changer de fréquence

Si le transducteur comprend plusieurs fréquences de faisceau inférieur, utilisez la touche VERIFIER/INFO pour modifier rapidement
la frequence utilisée dans 'Affichage sonar 20. Pour de plus amples informations, repartez-vous a Survol du sonar et Configuration
du sonar.

1. Lorsqu’un affichage sonar figure & 'écran, appuyez une fois sur la touche VERIFIER/INFO.

Utilisation de la touche VERIFIER pour passer d’une fréquence a une autre
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-
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étiquette de
fréquence

Changer de fréquence
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COMPARER LES FAISCEAUX DE SONAR (VUE DE SONAR DIVISEE)

La vue de sonar divisée affiche sur des volets séparés les retours de sonar provenant de chaque fréequence de faisceau vertical.
Vous pouvez utiliser cette vue pour comparer les retours des faisceaux en les regardant cote a cote. Les faisceaux sont détermines
par votre modele d’appareil Humminhird et par le transducteur installé.

Fréquences : Utilisez cette vue pour comparer les faisceaux de 83 KHz et de 200 kHz. Si vous avez un appareil Bl ou CHIRP DI,
cette vue compare les faisceaux de 455 kHz et de 200 kHz. Aussi, larsque le mode CHIRP active, vous pouvez comparer les

faisceaux sonar.

Identification de poisson [Fish ID+] : Vous pouvez également activer la fonction Fish 1D+ sur la vue de sanar divisée pour vair
la position des poissons sur chaque faisceau de transducteur (voir Réglage des réglages d’affichage du sonar : Activation/
Arrét de I'option d’identification des poissons +).

Afficher la vue de sonar divisée

1. Appuyez et maintenez enfoncee la touche VUE.

2. Sélectionnez Sonar > Vue de sonar divisée.

Examen séparé des faisceaux dans la vue de sonar divisée (83 kHz/200 kHz)

83 kHz ” 200 kHz |

portée
supérieure

fréquence portée inférieure fréquence portée inférieure
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EXAMINER LHISTORIQUE DU SONAR

Si vous appuyez sur n‘importe guelle fleche de la commande directionnelle, le défilement de I'historique du sonar s'arréte et le
curseur apparait a l'écran. Sivous déplacez le curseur sur un retour de sonar, la vue affiche les lectures numerigues correspondant
a la position du curseur. La fenétre de sonar en temps réel continue a s'actualiser le plus rapidement possible compte tenu des
canditions de profondeur (voir Personnaliser les vues de sonar).

Arréter le défilement de I’historique du sonar

1. Appuyez sur une fleche de la commande directionnelle.

2. Déplacez le curseur sur un retour de sonar.

= REMARQUE : Si vous désirez marquer un point de cheminement ou débuter une navigation jusqu’a la position du curseur,
> —] reportez-vous a Navigation dans les vues de sonar.

Vérifier la profondeur de la position du curseur

distance avec la relevement de la
profondeur du curseur profondeur sous le curseur position du curseur position du curseur
lectures i t Distance Bearing
numeérique 178 5
du curseur | t
- bt . . ' : N ty r
fm m IF‘. J" k) ¥

— Fenétre de
sonar en
temps réel

curseur

Déplacer le curseur
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ZOOM AVANT/ZOOM ARRIERE

Utilisez la vue zoomeée de sonar lorsque vous désirez voir une vue agrandie du fond et des structures. Par exemple, s'il y a des
poissons pres du fond et des structures (arbre, vegetation, etc.], la vue zoomeée de sonar aide a mieux distinguer les retour de
sanar rapproches.

Afficher la vue zoomée de sonar

1. Appuyez et maintenez enfoncee la touche VUE.

2. Sélectionnez Sonar > Vue zoom de sonar.

Zoom avant et zoom arriére grace aux touches ZOOM

Sivotre tete de commande est munie de touches +/- Z00M, suivez les directives de la présente section pour les utiliser.

Agrandissement de structures de fond (zoom avant/zoom arriére)

1. Affichage de la vue zoomee de sonar.
2. Zoom avant : Appuyez sur la touche + Z0OM.

Zoom arriere : Appuyez sur la touche - Z00OM.,

Agrandir la position du curseur (zoom avant/zoom arriére)
1. Affichage de la vue zoomee de sonar.

2. Utilisez la commande directionnelle pour déplacer le curseur vers une position donnée de I'écran.
3. Zoom avant: Appuyez sur la touche + Z0OM.
Zoom arriere : Appuyez sur la touche - Z0OM.,

4. Fermer: Appuyez sur la touche QUITTER.
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Agrandir les retours de sonar dans la vue zoomeée de sonar (fond verrouillé)

niveau de zoom Limite supérieure, affichage zoom Limite supérieure, affichage a pleine échelle

portée
intégrale

vue
zoomé

Limite inférieure, affichage zoom Limite inférieure, affichage a pleine échelle

prévisualisation portée de zoom

® @ o«

Zoom avant Zoom arriére Déplacer le curseur Zoom avant

Sonar (2D) 72



Zoom avant et zoom arriére grace au menu X-Press

Sivotre téte de commande n’est pas équipée de touches Z00M, vous utiliserez le menu Niveau de zoom pour régler le zoom.

Agrandissement de structures de fond (zoom avant/zoom arriére)
1. Affichage de la vue zoomee de sonar.

2. Appuyez une fois sur la touche MENU.

w

Sélectionnez Niveau de zoom.

e

Appuyez sur la touche directionnelle GAUCHE ou DROITE pour regler le reglage.

Agrandir la position du curseur (zoom avant/zoom arriére)

1. Affichage de la vue zoomeée de sonar.

2. Utilisez la commande directionnelle pour déplacer le curseur vers une position donnée de I'écran.

Appuyez une fois sur la touche MENU.
Sélectionnez Niveau de zoom.

Appuyez sur la touche directionnelle GAUCHE ou DROITE pour regler le reglage.

S

Fermer : Appuyez sur la touche QUITTER.
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Réglage des paramétres d’affichage zoomée du sonar

Activer/désactiver le verrouillage du fond

Utilisez les réglages Verrouiller le fond et Portée du fond pour surveiller principalement le fond et déterminer I'affichage de colonne
d’eau surlavue zoomeée de sonar. La fonction Verrouillage sur le fond permet d'afficher continuellement le fond a un point constant
de I'écran, peu impaorte les changements dans la profondeur. Cette fonction « écrase » le profil du fond, mais elle s'avere efficace
pour mantrer les poissons se tenant au fond ou pres du fond.

. Menu X-Press sonar : Alors gu’une vue zoomee de sonar est affichée a I'écran, appuyez une fois sur la touche MENU.
Selectionnez Verrouillage du fond. Appuyez sur la tauche directionnelle DROITE pour activer la fonctian.

Appuyez sur la touche directionnelle HAUT. Selectionnez la portée du fond.

£ W o

Appuyez sur la touche directionnelle GAUCHE ou DROITE pour régler la portée. La portée est mesuree du fond vers le haut.
Valeur basse : utile pour vaoir les structures basse sur le fond et les détails du fond.
Valeur éleveée : utile pour voir les grandes structures dans une eau profonde.

REMARQUE : Si I'écran affiche une bande ondulée suivant les variations de profondeur, il est probable que la valeur de portée du fond soit
> =1 supérieure a la profondeur réelle du plan d’eau. Dans ce cas, réduisez la valeur de portée du fond.

Changer la largeur de la vue zoomée

Les instructions de cette section permettent de changer la largeur d’'une vue zoomeée de sonar.

1. Menu principal : Appuyer deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Sonar.
2. Selectionnez Largeur de zoom.

3. Appuyez sur la touche directionnelle GAUCHE ou DROITE pour régler le réglage.

Définir la portée du fond et la largeur de zoom (verrouillage de fond activé)

"W Bottom Lock iIH D

-
Bottom Range

portée
intégrale

prévisualisation
de zoom, portée
du fond

]
)

| }T"" U ‘H”” N f-»:'|rl\ﬁ i i" .
|I|lI \HM .I_ﬂ'l"." 1

largeur de zoom
(large)
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NAVIGATION DANS LES VUES DE SONAR

Pour marguer des points de cheminement et lancer la navigation, la téte de commande doit avoir une position GPS tirée d’'un récepteur
GPS connecte ou interne. Des renseignements supplémentaires sant disponibles dans la section Pour commencer.

Marquer un point de cheminement

Vous pouvez marguer un point de cheminement a la position de I'embarcation ou a la position du curseur. Les points de cheminement
sont enregistrés dans la boite de dialogue Gestion des points de cheminement [voir Gestion des données de navigation).

Marquer un point de cheminement a la position de I’embarcation
1. Appuyez sur la touche MARQUER.

Marquer un point de cheminement a la position du curseur

1. Utilisez la commande directionnelle pour déplacer le curseur vers une position donnée de I'écran.

2. Appuyez deux fais sur la touche MARQUER.

Marquer un point de cheminement a la position du curseur

profondeur du curseur profondeur sous le curseur distance avec la position du curseur relévement de la position du curseur

lectures Cursor Dept Distance Bearing
numérique

du curseur

0249, 314, | 328 270..

Waypoint S00119 Created

=

: th i mIF'.

Successfully saved !
S00119.PNG ==

curseur

Appuyez deux fois pour
marquer un point
Déplacer le curseur de cheminement
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Naviguer jusqu’a une position

Servez-vous des instructions presentées dans cette section pour lancer la navigation jusqu’a une pasition de la vue. Repartez-vous
a Survol des fonctions de navigation pour plus de renseignements sur ces fonctions.

Naviguer jusqu’a la position du curseur
1. Utilisez la commande directionnelle pour déplacer le curseur vers une position donnée de I'écran.
2. Appuyez deux fois sur la touche ATTEINDRE.

Lorsque vous appuyez sur la touche ATTEINDRE, un point de cheminement est marqué a I'emplacement du curseur.

Naviguer jusqu’a une position enregistrée

Si vous appuyez sur la touche ATTEINDRE, vous pouvez choisir de débuter une navigation avec I'aide d’une liste de points de
cheminement et d’itinéraires enregistres.

Appuyez sur la touche ATTEINDRE.
Selectionnez Données de navigation. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Utilisez la commande directionnelle pour sélectionner un point de cheminement ou un itinéraire enregistre.

£ W o

Appuyez sur la touche directionnelle DROITE pour commencer la navigation.

Annuler une navigation

1. Appuyez une fois sur la touche MENU.

2. Selectionnez Annuler la navigation. Appuyez sur la touche directionnelle DROITE.
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Débuter une navigation jusqu’a la position du curseur

profondeur du curseur profondeur sous le curseur distance avec la position du curseur relévement de la position du curseur

lectures any Cursor Depth Distance Bearing
il .~ 20.9 28.2+ 3500.. 179..

Navigation started toward waypoint WP004
: 1
{

: PR

o ——curseur

6OTO
MOB_/

Appuyez deux fois pour
Déplacer le curseur lancer la navigation
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AFFICHER UNE VUE D’IMAGERIE VERTICALE

(MODELES D’IMAGERIE VERTICALE ET D’'IMAGERIE LATERALE UNIQUEMENT)

Plusieurs vues sant dispanibles pour afficher les données d'imagerie verticale [Down Imaging]. Vous pouvez personnaliser la vue
en affichant/masquant des informations (voir Persannaliser la vue d’imagerie verticale] et vous pouvez ajuster les reglages de
sanar de fagon a préciser les informations affichées a I'écran (voir Réglage des réglages pendant la péche). Vos modifications sont
appliguées a toutes les vues d’imagerie verticale.

Afficher une vue d’imagerie verticale
1. Appuyez et maintenez enfonceée la touche VUE.

2. Seélectionnez Sonar > Vue d'imagerie verticale.

Vue d’imagerie verticale

Depth ft

31

Temp °F &

745

N 50°41.163"

W 001°03.718'
Time

6:1

Speed mpl

56

Afficher une vue mixte d’imagerie verticale

1. Appuyez et maintenez enfonceée la touche VUE.
2. Pour ouvrir une vue mixte d'imagerie verticale, vous devez sélectionner Sonar.
Pour ouvrir une vue mixte de carte (imagerie verticale et carte ensemble], sélectionnez Carte.

3. Sélectionnez une vue a afficher a I'écran. Appuyez sur la touche directionnelle DROITE.

Sonar > Vue mixte imagerie
Sonar > Vue mixte imagerie verticale/sonar Sonar > Vue mixte imagerie verticale/latérale verticale/latérale/sonar

mp 30

;60.9°F
420-520 kHz 40|(420-520 kHz
Pour de plus amples informations, Pour de plus amples informations, voir Pour de plus amples informations, voir
voir la section Sonar. la section Imagerie latérale. les sections Sonar et Imagerie latérale.
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Carte > Vue mixte carte/imagerie verticale Carte > Vue mixte carte/sonar/verticale
(source de la carte : Contour XD) (source de la carte : Contour XD}
[Overzoom|

8.9+

420-520 kHz

420-520 kkiz

Pour de plus amples informations, voir Pour de plus amples informations, voir
Survol des fonctions de navigation. la section Sonar et Navigation.

#( REMARQUE : Les vues disponibles sont déterminées par votre modeéle de téte de commande et le transducteur installé. Si vous désirez une
—1 liste complete des vues disponibles sur votre téte de commande, appuyez deux fois sur la touche MENU, puis cliquez sur I'onglet Vues.
Reportez-vous a chaque section reliée du manuel [Vues, Sonar, Imagerie latérale, Survol des fonctions de navigation, etc.] pour de plus

amples informations.

-
»
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SURVOL D’IMAGERIE VERTICALE

Les images affichées dans la vue d'imagerie verticale sont produites avec le sonar. Chagque fois que I'appareil émet un signal sonore,
une bande de données représentant les échos recus par le transducteur est affichée a I'écran pour former les images gue vous
voyez. Comme pour le sonar 20, I'historique du sonar défile a gauche de I'écran.

Le faisceau d'imagerie verticale « illumine » le profil du fond, les structures et les poissons. Les faisceaux sont larges d’'un cote a
I'autre, mais tres minces de 'avant vers I'arriere.

Vue d’imagerie verticale (HELIX 9 CHIRP DI GPS G2N)

stries/nuages
blancs

ombrages
clairs

790-850 kHz

ombrages sombres

Historique du sonar - L’historique des retours défile sur la vue

Utilisez les zones lumineuses et sombres de 'affichage pour évaluer comme indiqué ci-dessous les objets se trouvant sous votre
bateau :

Les ombres foncées représentent les fonds mous (boue, sable] ou un terrain en pente descendante.

Les ombres pales représentent un terrain plus dense (bois, roc] ou un terrain en pente ascendante. Un fond tres dur pourrait
apparaitre en blanc a I'écran.

Les stries ou les nuages blancs sur 'affichage peuvent représenter des poissons.

Les ombres ne sont pas causées par la lumiere mais plut6t par I'absence d’un retour du sonar. Les objets au fond peuvent
projeter une ombre sonar sur I'affichage. Plus I'ombre est longue et plus I'objet est haut. Les poissons peuvent aussi projeter
des ombres. Vous pouvez utiliser les ombres pour interpréter les endroits ou les poissons ou objets se situent par rapport au
fond.
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PERSONNALISER LES VUES D’'IMAGERIE VERTICALE

Vous pouvez personnaliser les vues d'imagerie verticale en affichant/masquant les informations de votre choix, notamment les
lignes de profondeur, la courbe de température et les lectures numerigues. Vous pouvez egalement changer de palette de couleurs.

Personnaliser la vue d’imagerie verticale

Il Depth ft

= S ——— courbe dE Ia
06 . {4 température

[°F 64% :
Temp . -

745

lectures
numériques N 50°41.163' |
dans d o
oidesll W 001°03.718
lignes de
profondeur

#( REMARQUE : Les données de lecture numérique peuvent étre superposées ou affichées dans les zones de données (voir Vues :
—1 Affichage des lectures numériques).

-
»

Afficher/masquer les lignes de profondeur

Les lignes de profondeur affichent des marques incrémentales entre I'échelle de profondeur supérieure et I'échelle de profondeur
inferieure. Pour plus de détails, repartez-vous a Réglage des réglages pendant la péche. Le menu Lignes de profondeur est partage
avec la vue de sonar, de sorte que I'activation/désactivation de cette fonction affecte les vues de sonar et les vues d’imagerie

verticale.
1. Menu principal [mode utilisateur personnalisé] : Appuyer deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Sonar.
2. Selectionnez Lignes de profondeur.

3. Selectionnez Activer [affichees] ou Désactiver [masgueées).

Afficher/masquer la courbe de température

La courbe de température affiche les variations de température durant I'historique récent du sonar. Pour utiliser cette fonction, il
est nécessaire de recevoir des données de température en provenance du transducteur installé ou d’un accessoire de température/
vitesse. Le menu Courbe de température est partage avec la vue de sonar, de sorte que I'activation/désactivation de cette fonction
affecte les vues de sonar et les vues d'imagerie verticale.

1. Menu principal : Appuyer deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Sonar.
2. Selectionnez Courbe de tempeérature.

3. Selectionnez Activer [affichees] ou Désactiver [masgueées).
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Changer les couleurs des vues

Le menu Couleurs d'imagerie verticale permet de changer les couleurs utilisées pour afficher les retours de sonar sur les vues.

Vue d’imagerie verticale avec palette 10 sélectionnée [couleurs d’imagerie verticale)

Changer la palette de couleurs d’imagerie verticale

1. Menu X-Press d’imagerie verticale : Alors qu’une vue d'imagerie verticale est affichée a I'écran, appuyez une fois sur la
touche MENU.

2. Selectionnez couleurs d'imagerie verticale.

3. Sélectionnez une palette.
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Afficher/Masquer I'étiquette de fréquence

L'etiquette de frequence affiche les fréequences actuellement sélectionnées Reportez-vous a la section Configuration du sonar.

1. Menu principal : Appuyer deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Sonar.
2. Sélectionnez 'étiquette de fréquence.

3. Sélectionnez Activer (affichées] ou Désactiver ([masquées].

Vue d’imagerie verticale avec I’étiquette de fréquence activé

420-520 kHz

la fréquence
d’affichage
sélectionné
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REGLAGE DES REGLAGES PENDANT LA PECHE (MENU X-PRESS D’IMAGERIE VERTICALE)

Le menu X-Press fournit des options de menu permettant de régler la sensibilité et la portée lorsque vous péchez. Vous pouvez
aussi contréler la vitesse de défilement de I'historique du sonar a I'écran. Les menus permettent d’afficher a peu prés les retours
de sonar tirés des faisceaux du transducteur lorsgue vous réglez chagque réglage. Aussi, vous pouvez utiliser des raccourcis touches
dans cette vue.

Réglage des réglages a partir du menu X-Press d’imagerie verticale

portée
supérieure

Dl Enhance

Upper Range

Lower Range

Chart Speed

DIl Colors

Bl E! ‘I portée

inférieure

vitesse de défilement
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Réglage de la sensibilité

La sensibilité cantréle les détails présentés a I'écran. Vous pouvez régler la sensibilité a partir du menu X-Press ou a partir du menu
Améliorer Iimagerie verticale [voir Améliorer la vue d’imagerie verticale). La sensibilité peut aussi étre réglée a l'aide des touches
+/-Z00M.

Sivous desirez eliminer les interférences typigues des eaux troubles ou boueuses, essayez de diminuer la sensibilité. Lorsque vaus
péchez en eau trés claire ou trés profonde, une augmentation de la sensibilité permet d’afficher les retours plus faibles.

Réglage de la sensibilité depuis le menu X-Press

1. Menu X-Press d’'imagerie verticale : Alors gu’une vue d’imagerie verticale est affichée a I'écran, appuyez une fois sur la touche
MENU.

2. Seélectionnez Sensibilité verticale.

3. Appuyez sur la touche directionnelle GAUCHE ou DROITE pour augmenter ou réduire le réglage de sensibilite.

Réglage de la sensibilité a I'aide des touches de ZOOM
Sivotre tete de commande en est munie, vous pouvez utiliser ces touches pour régler la sensihilite.

1. Affichez I'écran sonar et appuyez sur les touches +Z00M ou —Z00M.

Réglage de la sensibilité a I’aide des touches +/- ZOOM

Down Sensitivity 4]
1= 20

DI Enhance
Upper Range

Lower Range

Chart Speed

DI Colors

Hausse de la sensibilité  Réduction de la sensibilité
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Améliorer la vue d’imagerie verticale

Le menu Ameliorer I'imagerie verticale permet de régler la sensihilite, le contraste et la netteté de la vue d'imagerie verticale.
Lorsque vous madifiez un réglage, le changement est immediatement répercuté sur la vue,

Améliorer la vue d’imagerie verticale

Améliorer la vue d’imagerie verticale

1. Menu X-Press d’'imagerie verticale : Alors gu’une vue d’'imagerie verticale est affichée a I'écran, appuyez une fois sur la touche
MENU.

2. Seélectionnez Améliarer I'imagerie verticale. Appuyez sur la touche directionnelle DROITE.

3. Utilisez la commande directionnelle pour sélectionner chague menu et régler les réglages.

La sensibilité contréle les détails présentés a I'écran. Diminuez la sensibilité pour supprimer
de I'écran les interférences que I'on retrouve parfois dans I'eau boueuse ou trouble. Lorsque
Sensihilité vaus péchez en eau tres claire ou tres profonde, une augmentation de la sensibilité permet
d'afficher les retours plus faibles qui pourraient étre intéressants. Ce réglage peut aussi étre
réglé a partir du menu X-Press d’'imagerie verticale [Sensihilité d'imagerie verticale].

Ajustez le contraste pour accentuer les parties claires et foncées des données d'imagerie
Contraste verticale et obtenir une meilleure definition. Pour intensifier les retours intenses, augmentez
le cantraste. Pour intensifier les retours faibles, diminuez le contraste.

Activez la precision et selectionnez un niveau de filtrage pour accentuer les angles des

Précision . ., . .
donneées d'imagerie verticale.
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Réglage de la portée supérieure/inférieure

La portée supérieure et la portée inférieure contrdlent la colonne d’eau affichée dans la vue. A titre d’exemple, si vous étes intéresseé
ala zone située entre 6 m et 15 m (20 pi et 50 pi) de profondeur, vous devriez régler la partée supérieure a 6 m (20 pi] et la portée
inférieure a 15 m (50 pi]. L'affichage ne présentera pas des retours de sonar en dehors des limites données, et de plus amples
details de |a limite sélectionnee seront affiches.

1. Menu X-Press d’imagerie verticale ([mode utilisateur personnalisé] : Alors gu'une vue d'imagerie verticale est affichée a
I"écran, appuyez une fois sur la touche MENU.

2. Selectionnez la portée supérieure. Appuyez sur la touche directionnelle GAUCHE ou DROITE pour régler le réglage.
3. Selectionnez la portée inférieure. Sélectionnez Auto ou choisissez une profondeur spécifique (réglage manuel].
Auto : La portée inférieure est réglée par la téte de commande de fagon a suivre automatiguement le fond.

Manuel : La téte de commande se limite a la profondeur de votre choix.

|f/_-| REMARQUE : Il doit y avoir une différence d’au moins 10 pieds entre la valeur supérieure et la valeur inférieure.

Changer la vitesse de défilement

La vitesse de défilement détermine la vitesse a laguelle I'historique du sonar défile sur I'écran et la quantité de détails qui s'affichent.

1. Menu X-Press d’'imagerie verticale : Alors qu'une vue d'imagerie verticale est affichée a I'écran, appuyez une fois sur la touche
MENU.

2. Sélectionnez Vitesse de défilement.

3. Appuyez sur la touche directionnelle GAUCHE ou DROITE pour régler le réglage.

Changer les couleurs d’imagerie verticale

Le menu X-Press d'imagerie verticale permet de rapidement changer la palette de couleurs d'affichage pendant que vous péchez.
Pour de plus amples informations, voir Personnaliser les vues d’imagerie verticale : Changer les couleurs des vues.

1. Menu X-Press d’imagerie verticale : Alors gu’une vue d’'imagerie verticale est affichée a I'écran, appuyez une fois sur la touche
MENU.

2. Seélectionnez couleurs d’imagerie verticale.

3. Sélectionnez une palette.

Modification du mode d’imagerie SwitchFire

Imagerie SwitchFire gere la présentation des retours de sonar dans les vues de d'imagerie latérale et verticale.
1. Menu principal : Appuyer deux fois sur la touche MENU. Selectionnez I'onglet Sonar.
2. Selectionnez Imagerie SwitchFire.
3. Sélectionnez Maode effacer ou Mode max.

Mode Effacer: les interférences sont filtrées et les retours de sonar sont interprétés pour fournir plus de détails sur les objets
detectés dans le faisceau du transducteur, quel que soit leur emplacement.

Mode Max : les infarmations maximum disponibles du sonar dans le faisceau du transducteur.
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Changer de fréquence

Si le transducteur comprend plusieurs fréquences pour I'imagerie verticale, utilisez la touche VERIFIER/INFO pour modifier
rapidement la frequence utilisée dans I'Affichage d'imagerie verticale. Pour de plus amples informations, reportez-vous a Survol
du sonar et Configuration du sonar.

1. Lorsqu’un affichage d’imagerie verticale figure & I'écran, appuyez sur la touche VERIFIER/INFO.

Utilisation de la touche VERIFIER pour passer d’une fréquence a une autre (HELIX 9 CHIRP DI GPS G2N)

0

labeléti-

ek 7 90-850 kHz

fréquence

Changer de fréquence
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EXAMINER LHISTORIQUE D'IMAGERIE VERTICALE ET ZOOM AVANT/ZOOM ARRIERE

Outre la possihilité de regler les réglages du sonar pendant que vous péchez, vous pouvez arréter le défilement de I'historique du
sanar, agrandir les retours de sonar et examiner les informations de paosition.

Figer la vue d’imagerie verticale

Si vous appuyez sur n'importe quelle fleche de la commande directionnelle, le défilement de I'historique du sonar s’arréte et le
curseur apparait a I'écran. Sivous déplacez le curseur sur un retour de sonar, la vue affiche les lectures numeériques correspondant
a la position du curseur.

1. Appuyez sur une fleche de la commande directionnelle.
2. Deplacez le curseur sur un retour de sonar.

3. Verifiez la position du curseur et les informations de profondeur dans les lectures numeriques.

'-A REMARQUE : Si vous désirez marquer un point de cheminement ou débuter une navigation jusqu’a la position du curseur,
> =] reportez-vous a Navigation dans les vues d’imagerie verticale.

Zoom avant et zoom arriére grace au menu X-Press

Sivotre téte de commande n’est pas munie de touches Z00OM, vous utiliserez le menu X-Press pour agrandir la région sélectionnée
de I'écran.

Utilisez la commande directionnelle pour déplacer le curseur vers une position donnée de I'écran.
Appuyez une fois sur la touche MENU.
Sélectionnez DI Zoom.

Appuyez sur la touche directionnelle GAUCHE ou DROITE pour regler le réglage.

a &= w o

Fermer : Appuyez sur la touche QUITTER.

Zoom avant et zoom arriére grace aux touches ZOOM

Si votre tete de commande est munie des touches +/-Z00M, suivez les directives de la présence section pour agrandir la région
de I'écran sélectionnée.

1. Utilisez la commande directionnelle pour déplacer le curseur vers une position donnée de I'écran.
2. Zoom avant : Appuyez sur la touche + Z00M.
Zoom arriere : Appuyez sur la toauche - ZOOM.

3. Fermer : Appuyez sur la touche QUITTER.
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Zoom dans I’historique d’imagerie verticale

profondeur du curseur profondeur sous le curseur  distance avec la position du curseur  relévement de la position du curseur

7.7+

Curs Distance BRG 090°t

th
282ft Zoom 2x niveau

| ; de zoom

lectures

P s I-\- Dep
ptsll - 12.5+ |

cadre de zoom

peut étre
déplacé avec
la commande
directionnelle

Déplacer le curseur Zoom avant Zoom arriére
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NAVIGATION DANS LES VUES D’'IMAGERIE VERTICALE

Pour marguer des points de cheminement et lancer la navigation, la téte de commande doit avoir une position GPS tirée d’'un récepteur
GPS connecte ou interne. Des renseignements supplémentaires sont disponibles dans la section Pour commencer.

Marquer un point de cheminement

Vous pouvez marguer un point de cheminement a la position de I'embarcation ou a la position du curseur. Les points de cheminement
sont enregistrés dans la boite de dialogue Gestion des points de cheminement [voir Gestion des données de navigation).

Marquer un point de cheminement a la position de I’embarcation
1. Appuyez sur la touche MARQUER.

Marquer un point de cheminement a la position du curseur

1. Utilisez la commande directionnelle pour déplacer le curseur vers une position donnée de I'écran.

2. Appuyez deux fois sur la touche MARQUER.

Marquer un point de cheminement a la position du curseur

profondeur du curseur profondeur sous le curseur distance avec la position du curseur relévement de la position du curseur

Cursor

Distance Bearing

327« 485, 346..

Waypoint S00128 Created

lectures
numeérique

- .\-
du curseur NI/ 28'5ﬂ

Successfully saved
S00128.PNG

Appuyez deux fois pour
marquer un point
Déplacer le curseur de cheminement
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Naviguer jusqu’a une position

Servez-vous des instructions présentées dans cette section pour lancer la navigation jusgu’a une position de la vue. Reportez-vous
a Survol des fonctions de navigation pour plus de renseignements sur ces fonctions.

Naviguer jusqu’a la position du curseur

1. Utilisez la commande directionnelle pour déplacer le curseur vers une position donnée de I'écran.
2. Appuyez deux fois sur la touche ATTEINDRE.

Lorsque vous appuyez sur la touche ATTEINDRE, un point de cheminement est marqué a I'emplacement du curseur.

Naviguer jusqu’a une position enregistrée

Si vous appuyez sur la touche ATTEINDRE, vous pouvez choisir de débuter une navigation avec I'aide d'une liste de points de
cheminement et d'itinéraires enregistres.

Appuyez sur la touche ATTEINDRE.
Selectionnez Données de navigation. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Utilisez la commande directionnelle pour sélectionner un paint de cheminement ou un itinéraire enregistre.

S

Appuyez sur la touche directionnelle DROITE pour commencer la navigation.

Annuler une navigation
1. Appuyez une fais sur la touche MENU.

2. Selectionnez Annuler la navigation. Appuyez sur la touche directionnelle DROITE.
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AFFICHER UNE VUE D’IMAGERIE LATERALE (CHIRP SI, CHIRP MEGA SI, CHIRP MEGA S|+ UNIQUEMENT)

Plusieurs vues sant disponibles pour afficher les données d’'imagerie latérale [Side Imaging]. Vous pouvez personnaliser la vue
en affichant/masquant des informations (voir Personnaliser la vue d’imagerie latérale) et vous pouvez ajuster les réglages de
sanar de fagcon a maximiser la quantite d’informations affichées a I'écran (voir Réglage des réglages pendant la péche]. Vos
modifications sont appliquées a toutes les vues d'imagerie latérale.

Afficher une vue d’imagerie latérale
1. Appuyez et maintenez enfonceée la touche VUE.

2. Seélectionnez Sonar > Vue d’'imagerie latérale.

Affichage d’imagerie latérale

Afficher une vue mixte d’imagerie latérale

1. Appuyez et maintenez enfonceée la touche VUE.
2. Paour ouvrir une vue mixte d'imagerie latérale, vous devez sélectionner Sonar.
Pour ouvrir une vue mixte de carte [imagerie latérale et carte ensemble], sélectionnez Carte.

3. Sélectionnez une vue a afficher a I'écran. Appuyez sur la touche directionnelle DROITE.

Sonar > Vue mixte d’imagerie latéraleflatérale ~ Sonar > Vue mixte d’imagerie latérale/sonar Sonar > Vue mixte imagerie verticale/sonar

1150-1275 kHz

|
35.1& 5 : 5 h w i
4.5mph A ! 4 i i 4 Snibh 3

i 0 18 t s ” P N
60.0- TR b ] @ 60.9+
1150-1275 kHz" i ity ; HzIME40]|420- i b 420-520 kHz 40/420-520 kHz
Pour de plus amples informations, voir Réglage des Pour de plus amples informations, Pour de plus amples informations,
réglages pendant la péche : Afficher les faisceaux. voir la section Sonar. voir la section Imagerie latérale.
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Sonar > Vue mixte imagerie Carte > Vue mixte carte/imagerie latérale Sonar > Vue mixte carte/sonar/ latérale
verticale/latérale/sonar (source de la carte : Contour XD) (source de la carte : Contour XD)

1420-520 kHz!

Pour de plus amples informations, voir Pour de plus amples informations, voir Pour de plus amples informations,
les sections Sonar et Imagerie verticale. Survol des fonctions de navigation. voir les sections Sonar et Navigation.

'-l REMARQUE : Les vues disponibles sont déterminées par votre modele de téte de commande et le transducteur installé. Si vous désirez

> =] une liste complete des vues disponibles sur votre téte de commande, appuyez deux fois sur la touche MENU, puis cliquez sur
I'onglet Vues. Reportez-vous a chaque section reliée du manuel (Vues, Sonar, Imagerie latérale, Survol des fonctions de navigation,
etc.] pour de plus amples informations.
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PRESENTATION DU MODE IMAGERIE LATERALE

Les faisceaux d'imagerie latérale « éclairent » le profil du fond, les structures et les poissons. La couverture du faisceau latéral
est tres mince de 'avant vers I'arriere, mais tres large du haut vers le bas. La compasition du fond détermine I'intensité du retour
sanar. Les pentes ascendantes faisant face au transducteur refletent mieux les signaux sonar que les pentes descendantes lui
faisant das.

Conseils pour obtenir les meilleurs résultats d’imagerie latérale
« Vitesse du bateau : péche a la traine
« Navigation en ligne draite

« Temps de giration minimum et turbulence d’ondes

Affichage d’imagerie latérale [CHIRP MEGA SI)
(HELIX 9 CHIRP SI GPS G2N)
icone de bateau colonne d’eau

ombrages
clairs

Les retours du sonar d’'imagerie latérale
s’affichent en premier en haut de I'écran, |
et les données historiques défilent sur
I’écran au fur et a mesure que I'appareil
recoit de nouveaux renseignements.

ombrages
sombres

stries blanches ombres

Utilisez les zones lumineuses et sombres de I'affichage pour évaluer comme indigué ci-dessous les ohjets figurant sur 'affichage :

Ombres : Plus I'ombre est longue et plus I'objet est haut. Les poissons peuvent également projeter des ombres et la distance les
seéparant du fond peut étre estimeée a I'aide de cette ombre.

Les ombrages clairs représentent un terrain plus dense [sans doute un sédiment compacte, un arbre ou des rochers] ou un
terrain ascendant.

La colonne d’eau indique a tout instant la profondeur relative de I'eau a I'aplomb du bateau. Les variations dans la largeur de la
colonne d’'eau montrent les variations dans la distance séparant le bateau du fond, lorsque celui-ci est en mouvement. Reportez-
vous a l'illustration Interprétation de I'affichage Imagerie latérale.

Les stries ou les nuages blancs sur I'affichage peuvent représenter des poissans.

Les ombrages sombres représentent des retours faibles [sans doute du sable ou de la boue] ou un terrain descendant.
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Pour visualiser le fonctionnement du mode Imagerie latérale, une illustration d’'une vue d'imagerie latérale peut étre plige au milieu
puis pliée encore, au point le plus bas de la colonne d’eau. La zone élevée révele la colonne d’eau, avec sa profondeur relative a
I'aplomb du bateau. Sur la vue d’'imagerie latérale, les variations dans la largeur de la colonne d’eau montrent les variations dans
la distance separant le bateau du fond, lorsgque celui-ci est en mouvement.

Affichage d’imagerie latérale

icone de bateau colonne d’eau

|-é| REMARQUE : Rendez-vous également sur humminbird.com pour visionner des tutoriels et des vidéos d’imagerie latérale.
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PERSONNALISER LES VUES D'IMAGERIE LATERALE

Les reglages décrits dans la présente section sont facultatifs. Vous pouvez utiliser les réglages par défaut de la vue ou les
personnaliser selon votre preférence.

Affichage des lectures numériques et des lignes de portée d’imagerie latérale

Depth ft 118 88 - I 290 50 : valeurs

325

O  167:16

sm mph

Left e : A : _ de portée

879 5.3
lectures

numériques N 500400855I
sl W 001°03.293"

encadrés

Time

12:58

Speed mph

5.6

Afficher/masquer les lignes de portée d’imagerie latérale

| | | lignes de portée

Les lignes de portée divisent chaque faisceau d’'imagerie latérale en sections egales sur la vue d'imagerie latérale. Les lignes de
portée aident a estimer la paosition des objets. Vous pouvez afficher ou masqguer les lignes de portée sur la vue.

'-A REMARQUE : Les valeurs de portée sont des estimations et ne doivent pas étre utilisées pour mesurer. Si les lignes de portée et

le mode contour sont activés, les lignes de portée d’imagerie latérale demeurent affichées mais les valeurs de portée ne sont
pas disponibles.

1. Menu principal : Appuyer deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Sonar.
2. Selectionnez I'option Lignes de portee d’'imagerie latérale.

3. Sélectionnez Activer (affichées] ou Désactiver [masguées].

Afficher/masquer les lectures numériques sur la vue d’imagerie latérale

Sivous avez choisi I'affichage des lectures numeériques dans des encadrés pour toutes les vues, vous pouvez chaisir de masquer les

encadres de lectures numeriques sur la vue d'imagerie latérale uniguement. Pour de plus amples informations, voir Vues : Afficher
les lectures numériques.

1. Menu principal : Appuyer deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Sonar.
2. Selectionnez Lectures d'imagerie latérale

3. Sélectionnez Activer (affichees] ou Désactiver [masquées].

97 Imagerie Latérale



Changer les couleurs d’affichage

Le menu Couleurs d'imagerie latérale permet de changer les couleurs utilisées pour afficher les retours de sonar sur les vues.

1. Menu X-Press d’imagerie latérale : Alors qu’une vue d'imagerie latérale est affichée a I'écran, appuyez une fois sur la touche
MENU.

2. Selectionnez Couleurs d'imagerie latérale.

3. Sélectionnez une palette.

Affichage avec la palette 1 de couleurs d’imagerie latérale
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Afficher/Masquer I'étiquette de fréquence

L'etiquette de frequence affiche les fréequences actuellement sélectionnées Reportez-vous a la section Configuration du sonar.

1. Menu principal : Appuyer deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Sonar.
2. Sélectionnez 'étiquette de fréquence.

3. Sélectionnez Activer (affichées] ou Désactiver ([masquées].

Vue d’imagerie latérale avec I’étiquette de fréquence activé

420-520 kHz

la fréquence
d’affichage sélectionné
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REGLAGE DES REGLAGES PENDANT LA PECHE (MENU X-PRESS D’'IMAGERIE LATERALE)

Le menu X-Press fournit des options de menu permettant de régler la sensibilité et la portée lorsque vous péchez. Vous pouvez
aussi controler la vitesse de défilement de I'historique du sanar a I'écran. Les options de menu vous permettent d’afficher a peu
pres les retours de sonar tirés des faisceaux du transducteur lorsque vous réglez chaque réglage. Aussi, vous pouvez utiliser des
raccourcis touches dans cette vue.

Réglage de la sensibilité

La sensibilité cantrole les détails présentés a I'écran. Vous pouvez régler la sensibilité a partir du menu X-Press ou a partir du menu
Améliarer I'imagerie latérale (voir Améliorer la vue d’imagerie latérale). La sensibilité peut aussi étre réglée a I'aide des touches
+/-Z00M.

Sivous désirez éliminer les interférences typiques des eaux troubles ou boueuses, essayez de diminuer la sensibilité. Lorsgue vous

péchez en eau trés claire ou trés profonde, une augmentation de la sensibilité permet d’afficher les retours plus faibles.

Réglage de la sensibilité depuis le menu X-Press

1. Menu X-Press d’imagerie latérale : Alors qu’une vue d'imagerie latérale est affichée a I'écran, appuyez une fois sur la touche
MENU.

2. Seélectionnez Sensihilité d'imagerie latérale.

3. Appuyez sur la touche directionnelle GAUCHE ou DROITE pour augmenter ou réduire le réglage de sensibilite.

Réglage de la sensibilité a I’aide des touches de ZOOM

Sivotre tete de commande en est munie, vous pouvez utiliser ces touches pour régler la sensihilite.

1. Affichez I'écran sonar et appuyez sur les touches +Z00M ou -Z00M.
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Réglage de la sensibilité a I’aide des touches +/- ZOOM

B[ SI Sensitivity

1 —

"% S| Enhance

S| Range

S| Side

Hausse de la sensibilité Réduction de la sensibilité

101 Imagerie Latérale



Améliorer la vue d’imagerie latérale

Le menu Ameéliorer I'imagerie latérale permet de régler la sensibilité, le contraste et la netteté de la vue d'imagerie latérale. Larsque
vous modifiez un réglage, le changement est immédiatement répercuteé sur la vue, ce qui permet d'affiner les réglages. Ce menu
permet aussi d’activer/désactiver le made contour, afin que la colonne d’eau sait affichée ou masqueée sur la vue.

Ameélioration de la vue d’imagerie latérale

SI Enhance
Sensitivity

Contrast

Contour Mode

Améliorer la vue d’'imagerie latérale

1. Menu X-Press d'imagerie latérale : Alors qu’une vue d'imagerie latérale est affichée a I'écran, appuyez une fois sur la touche
MENU.

2. Selectionnez Ameliarer I'imagerie latérale. Appuyez sur la touche directionnelle DROITE.

3. Utilisez la commande directionnelle pour sélectionner chague menu et régler les réglages.
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La sensibilité cantréle les détails présentés a I'écran. Sivous désirez éliminer les interférences
typigues des eaux troubles ou boueuses, essayez de diminuer la sensibilité. Lorsque vous
Sensihbilité péchez en eau tres claire ou tres profonde, une augmentation de la sensibilité permet
d’afficher les retours plus faibles qui pourraient étre intéressants. Ce réglage peut aussi étre
reglé a partir du menu X-Press d’'imagerie latérale (Sensihilité d'imagerie latérale).

Ajustez le réglage du contraste pour accentuer les parties claires et foncées des données
Contraste d'imagerie latérale, de facon a avoir une meilleure définition. Pour intensifier les forts retours
sonar, augmenter le contraste. Pour intensifier les faibles retours sonar, diminuer le contraste.

Activez la précision et sélectionnez un niveau de filtrage pour accentuer les angles des

Précision . N . .
données d'imagerie latérale.
Le mode Contour contréle comment la colonne d’eau est présentée dans les Vues Imagerie
latérale. Lorsque le mode Contour est désactive, la colonne d'eau s’affiche a I'écran.
L'emplacement d’une cible a I'écran est hasé sur la portée oblique par rapport a la cible.
Mode Contour Lorsque le mode Contour est activé, le fond est tracé sur un point constant de 'écran, peu

importe les variations de profondeur. Les faisceaux d’'imagerie latérale sont séparés par
une ligne verticale. La colonne d’eau disparait de 'écran, ce qui permet d'afficher les cibles
et leurs distances horizontales linéaires. L'emplacement d'une cible peut étre plus facile a
interpréter sila colonne d’eau est masquée.

Mode Contour désactivé Mode Contour activé

La colonne d’eau est visible sur la vue d’imagerie latérale. La colonne d’eau est absente sur la vue d’'imagerie latérale.
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Réglage de la portée d’imagerie latérale

La portée d'imagerie latérale établit la portée la plus profonde qui figurera dans les vues d'imagerie latérale. Chaisissez un chiffre
de portée plus bas pour vous concentrer sur une distance plus courte de colonne d’eau et voir plus de détails a I'écran. Choisissez
un chiffre de portée plus éleve pour vair plus loin dans I'eau et avoir un apergu des détails a I'écran.

1. Menu X-Press d’imagerie latérale : Alors qu’une vue d'imagerie latérale est affichée a I'écran, appuyez une fois sur la touche
MENU.

2. Selectionnez Portée d'imagerie latérale.
Auto : La portée est réglée par la téte de commande de fagon a suivre automatiquement le fond.

Manuel : La téte de commande se limite a la profondeur de votre choix.

Les unités d’'imagerie latérale se reglent par défaut sur la portée d’imagerie latérale si cette portée est plus profonde que la valeur
du réglage Profondeur maximale. Pour plus de détails a ce sujet, vair la section Configuration du Sonar.

Afficher les faisceaux

La fonction Coté de I'imagerie latérale permet de régler quel faisceau de transducteur parmi les faisceaux latéraux sera utilisé
pour afficher les retours a I'écran.

Vue d’imagerie latérale avec le faisceau gauche affiché

étiquette f— :::tILEESE
de faisceau
gauche

| | | lignes de portée

Sélectionner les faisceaux devant étre affichés sur la vue

1. Menu X-Press d’imagerie latérale : Alors gu’une vue d’'imagerie latérale est affichée a I'écran, appuyez une fois sur la touche
MENU.

2. Sélectionnez Coté d'imagerie latérale.

3. Sélectionnez un faisceau ou les deux faisceaux.
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Sélectionner les faisceaux devant étre affichés sur la vue mixte d’'imagerie latérale/latérale
Utilisez la vue mixte d’imagerie latérale/latérale pour se concentrer de chague c6té ou d'un coté.

Appuyez et maintenez enfonceée la touche VUE.

Sélectionnez Sonar > Vue mixte d'imagerie latérale/latérale.

Appuyez sur la touche directionnelle DROITE.

Menu X-Press: Appuyez une fais sur la touche MENU.

Sélectionnez Panneau Actif.

Sélectionnez supérieur ou inferieur

Sélectionnez Céte d'imagerie latérale.

© N o o &= W o

Sélectionnez un faisceau ou les deux faisceaux.

Sélection des deux poutres pour le panneau actif supérieur Vue mixte d’imagerie latérale/latérale [CHIRP MEGA SI)

Active Pane

Split Position

S| Sensitivity

Sl Enhance

Sl Range 1150-1275 kHz
98ft

Sl Side
< Both »

Chart Speed
5

o

1150-1275 kHz
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Changer la vitesse de défilement

La vitesse de defilement détermine la vitesse a laquelle I'historique du sonar défile sur I'écran et la quantité de détails qui s'affichent.

1. Menu X-Press d’'imagerie latérale : Alors qu’une vue d’imagerie latérale est affichée a I'écran, appuyez une fois sur la touche
MENU.

2. Sélectionnez Vitesse de défilement.

3. Appuyez sur la touche directionnelle GAUCHE ou DROITE pour regler le réglage.

Changer les couleurs de vue

Le menu X-Press d'imagerie latérale permet de rapidement changer la palette de couleurs d’affichage pendant que vous péchez.
Pour de plus amples informatians, voir Personnaliser les vues d’imagerie latérale : Changer les couleurs des vues.

1. Menu X-Press d’'imagerie latérale : Alors qu’une vue d’imagerie latérale est affichée a I'écran, appuyez une fois sur la touche
MENU.

2. Selectionnez Couleurs d'imagerie latérale.

3. Sélectionnez une palette.
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Changer de fréquence (Modéles CHIRP MEGA SI, CHIRP MEGA Sl+ uniquement)

Si le transducteur comprend plusieurs fréquences pour 'imagerie latérale, utilisez la touche VERIFIER/INFO pour modifier
rapidement la fréquence utilisée dans I'affichage d'imagerie latérale. Pour de plus amples informations, reportez-vous a Survol
du sonar et Configuration du sonar.

1. Lorsqu’un affichage d’imagerie verticale figure & I'écran, appuyez sur la touche VERIFIER/INFO.

Utilisation de la touche VERIFIER pour passer d’une fréquence a une autre [CHIRP MEGA SI)
(HELIX 9 CHIRP SI GPS G2N)

étiquette de 1150-1275 kH=z

fréquence

Changer de fréquence
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EXAMINER LHISTORIQUE D'IMAGERIE LATERALE ET ZOOM AVANT/Z0OOM ARRIERE

Outre la possihilité de regler les réglages du sonar pendant que vous péchez, vous pouvez arréter le défilement de I'historique du
sanar, agrandir les retours de sonar et examiner les informations de paosition.

Figer la vue d’imagerie latérale

Si vous appuyez sur n'importe guelle fleche de la commande directionnelle, le défilement de I'historique du sonar s'arréte et le
curseur apparait a I'écran. Sivous déplacez le curseur sur un retour de sonar, la vue affiche les lectures numeériques carrespondant
a la position du curseur.

1. Appuyez sur une fleche de la commande directionnelle.
2. Deplacez le curseur sur un retour de sonar.

3. Vérifiez la position du curseur et les informations de profondeur dans les lectures numeérigues.

—//| REMARQUE : Si vous désirez marquer un point de cheminement ou débuter une navigation jusqu’a la position du curseur,
> =] reportez-vous a Navigation dans les vues d’imagerie latérale.

Zoom avant/zoom arriere
Sivous desirez voir quelque chose de plus pres, utilisez les touches ZO0OM afin d’agrandir la partie sélectionnée de la vue.

1. Utilisez la commande directionnelle pour déplacer le curseur vers une paosition donnée de I'écran.
2. Zoom avant : Appuyez sur la touche + Z00OM.
Zoom arriere : Appuyez sur la touche — ZO0OM.

3. Fermer: Appuyez sur la touche QUITTER.
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Zoom avant/zoom arriére

profondeur du curseur profondeur sous le curseur distance avec la position du curseur  relévement de la position du curseur

lectures 7N Curs D Distance BRG ggg-t
r:lllljn:s:sqel:: N/ 30.0ft ) 8 _ J Zoom 2x niveau

1 ght de zoom

cadre de zoom

peut étre
déplacé avec
la commande
directionnelle

Déplacer le curseur Zoom avant Zoom arriére
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NAVIGATION DANS LES VUES D’'IMAGERIE LATERALE

Pour marquer des points de cheminement et lancer la navigation, la téte de commande doit avair une position GPS tirée d'un récepteur
GPS connecté ou interne. Des renseignements supplémentaires sont disponibles dans la section Pour commencer.

Activer/désactiver d’imagerie latérale

La fonction navigation d'imagerie latérale contréle comment I'icone de bateau s’affiche dans les vues d'imagerie latérale. Pour de plus
amples informations, reportez-vous a Naviguer jusqu’d une position. Sila fonction navigation d’'imagerie latérale est activé, I'icone
de bateau indigue dans quel sens doit tourner le bateau pour atteindre le prochain point de cheminement pendant la navigation.

Si la fonction navigation d’imagerie latérale est désactivé, |'icone de bateau demeure fixe pendant la navigation, méme si vous
pouvez toujours marquer des points de cheminement et lancer la navigation a partir d'une vue d'imagerie latérale.

1. Menu principal : Appuyer deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Navigation.
2. Seélectionnez d'imagerie latérale.

3. Sélectionnez Activer ou Désactiver.

Marquer un point de cheminement

Vous pouvez marguer un point de cheminement a la position de I'embarcation ou a la position du curseur. Les points de cheminement
sant enregistrés dans la boite de dialogue Gestion des points de cheminement [voir Gestion des données de navigation).

Marquer un point de cheminement a la position de I’embarcation
1. Appuyez sur la touche MARQUER.

Marquer un point de cheminement a la position du curseur

1. Utilisez la commande directionnelle pour déplacer le curseur vers une position donnée de I'écran.

2. Appuyez deux fois sur la touche MARQUER.

Naviguer jusqu’a une position

Servez-vous des instructions présentées dans cette section pour lancer la navigation jusqu’a une paosition de la vue. Reportez-vous
a Survol des fonctions de navigation pour plus de renseignements sur ces fonctions.

Naviguer jusqu’a la position du curseur

1. Utilisez la commande directionnelle pour déplacer le curseur vers une paosition donnée de I'écran.
2. Appuyez deux fois sur la touche ATTEINDRE.

Lorsque vous appuyez sur la touche ATTEINDRE, un point de cheminement est marqueé a I'emplacement du curseur.

Naviguer jusqu’a une position enregistrée

Si vous appuyez sur la touche ATTEINDRE, vous pouvez choisir de débuter une navigation avec I'aide d’une liste de points de
cheminement et d'itinéraires enregistres.

1. Appuyez sur la touche ATTEINDRE.
2. Selectionnez Donneées de navigation. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.
3. Utilisez la commande directionnelle pour sélectionner un point de cheminement ou un itinéraire enregistre.

4. Appuyez sur la touche directionnelle DROITE pour commencer la navigation.
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Naviguer jusqu’a un point de cheminement

orientation que doit prendre I'’embarcation pour atteindre le prochain
point de cheminement (fonction navigation d’imagerie latérale activée)

lectures
numériques
de navigation

prochain point de cheminement

GOTO
MOB /

Appuyez deux fois pour
lancer la navigation

Déplacer le curseur

Annuler une navigation
1. Appuyez une fois sur la touche MENU.

2. Selectionnez Annuler la navigation. Appuyez sur la touche directionnelle DROITE.
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APERCU DE LA PECHE SUR LA GLACE

Le maode Ice Fishing est disponible sur les maodeles ICE HELIX et sur tout modele HELIX' 5, 7, 8, 9 ou 10 avec la derniere mise a jour
logicielle. Si vous avez un modele compatibles et que vous voulez I'utiliser pour pécher sur la glace, le mode Péche en glace doit
étre activé. Pour activer le mode Péche en glace, consultez les instructions ci-dessous.

Activation du mode péche sous glace

Sivous avez un modele ICE HELIX CHIRP, passez a Afficher la vue péche sur la glace.
Préparation : Confirmez que le logiciel de votre téte de commande est a jour. Voir Mise a jour du logiciel.
Menu principal : enfoncez la touche MENU deux fois. Sélectionnez I'onglet Sonar.

Selectionnez Mode péche sous glace.

£ W e

Appuyez sur la touche de curseur DROITE.
La téte de commande redémarrera automatiguement.

Pour revenir au mode Open Water, répétez I'étape 2 et sélectionnez Open Water.

AFFICHER LA VUE PECHE SUR LA GLACE

La vue péche sur la glace offre deux options de consultation des données sonar en format clignotant traditionnel. La affichage est
disponible sur les modeles compatibles avec mode Péche en glace active.

Afficher la vue péche sur la glace

1. Appuyez sur la touche VUE et la tenir enfoncee.

2. Selectionnez Sonar > Vue péche sur la glace.

Vue péche sur la glace avec CHIRP IR activé Vue péche sur la glace
(modeles CHIRP seulement] (modéles HELIX sans CHIRP)

12:55 PM ZOOM RANGE

11/23/16 9.0-12.8ft

12:55 PM ZOOM RANGE

11/23/16 9.0-12.8ft

CHIRP IR

100%

CHIRP IR

fv\|~5

Sélection de la source de profondeur numérique (DI, CHIRP DI seulement)

Si vous connectez un transducteur pour la péche sous glace a la téte de commande HELIX DI G2, HELIX CHIRP DI G2, ou
HELIX CHIRP DI GPS G2/GeN, réglez la source de profondeur numeérique sur Element 20. Voir Configuration du sonar pour en savoir plus.

1. Menu principal [mode utilisateur personnalisé) : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Sonar.
2. Selectionnez Source de profondeur numerigue.

3. Sélectionnez Elément 2D.
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COMPRENDRE LA VUE PECHE SUR LA GLACE

Vous pouvez utiliser la vue péche sur la glace avec le mode péche sous glace activé ou non. L'affichage est optimise pour offrir
les renseignements requis pour ce type de péche, dont la profondeur, le pourcentage d’autonomie de la pile connectée et des

paramétres de menu connexes.

Les retours intenses résultent souvent de fonds durs ou rocheux [sédiments compactes, rocs, arbres tombes], et les retours plus
faibles de fonds meubles (sable, boue], de la végetation et de petits poissans.

Les couleurs utilisées pour representer les retours d'intensité élevée, moyenne a faible sont déterminées par la palette choisie dans
le menu Couleurs du sonar(repartez-vous a Réglage des parametres pendant la péche : Changer la palette de couleurs du sonar).

Vue péche sur la glace (ICE HELIX 7 CHIRP)

lecture de profondeur actuelle

12.55 fa “ ZOOM RANGE
: 9 0-12 Bft plage de zoom
11/23/16 . .
i d
. Y zoom

CHIRP IR s o )

M\ | RANGE

|

0-15ft =a &5 ]

2 —

1 ]

led ——

ang‘ef’"i = ¢5ft =

6.8 =3

—

100% pourcentage

de la puissance
pour la batterie

CHIRP IR connectée
A\ |-

2 CHIRP IR
réglage

Les paramétres de menu associés s’affichent au centre de la vue péche sur glace et incluent I'indicateur de plage
de profondeur actuelle et de plage inférieure (Auto [A] ou Manual [M]), la palette de couleurs sonar et le gain.

13 Péche sur la glace



REGLAGE DES PARAMETRES PENDANT LA PECHE

Le menu X-Press fournit des options de menu pour régler la sensibilité et la portée lorsque vous péchez. Les menus permettent
d’afficher a peu pres les retours de sonar tirés des faisceaux du transducteur lorsque vous réglez chaque réglage. Aussi, vous
pouvez utiliser des raccourcis touches dans cette vues.

Réglage des paramétres a partir du menu X-Press (ICE HELIX 7 CHIRP)

1304 O 0

06/14/08 CHIRP R

P

CHIRP IR ] Cone Angle
" 15°-21° >

A

Lower Range
Auto

Surface Clutter
2

Flasher Style
Color (Full)

Sonar Colors 100%

CHIRP IR

J'U\
2

Réglage de le Gain (Sensibilité)

La Gain (or Sensitivity, depending on your control head model] contréle les détails présentés a I'écran. Si vous désirez éliminer les
interférences typiques des eaux troubles ou boueuses, essayez de diminuer la sensihilité. Larsgue vous péchez en eau tres claire
ou tres profonde, une augmentation de la sensibilité permet d’afficher les retours plus faibles.

Réglage de la Gain en utilisant le Menu X-Press

Les instructions suivantes permettent de régler le gain.

1. Menu X-Press de la vue péche sur la glace : avec la vue péche sur la glace a I'écran, appuyez une fois sur la touche MENU.
2. Selectionnez un niveau de Gain.
3. Appuyez sur la touche directionnelle GAUCHE ou DROITE pour augmenter ou réduire le réglage de gain.

'-l RACCOURCI TOUCHE : En mode Sonar, appuyez sur la touche + ZOOM pour augmenter le gain et sur la touche -Z00M pour diminuer
> =] le gain (modeles avec GPS uniqguement).
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Ajuster pour les interférences (modéles CHIRP uniquement)

Sivaus péchez a proximité d'autres flashers ou transducteurs ICE, utilisez CHIRP IR [Rejet Interférence) pour réduire les interférences
ou le bruit sur I'écran du sonar.

Réglez le rejet d’interférence CHIRP (CHIRP IR) a I’aide du menu X-Press

1 Menu X-Press de la vue péche sur la glace : Avec la vue péche sur la glace affiché a I'écran, appuyez une fois sur la touche
MENU.

2. Sélectionnez CHIRP IR.

3. Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE pour régler le parametre.

.-l RACCOURCI TOUCHE : Avec la vue clignotant circulaire affichée a I'écran, appuyez sur la touche VERIFIER / INFO pour régler le
> —J] parametre (modeles avec GPS uniquement).

Définir I’'angle du cone (modéles CHIRP uniquement)

Utilisez les instructions suivantes pour régler I'angle du faisceau du sonar. CHIRP IR doit étre désactive pour régler I'angle du cone.

1. Menu X-Press de la vue péche sur la glace: Avec la vue péche sur la glace affiché a I'écran, appuyez une fois sur la touche
MENU.

2. Selectionnez Angle de cone.

3. Appuyez sur les touches de curseur BROITE ou GAUCHE pour régler le parametre.

15° Sélectionnez 15 ° pour un faisceau dirigé vers le bas.
21° Sélectionnez 21 ° pour un faisceau large et une zane de couverture plus large.
15°-21° Sélectionnez 15 ° -21 ° pour utiliser toute la plage de frequence de votre transducteur.

Réglage de la portée supérieure/inférieure

La portée supérieure et la portée inférieure controlent la colonne d’eau affichée dans la vue. A titre d’exemple, si vous étes intéressé
ala zone située entre 6 m et 15 m (20 pi et 50 pi] de profondeur, vous devriez régler la portée superieure a 6 m (20 pi] et la portée
inferieure a 15 m (50 pi]. La vue ne présentera pas les retours de sonar en dehars des limites donnees, et de plus amples détails
a l'intérieur des valeurs chaisies sont affiches.

1. Menu X-Press de la vue péche sur la glace : avec la vue péche sur la glace a I'écran, appuyez une fois sur la touche MENU.

2. Selectionnez la portée superieure. Appuyez sur la touche directionnelle GAUCHE ou DROITE pour régler le reglage.
3. Sélectionnez la portée inférieure. Sélectionnez Auto ou choisissez une profondeur specifique (réglage manuel].
Auto: La portée inférieure est réglée par la téte de commande de fagon a suivre automatiquement le fond.

Manuel : La téte de commande se limite a la profondeur de votre choix.

|{/_-| REMARQUE : |l doit y avoir une différence d’au moins 10 pieds entre la valeur supérieure et la valeur inférieure.
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Changer le style de la fenétre Flasher

La fenétre Flasher affiche la profondeur et I'intensité des retours sonar. Vous pouvez modifier le style d’affichage des retours du
sonar en suivant les instructions ci-dessous. Vous pouvez également modifier les couleurs de sanar utilisées pour les retours sonar.
Pour plus de détails, voir Modifier la palette Couleurs du sonar.

1. Menu X-Press de la vue péche sur la glace : Avec la vue péche sur la glace affiché a I'écran, appuyez une fois sur la touche
MENU.

2. Selectionnez le style Flasher.

3. Sélectionnez le type de style Flasher a afficher.

Couleur . . .

(Full] Les retours sonar sont affichés en couleur et remplissent la largeur de la fenétre Flasher.
Couleur Les retours du sonar sont affichés en couleur. La taille des lignes affichées carrespond a
(A-Scope] I'intensité des retours du sonar du (des] faisceau(x] du transducteur.

La vue péche sur la glace réglé sur Couleur [A-Scope)

12:55°V | ZOOM RANGE

CHIRP IR

100%

CHIRP IR

J'd\

La taille des retours du sonar correspond a I'intensité des retours du sonar du (des) faisceau (x) du transducteur.
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Sélectionner une gamme de la palette (Contraste)
Le contraste vous permet de chaisir une gamme de la palette de couleurs pour afficher les retours sonar. Reportez-vous a Changer
la palette de couleurs du sonar pour plus de détails.

Lorsque le contraste est réglé sur 20 [réglage par defaut], toute la palette est utilisée pour afficher les retours sonar faibles et
intenses. Lorsque vous augmentez le contraste, moins de couleurs dans la palette sélectionnée sont utilisées pour afficher les
retours du sonar (gu’ils soient faibles ou forts].

1. Menu principal [Mode utilisateur personnalisé) : Appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Sonar.
2. Selectionnez Contraste.

3. Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE pour augmenter ou diminuer le contraste.

Changer la palette de couleurs du sonar

Le menu X-Press vaus permet de rapidement changer la palette d'affichage pendant que vous péchez. Le menu Palette de couleurs
vaus donne un apercu de la palette, et la gamme de retours sonar faibles et intenses est affichée de la gauche vers la droite.

1. Menu X-Press de la vue péche sur la glace : avec la vue péche sur la glace a I'écran, appuyez une fois sur la touche MENU.,
2. Sélectionnez Couleurs de sonar.

3. Sélectionnez une palette.

Changer de fréquence (raccourci touche pour les modéles avec GPS uniquement)

Si le transducteur comprend plusieurs fréquences de faisceau inférieur, utilisez la touche VERIFIER/INFO pour modifier rapidement
la frequence utilisée dans la vue péche sur la glace. Pour de plus amples informations, reportez-vous a Configuration du sonar.

1. Appuyez sur la touche VERIFIER/INFO.

Changer le type de batterie

Vaotre téte de commande sélectionnera automatiquement le type de batterie inclus avec votre téte de commande ICE HELIX. Si
vous avez acheteé une batterie séparément, seélectionnez le type de batterie connectée dans le systeme afin que votre lecture de
niveau de batterie soit précise.

1. Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Réglage.

2. Selectionnez Type de batterie.

3. Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE pour changer de type de batterie.

12V Lead Acid Type de batterie par défaut pour les modeles ICE HELIX 5.

11.1V Lithium NMC | Type de batterie par defaut pour les modeles ICE HELIX 7.

14.8V Lithium NMC | Type de batterie par defaut pour les madeles ICE HELIX 8, S et 10.

12V Lithium LFP Pas un type de batterie par défaut.
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DEPLACEMENT DU CURSEUR DE PROFONDEUR

Utilisez le curseur de profondeur pour identifier la profondeur sur I'écran la vue péche sur la glace.

=/ | REMARQUE: le mode péche sous glace doit étre activé pour utiliser cette fonction [voir Apergu de la péche sur la glace: Activation
> —1 dumode péche sous glace).

1. Activer : appuyez sur la touche curseur BAS pour que la ligne du curseur mauve apparaisse sur le cadran.
2. Ajuster le curseur : appuyez sur les touches curseur VERS LE HAUT ou VERS LE BAS.
3. QUITTER : appuyez sur la touche QUITTER.

La vue péche sur la glace avec curseur de profondeur

11:31 AM CURSOR

13.1ft configuration
I du curseur de
profondeur
CHIRP IR
100%
CHIRP IR
curseur de
profondeur

(ligne mauve)

Déplacer le curseur

Péche sur la glace 118



ZOOM AVANT/ARRIERE SUR LA VUE PECHE SUR LA GLACE

La fonction Zoom affiche une vue agrandie 2x de la zone choisie sur la vue péche sur la glace.

=/ REMARQUE: le mode péche sous glace doit étre activé pour utiliser cette fonction (voir Apergu de la péche sur la glace: Activation
> —1 dumode péche sous glace).

Zoom avant/arriére grace aux touches ZOOM (modeéles avec GPS uniquement)
1. Activer: appuyez sur la touche + Z00OM.

2. Reégler la plage du zoom : appuyez sur les touches curseur BROITE ou GAUCHE pour déplacer les lignes de zoom blanches sur
le cadran clignotant.

3. Fermer le zoom : appuyez sur la touche - ZOOM,

Z0OOM avant/arriere depuis le menu X-Press de la vue péche sur la glace

Si votre téte de commande n’'est pas équipée de touches ZOOM, vous utiliserez le menu Niveau de zoom.

Menu X-Press de la vue péche sur la glace : avec la vue péche sur la glace a I'écran, appuyez une fais sur la touche MENU.
Selectionnez Niveau de zoom.

Sélectionnez 2X.

£ W o

Régler la plage du zoom : appuyez sur les touches curseur DROITE ou GAUCHE pour déplacer les lignes de zoom blanches sur
le cadran clignatant.

5. Fermer le zoom : appuyez sur la touche MENU. Sélectionnez Niveau de zoom > 1X.
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Agrandissement des retours de sonar sur la vue péche sur la glace

plage de zoom

Affichage zoom
(grossissement 2x)

Agrandir (modéles

avec GPS unigement) Déplacer la plage de zoom
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UTILISATION DE L'AFFICHAGE ZOOM DU SONAR EN MODE PECHE ICE

La vue zoom du sonar fournit des moyens supplémentaires pour afficher les données sonar pour la péche sur glace. Pour activer
le mode Péche sous la glace, voir Apercu de la péche sur la glace: Activation du mode péche sous glace.

Afficher la vue zoom du sonar
1. Appuyez et maintenez la touche VIEW.

2. Selectionnez Sanar> Affichage zoom du sonar.

Pour effecteur un zoom avant ou arriere dans la vue zoomee de sonar aux touches Z00M ou au menu X-Press, voir Afficher une
vue sonar & I’écran : Zoom avant/zoom arriere.

La vue zoom du sonar (ICE HELIX 7 CHIRP)
Boite de dialogue Curseur actif et curseur (voir Afficher le curseur)

7N Cursor Depth Distance Bearing

100« 12.5¢ O+ 000-.

gamme
compléte

apercu
du zoom,
plage

inférieure

fenétre RTS fenétre RTS
(étroite) (étroite)

=D

&

Faites défiler vers le haut et vers Agrandir (modéles Dézoomer (modéles avec
le bas la colonne d’eau avec GPS uniquement) GPS uniquement)
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Afficher le curseur
Pour déplacer le curseur dans I'affichage zoom du sonar, vous devez activer le curseur dans le menu X-Press.
1. Menu X-Press du Sonar : Avec la vue Zoom du sanar affichée a I'écran, appuyez une fois sur la touche MENU.

2. Sélectionnez Afficher le curseur.

3. Appuyez sur la touche curseur DROITE.

Ajuster la fenétre Zoom RTS

La fenétre RTS trace la profondeur et I'intensité d'un retour sonar. Il se met a jour le plus rapidement paossible pour les conditions
de profondeur et ne maontre que les retours du fond, de la structure et du poisson qui se trouvent dans le faisceau du transducteur.
Pour persannaliser I'affichage de la fenétre RTS, voir Personnaliser la vue Sonar: Personnaliser la fenétre RTS.

En mode Zoom du sonar, vous pouvez ajuster la largeur de la fenétre Zoom RTS. Voir ci-dessous.
1. Menu X-Press du Sonar : Avec la vue Zoom du sonar affichée a I'écran, appuyez une fois sur la touche MENU.
2. Seélectionnez Couleurs du sonar.

3. Sélectionnez une palette.

Définition de la largeur de la fenétre RTS

gamme

vue
compléte

zoomée

apercu
du zoom,
plage

inférieure

W IR 5 19| 24

Lfenétre RTS (large)- Lfenétre RTS (large)

Afficher/masquer les lectures numériques

Utilisez la fonction élimination de brouille pour masquer les lectures numeériques dans une vue Sonar larsque votre téte de
commande est en mode péche sur la glace.

. Menu X-Press du Sonar: Avec une vue sonar affichée a I'écran, appuyez une fois sur la touche MENU.
. Sélectionnez Elimination de brouille.

1
2
3. Appuyez sur la touche curseur DROITE.
4. Appuyez sur la touche QUITTER.
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CHARGEUR DES LEURRES LUMINEUX

Votre téte de commande peut étre utiliseée pour recharger des leurres lumineux.

=/ | REMARQUE: le mode péche sous glace doit étre activé pour utiliser cette fonction (voir Apergu de la péche sur la glace: Activation
> —1 dumode péche sous glace).

Utilisation de Charge de Jig

Utilisez le menu Power X-Press pour activer le chargeur de leurre. Votre écran deviendra blanc a pleine luminasité pendant 10
secandes. Tenez le leurre lumineuse devant I'écran pendant ce temps pour le charger.

1. Menu Power X-Press: appuyez une fois sur la touche MISE EN MARCHE.
2. Selectionnez Charge de Jig.

3. Appuyez sur la touche curseur GAUCHE pour prolonger la durée de 10 secondes. Appuyez sur la touche curseur DROITE pour
quitter I'écran plus tot.
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GERER LES VUES D'ARTICLE ET DE CLICHE

La vue d'article et de cliché affiche les captures d’écran et les clichés sauvegardés sur la carte microSD ou SD installée (vendue
separement). Utilisez cet affichage pour examiner les détails des fichiers d’enregistrements [articles] et de clichés, lancez
I'enregistrement et réglez les parametres d’enregistrement.

=/ | REMARQUE : Cette fonction est également utile pour trouver la solution aux problémes liés au sonar. Si vous communiquez avec

> =1 le support technique Humminbird pour obtenir de I’aide pour le dépannage du sonar, il vous sera peut-étre demandé d’effectuer
I'une des taches de cette section. Reportez-vous a la section Envoyer les fichiers par courriel au support technique pour plus de
détails.

Afficher la vue d’article et cliché

Pour visualiser les instantanes d'écran sauvegardés depuis la carte microSD ou SD installée, ouvrez la Vue d'article et cliche.
Si le point de cheminement de I'instantané d’écran est activeé lors de la capture de I'instantané, vous pouvez afficher le fichier
sauvegarde depuis I'Affichage cartographique.

1. Appuyez et maintenez enfoncee la touche VUE.

2. Sélectionnez Systeme > Vue d’article et de cliché

Vue d’article et de cliché

Screen Snapshot View

Name: $00077.PNG
Latitude: N 34°14.410'
Longitude: W 083°59.090"'
Created: 11:34:32 AM

06/14/08

R00003

Activer la vue d’article et de cliché

Pour activer I'instantané d’écran et I'enregistrement, une carte microSD ou SD doit étre installée dans la téte de commande.
Reportez-vous a la section Téte de commande HELIX pour de plus amples infarmations. Si le point de cheminement de 'instantané
d’écran est activé, un point de cheminement sera également sauvegardé a I'emplacement du bateau ou du curseur lors de la
capture de 'instantané. Le point de cheminement sauvegardé a le méme nom de fichier que 'instantané d’écran.

MISE EN GARDE ! Sur la carte microSD ou SD, vous verrez qu’un fichier DAT (ou .TXT) est créé pour chaque capture d’écran .PNG.
Ne supprimez pas les fichiers de données car ils sont nécessaires pour afficher les captures d’écran de la téte de commande.

Activer la vue d’article et de cliché

1. Insérez une carte microSD ou SD dans le logement prévu a cet effet sur la téte de commande. Reportez-vous a la section
Téte de commande HELIX pour plus de détails sur la compatibilite.

Activer le marquage d’un point de cheminement pour chaque instantané d’écran

Sile point de cheminement de I'instantané d’écran est activé, un point de cheminement sera également sauvegarde al'emplacement
du bateau ou du curseur lors de la capture de I'instantané. Le point de cheminement sauvegardé a le méme nom de fichier que
I'instantané d'écran.

1. Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez 'onglet Accessoires.
2. Selectionnez Point de cheminement des instantanés d'écran.

3. Sélectionnez Activer.
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Réaliser captures d’écran

Les captures d’écran sont les images de I'écran que vous sauvegardez. Une capture d’écran inclut des menus, des boites de
dialogue, des avertissements et des messages actifs présents lors de la saisie du cliché. Les captures d’écran sauvegardées
peuvent étre visualisées sur I'ecran Vue d’article et cliché. Si le point de cheminement de 'instantané d’écran est active, un paint
de cheminement sera également sauvegarde a I'emplacement du bateau ou du curseur lors de la capture de I'instantané.

'-l REMARQUE : Une carte microSD ou SD doit étre installée dans la téte de commande pour utiliser les fonctions Instantané et
> =1 Enregistrement. Consultez La téte de commande HELIX pour plus de détails sur la compatibilité.

1. Appuyez et maintenez enfoncée la touche MARQUER dans n'importe quel mode d’affichage ou emplacement du curseur a
capturer.

Réaliser une capture d’écran

Waypoint 500079 Created

Successfully saved

S00079.PNG

Enfoncez sans relacher pour
réaliser une capture d’écran
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Gérer les captures d’écran

Les captures d'écran sauvegardée peut étre vu dans la vue d’article et cliché. Si le point de cheminement de I'instantané est active
lors de la capture de I'instantang, vous pouvez visualiser le fichier sauvegardé depuis I'Affichage cartographigue.

'-l REMARQUE : Une carte microSD ou SD doit étre installée dans la téte de commande pour utiliser les fonctions Instantané et
> —] Enregistrement. Consultez La téte de commande HELIX pour plus de détails sur la compatibilité.

Afficher une capture d’écran sauvegardée de la vue d’article et cliché

1. Affichez la vue d’article et cliché a I'écran.

2. Sélectionnez une capture d’écran : pour faire défiler les fichiers sauvegardés, appuyez sur les touches de curseur HAUT ou
BAS.

3. Pour afficher : appuyez sur la touche de curseur DROITE.

4. Pour fermer : appuyez sur la touche GAUCHE.

Vue d’article et cliché

Screen Snapshot View

capture
dé .
sauveg::ézre‘ gt Name: S00077.PNG
(Fichier - T Latitude: N 34°14.410' récapitulatif

sélectionné) Longitude: W 083°59.090' du fichier
sélectionné
Created: 11:34:32 AM

barre de— & 06/14/08
défilement

enregistrements
sauvegardés

RO0003 mémoire
de carte
microSD ou
SD (jaune
= espace
utilisé)

///@\ 7 m
\i ‘:// K\/

Faire défiler la liste Affichage

Gérer les vues d'article et de cliché 126



Afficher une capture d’écran sauvegardée sur I’affichage cartographique

Sile point de cheminement de I'instantané est active lors de la capture de 'instantané, vous pouvez visualiser le fichier sauvegardeé
depuis I'Affichage cartographique (reportez-vous a la section Activer le marquage d’un point de cheminement pour chaque
instantané d’écran).

1. Ouvrez un affichage cartographique a I'écran.
2. Sélectionnez une capture d'écran : utilisez la touche curseur pour sélectionner un symbaole de capture d'écran.
3. Pour afficher : appuyez sur la touche VERIFIER/INFO.

Afficher une capture d’écran dans Affichage cartographique
(source de la carte : Contour XD)

PN N 34°13.254' Distance Bearing
N/ | W 083°58.505' _392..; 79

= = oy
)

E.
~ Y ), 500085

[T

symbole de
capture d’écran
sélectionné

prévisualisation
en miniature

&, 4“\

4. Pour fermer : appuyez sur la touche QUITTER.

Supprimer une capture d’écran
1. Affichez la vue d’article et clicheé a I'écran.

2. Sélectionnez une capture d’écran : pour faire défiler les fichiers sauvegardés, appuyez sur les touches de curseur HAUT ou
BAS.

3. Appuyez sur la touche MENU.

4. Selectionnez Supprimer I'image. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Supprimer toutes les captures d’écran
1. Affichez la vue d’article et cliché a I'écran.

2. Appuyez sur la touche MENU.

3. Sélectionnez Supprimer toutes les images. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.
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Enregistrer et lecture

La fonction Enregistrement enregistre les données actives du sonar. Lors de la lecture de I'enregistrement, les affichages actifs
durant I'enregistrement sant disponibles en made de lecture. Les enregistrements sauvegardes peuvent étre lus avec la vue
d’article et cliche.

'-A REMARQUE : Une carte microSD ou SD doit étre installée dans la téte de commande pour utiliser les fonctions Instantané et
> 1 Enregistrement. Consultez La téte de commande HELIX pour plus de détails sur la compatibilité.

Lancer I’enregistrement

1. Affichez la vue d’article et cliche a I'écran.
2. Appuyez sur la toauche MENU.
3. Sélectionnez Lancer I'enregistrement. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Nom de fichier : un point de cheminement sera egalement cree a la position du bateau, et I'enregistrement aura le méme
nom de fichier [.SON] gue le point de cheminement.

Utiliser différents modes d’affichage : pour utiliser différents modes d’affichage sur la téte de commande et continuer
d’enregistrer, appuyez sur la touche QUITTER.

Non disponible : les captures d'écran et la lecture ne sont pas possibles durant I'enregistrement.

Arréter I’enregistrement

1. Menu X-Press : sur n‘importe quel écran, appuyez une fois sur la touche MENU.

2. Seélectionnez Arréter I'enregistrement. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.
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Lecture d’un enregistrement

1. Affichez la vue d’article et cliché a 'écran.

2. Sélectionnez un enregistrement : pour faire défiler les fichiers sauvegardes, appuyez sur les touches de curseur HAUT ou

BAS.

3. Pour commencer la lecture : appuyez sur la touche de curseur DROITE.

La navigation est annulée pendant la lecture.

Utiliser différents modes d’affichage : pour utiliser différents modes d’affichage sur la téte de commande et continuer la

lecture, appuyez sur la touche QUITTER.

Pour régler le sonar : ouvrez le menu X-Press pour régler les reglages du sonar en cours de lecture. Vous pouvez aussi utiliser

le curseur.

Marquer des points de cheminement : appuyez sur la touche MARQUER pour marguer des points de cheminement pendant

la lecture.

enregistrement
sauvegardé

_ (fichier R0O0005
sélectionné)

Sélection d’un enregistrement a lire

Screen Snapshot View

Name:
Current Ping:
Average Ping:
Remaining:
Latitude:
Longitude:
Created:

Commencer la lecture

R00005.50N
0 mS

58 mS
2:18-13.5MB

-

écapitulatif
d’enregistrement

N 34°13.412' sélectionné
W 083°58.509'

7:02:17 PM
12/31/-31

taille de
I’enregistrement
sélectionné
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Régler la vitesse de lecture

1. Menu X-Press : sur n‘importe quel écran, appuyez une fois sur la touche MENU.
2. Sélectionnez la vitesse de lecture.

3. Appuyez sur les touches DROITE ou GAUCHE pour régler la vitesse de lecture ou mettre sur pause.

Réglage de la vitesse de lecture

Active Side
Stop Playback

| & = M Playback Speed
ecture —— | ;
d’enregistrement : : X >
d’imagerie latérale TR o Spht Position
50
SI Side
S| Sensitivity

S| Enhance

v

lecture est en cours Playback

indique que la

Arréter la lecture

1. Menu X-Press : sur n‘importe quel écran, appuyez une fais sur la touche MENU.

2. Selectionnez Arrét de lecture. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Supprimer un enregistrement

1. Affichez la vue d’article et cliché a 'écran.

2. Sélectionnez un enregistrement : pour faire deéfiler les fichiers sauvegardes, appuyez sur les touches de curseur HAUT
ou BAS.

3. Appuyez sur la touche MENU.

4, Seélectionnez Supprimer I'enregistrement. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Supprimer tous les enregistrements sauvegardés

1. Affichez la vue d’article et cliché a 'écran.
2. Appuyez sur la touche MENU.

3. Sélectionnez Supprimer tous les enregistrements. Appuyez sur la touche de curseur BROITE.
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Envoyer les fichiers par courriel au support technique

Si vous essayer de résoudre un probleme lié au sonar avec le suppart technique de Humminbird, il vous sera peut-étre demande
d’envayer un instantané d’écran ou un enregistrement pour qu'ils puissent I'examiner. Utilisez les directives fournies dans cette
section pour envayer par courriel un instantané d'écran ou un enregistrement au support technigue de Humminhird. Pour plus
d'informations, consultez le site humminbird.com.

Envoyer un instantané d’écran sauvegardé par courriel

1. Installez la carte microSD ou SD (et I'adaptateur] comprenant les instantanés d’écran et enregistrements sauvegardés dans
votre ordinateur personnel.

MISE EN GARDE ! Sur la carte microSD ou SD, vous verrez qu’un fichier DAT (ou .TXT) est créé pour chaque capture d’écran .PNG.
Ne supprimez pas les fichiers de données car ils sont nécessaires pour afficher les captures d’écran de la téte de commande.
Consultez La téte de commande HELIX pour plus de détails sur la compatibilité.

2. Ouvrez votre messagerie et COmMpOSez UN NOUVEaU Message.
Si le support technigue vous a donné un numero de client, mentionnez-le dans la ligne d’ohjet.

3. Joignez les fichiers des instantanés d’écran a votre message. Pour chague instantaneg, joignez le fichier Sxxxxx.PNG.
Dossier : Les instantanés d’écran sont sauvegardés dans le dossier INSTANTANE de |a carte microSD ou SD.

Noms des fichiers : Le fichier .PNG et le fichier .DAT ont le méme nom pour chagque instantané. Les fichiers des instantanes
d’écran commencent par un S, a maoins que vous n’en modifiiez le nom.

4. Reépétez la procédure 3 pour chaque instantane.

5. Envayez le courriel au support technique de Humminbird.

.'l REMARQUE : Si les fichiers joints sont trop volumineuy, il vous faudra peut-étre les compresser et les renvoyer par courriel.
|, _I

Envoyer un enregistrement sauvegardé par courriel

1. Installez I'adaptateur de la carte microSD ou SD comprenant les instantanés d’écran et les enregistrements dans votre
ordinateur personnel.

MISE EN GARDE ! Sur la carte microSD ou SD, vous verrez qu’un fichier DAT (ou .TXT]) est créé pour chaque dossier d’enregistrement.
Ne supprimez pas les fichiers de données car ils sont nécessaires pour visualiser les enregistrements sur votre téte de commande.
Consultez La téte de commande HELIX pour plus de détails sur la compatibilité.

2. Ouvrez votre messagerie et COMpOSez UN NoUvVeau Message.
Si le support technique vous a donné un numero de service, mentionnez-le dans la ligne d'ohjet.
3. Joignez le fichier Rxxxxx.DAT pour I'enregistrement au message.
Dossier : Les enregistrements sont sauvegardes dans le dossier ENREGISTRER de la carte micraSD ou SD.

4. Joignez tous les fichiers dans le dossier Rxxxxx au message. Ouvrez le dossier ENREGISTRER, et ouvrez le dossier au nom de
I'enregistrement.

Dossier : Les enregistrements sont sauvegardes dans le dossier ENREGISTRER de la carte microSD ou SD. Le dossier de
I'enregistrement commence par un R, @ moins que vous ne I'ayez maodifié. Ouvrez le dossier Rxxxxx pour I'enregistrement.
Par exemple, pour envoyer les fichiers pour I'enregistrement RO0001, ouvrez le dossier RO0001.

Noms des fichiers : Joignez les fichiers .SON et .IDX qui se trouvent dans le dossier des enregistrements.
5. Répétez la procedure 3 et la procédure 4 pour chaque enregistrement.

6. Envayez le courriel au support technique de Humminbird.

|{/_-| REMARQUE : Si les fichiers joints sont trop volumineuy, il vous faudra peut-étre les compresser et les renvoyer par courriel.
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APERCU CARTOGRAPHIQUE

Pour activer les options de carte et navigation, la téte de commande doit avair la pasition fixe d'un récepteur GPS interne ou externe
(consultez la section Pour commencer afin de vérifier la réception du capteur]. Certaines de ces fonctions exigent aussi de
connecter une boussole ou un détecteur de cap a la téte de commande.

La saurce cartographique sélectionnée influence egalement le systeme de menus. Lorsgque vous changez de saurce cartographigue,
les options de menus de I'affichage cartographigue sont également modifiées, permettant d'ajouter des données de navigation,
I'ombrage ou des alarmes. Consultez la section Sélectionner une source cartographique for details.

Affichage cartographique avec carte de base Humminbird intégrée (HELIX 8 CHIRP MDI GPS)

échelled
e ecgrt: symbole de

bateau

ligne de
projection
du cap

indicateur
Nord en haut

chart
orientation

® Lorsque le bateau est stationnaire, il est représenté comme un cercle.

fﬁ Lorsque le bateau est en mouvement, il est représenté sous la forme d'un bateau pointant dans
la direction du mouvement.
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AFFICHER UNE VUE CARTOGRAPHIQUE A LECRAN

L'appareil propose diverses vues permettant d’afficher des données cartographiques et de navigation. Les vues peuvent étre
personnalisées et affichées en mode combine.

Afficher un affichage cartographique ou un affichage aérien

Bird’s Eye View n’est disponible que lorsque Contour XD ou une carte de carte Navionics est sélectionnée comme source
cartographigue.

1. Appuyez sur la touche VISUALISER sans la relacher.
2. Selectionnez Carte > Affichage cartographigue.
ou

Selectionnez Carte > Affichage aérien.

Affichage cartographique
(source de la carte : carte de base Mode d’affichage Cartographique instruments Affichage aérien
Humminbird intégrée ) (source de la carte : Contour XD) (avec Contour XD or Navionics seulement)

240 270 300 330 00! 030

0
|I|I|I|I|IVIVI|I|I|I|I|I|I|I|I?I|I|III|I|I
7N

N 50°43.158" Distance Bearing

B W ooros2er 3.38. 319«

Consultez la section Personnaliser Consultez la section Personnaliser I'affichage aérien
I'affichage cartographique instruments pour pour de plus amples informations.
de plus amples informations.
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Afficher une vue cartographique combinée

Vous pouvez sélectionner divers modes d'affichage cartographique combiné ou d’affichage cartographigue et sonar combineg.

1. Appuyez sur la touche VISUALISER sans la relacher.

2. Sélectionnez Carte.

3. Sélectionnez une vue a afficher a I'écran. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Carte > Affichage cartographique
et aérien combiné
(avec Navionics seulement)

Carte > Affichage cartographique combiné
(source de la carte : Contour XD)

i
f/ O\WPoos y

o\

Consultez la section Personnaliser I'affichage aérien
pour de plus amples informations.

Carte > Vue mixte carte/sonar
(source de la carte : Contour XD)

Consultez la section Sonar pour de
plus amples informations.

Carte > Affichage cartographique
et latéral combiné
(source de la carte : Contour XD)

Carte > Vue mixte carte/verticale
(source de la carte : Contour XD)

27.7ft SR
5t

68.9-+

420-520 kHz

Pour de plus amples informations, voir
la section Imagerie verticale.

Sonar > Vue mixte carte/sonar/verticale
(source de la carte : Contour XD)

420520 kiiz

Mode d’affichage Cartographique
instruments et aérien combiné
(avec Navionics seulement)

300 330 000 030 060 (]

90
annnnnannannnnnn
FLrrrhrbrrirrrfe bbbl

Consultez la section Personnaliser I'affichage
cartographique instruments et Personnaliser
I'affichage aérien pour de plus amples informations.

Sonar > Vue mixte carte/sonar/ latéral
(source de la carte : Contour XD)

Pour de plus amples informations, voir
la section Imagerie latérale.

Pour de plus amples informations, voir
les sections Imagerie verticale et Sonar.

Pour de plus amples informations, voir
les sections Sonar et Imagerie latérale.

=/ | REMARQUE : Les vues disponibles sont déterminées par votre modele de téte de commande et le transducteur installé. Si vous désirez

N

une liste compléte des vues disponibles sur votre téte de commande, appuyez deux fois sur la touche MENU, puis cliquez sur

I'onglet Vues. Reportez-vous a chaque section reliée du manuel (Vues, Sonar, Imagerie latérale, Survol des fonctions de navigation,

etc.]) pour de plus amples informations.
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SELECTIONNER UNE SOURCE CARTOGRAPHIQUE

La téte de commande HELIX comporte une option cartographique intégrée, y compris le fond de carte Humminbird et le contour
XD. Vous pouvez aussi installer une carte microSD ou SD de données cartographique avec d’autres informations cartographiques
concernant un endroit donné (vendues separement]. Cansultez La téte de commande HELIX pour plus de détails sur la compatibilité.

Affichage cartographique
(source de la carte : carte de base Carte > Affichage cartographique combiné
Humminbird intégrée ) (source de la carte : Contour XD)

Ay

o

=/ | REMARQUE : Votre téte de commande peut nécessiter une mise a jour logicielle pour afficher la carte de base Humminbird. Voir
> =] Mise a jour du logiciel et visitez notre site Web a humminbird.com pour plus d’informations.

Installer une carte microSD ou SD de données cartographiques

Lorsgue vous installez une carte microSD ou SD de données cartographigues, la téte de commande sélectionne automatiguement la
meilleure carte a afficher. Vous pouvez egalement changer de source cartographigue manuellement. Si deux cartes sont installées dans
votre téte de commande, vous pouvez choisir la source de données cartographigques que vous desirez utiliser (HELIX 8, 9, 10, 12 uniqguement].

1. Installez une carte microSD ou SD dans la fente de la téte de commande. Reportez-vous a la section Téte de commande
HELIX pour plus de détails sur la compatibilité.

'-l REMARQUE : Ne laissez pas le couvercle de la fente pour carte microSD ou SD ouvert. Le couvercle de la fente doit toujours étre
> =1 fermé pour empécher I'eau d’endommager I'appareil.

Changer de source cartographique

Lorsque vous installez une carte microSD ou SD de données cartographiques, la source cartographigque est modifiée
automatiguement pour correspondre a la source cartographigue de la carte microSD ou SD. Vous pouvez également changer de
source cartographique manuellement.

Lorsque vous changez de source cartographigue, les vues et menus disponibles pour les vues de graphigue changent egalement,
permettant d’ajouter des données de navigation, 'ombrage, des alarmes ou autres.

1. Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Carte.
2. Selectionnez la source cartographigue.
3. Sélectionnez 'emplacement de la carte de données cartographiques installée ou une carte intégree.

Auto : la meilleure carte disponible sera sélectionnée automatiqguement.

Changer les options de cartographique

Changer le systeme de coordonnées cartographiques (facultatif, cartes Contour XD et Navionics uniquement)

Utilisez Systeme de référence cartographigue pour changer le systeme de coordonnées utilisé par la téte de commande afin gu'il
corresponde a celui d'une carte papier. Presque toutes les cartes électraoniques utilisent le systeme de référence cartographigue
WGS84 et il est probable gqu'aucune modification des réglages ne soit necessaire. [Par défaut = WGS84)

1. Menu principal (mode utilisateur personnalisé] : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Carte.
2. Selectionnez le systeme de référence cartographique.

3. Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE pour madifier le réglage.
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Appliquer une compensation a la carte (facultatif, cartes Contour XD et Navionics uniquement)

Utilisez la procédure de modification du réglage de compensation de carte pour déplacer la position de la carte a I'écran et corriger
une erreur de position dans la cartographie. La compensation cartographique s'applique a toutes les cartes et non seulement a la
carte devant étre corrigee.

o g & w o=

|Z/_-| REMARQUE : Cette fonctionnalité ne sont pas disponibles avec Humminbird LakeMaster ou CoastMaster cartographie cartes.

Ouvrez Affichage cartographique a I'écran.

Utilisez la touche de commande du curseur pour deplacer le curseur a la position ou la compensation de carte sera appliquée.
Menu principal (mode utilisateur personnalisé] : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Carte.
Selectionnez Réglage de compensation de carte.

Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Suivez les invites a I'écran.

Pour supprimer la compensation de carte : sélectionnez Menu principal (mode utilisateur personnalisé] > anglet Carte >
Supprimer la compensation de carte.

Sélectionner une nouvelle carte (facultatif, cartes Contour XD et Navionics uniquement)

Si la carte de données cartographigues installéee comporte des cartes supplémentaires, utilisez les directives suivantes pour
afficher les frontieres de carte et sélectionner une carte différente.

1.

2
3.
4
S

Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Carte.
Sélectionnez Frontieres de carte.

Sélectionnez MMC/SD seulement ou Tout visible.

Ouvrez Affichage cartographique a I'écran.

Utilisez la touche de commande du curseur pour déplacer le curseur a l'intérieur des lignes pointillées d'une frontiere de
carte.

Appuyez sur la touche Z0OOM+ a plusieurs reprises pour afficher les détails de la carte.

Consultez la section Personnaliser I'affichage cartographique : personnaliser le niveau de détail cartographique.

Changer la position de simulation (facultatif)

Le mode Simulateur vous permet de sauvegarder les réglages du menu et les données de navigation tout en apprenant a utiliser
vatre téte de commande. Pour lancer le mode de simulation, consultez la section Pour commencer. Pour changer la paosition de
simulation de I'affichage cartographique, utilisez les directives suivantes.

Le mode de simulation n'est pas destiné a une utilisation sur 'eau. Si vous étes sur I'eau, utilisez le mode Normal. Consultez la
section Pour commencer pour plus de détails.

1
2
3.
4
S

Ouvrez Affichage cartographique a I'écran.
Utilisez la commande de curseur pour le déplacer a une paosition donnée sur I'écran.
Menu principal (mode utilisateur personnalisé] : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Carte.

Sélectionnez Reglage d’une paosition de simulation.

. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Le symbole du bateau se deplacera a la nouvelle position.

Pour supprimer I'itinéraire : appuyez une faois sur la touche MENU. Sélectionnez Supprimer I'itinéraire en cours.
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Configuration Humminbird ChartSelect

ChartSelect vous permet d'acheter une carte Humminbird en ligne et de la télécharger sur une carte microSD ou SD vierge.
Rendez-vous sur chartselect.humminbird.com pour obtenir de plus amples informations et télécharger notre guide d’utilisation
ChartSelect et FishSmart.

Pour afficher les graphiques et / ou les superpasitions ChartSelect achetés, voir Afficher les superpositions de graphiques.

Chiffrer une carte microSD ou SD

Utilisez le menu Chiffrer une carte SD pour préparer une carte microSD ou SD vierge pour ChartSelect. Vaoir La tete de commande
HELIX pour les deétails de compatihilite.

AVERTISSEMENT ! N'utilisez pas ce menu si une carte SD ou microSD de données cartographiques est déja installée. Vous devez
utiliser une carte SD ou microSD vierge avec cette option de menu. Reportez-vous au guide d’utilisation de ChartSelect et
FishSmart avant de poursuivre.

1. Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Réglage.
2. Selectionnez Chiffrer carte microSD.

3. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.
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Configuration Humminbird LakeMaster

Quand une carte de donneées cartographigues Humminbird LakeMaster est installée et sélectionnée comme source cartographique,
des menus supplémentaires sont ajouteés au systeme de menus. Les aptions de menu sont determinées par la carte de donnees
cartographigues gue vous avez achetees.

Sources cartographigues compatibles : Humminhbird LakeMaster, LakeMaster PLUS, ZerolLine Map Card, AUTOCHART PC, et cetaera.
Consultez le site Web humminbird.com pour plus d’informations sur la compatibilité et les mises a jour.

'-l REMARQUE : Une carte de données cartographiques Humminbird LakeMaster doit étre installée et sélectionnée comme source
> —] cartographique pour activer cette fonction [consultez la section Changer de source cartographique).

Pour afficher les graphiques et/ou les superpasitions ChartSelect acheteés, voir Afficher les superpasitions de graphiques.

Ajuster la compensation du niveau d’eau

Lorsgue vous démarrez votre sortie pour la journeée, il est important de noter si le niveau de I'eau est plus éleve ou plus bas que
d’hahitude. Si, par exemple, le niveau du lac est plus bas de 3 pieds (0,9 m], réglez la compensation du niveau d’eau sur -3.

1. Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet HB Carte.

2. Selectionnez Compensation de niveau d’eau.

3. Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE pour ajuster le réglage.
Si le niveau d’eau est plus élevé que la normale, réglez le niveau de compensation d’eau a un montant positif [+].
Si le niveau d’eau est inférieur a la normale, réglez le niveau de compensation d’eau @ un montant négatif (-].

Si le niveau d’eau n’a pas changé [(normal), réglez le niveau de compensation d’eau a zéro (0].

Compensation de niveau d’eau Compensation de niveau d’eau réglée a -4
(indiquer O revient a désactiver la compensation)

1l i
i &h

e

i l

Si le niveau d’eau est inférieur a la normale, indiquez un nombre négatif pour
la Compensation de niveau d’eau; vous verrez la terre s’agrandir sur la carte
(comme indiqué ci-dessus). Si le niveau d’eau est supérieur a la normale,
indiquez un nombre positif (+) pour la Compensation de niveau d'eau; vous
verrez la ligne d’eau s’agrandir sur la carte.

> —1 profondeurs avec Humminbird LakeMaster dans ce manuel. Pour plus de détails et des fonctions supplémentaires associées a
votre carte de données cartographiques LakeMaster, visitez le site Web humminbird.com pour télécharger le guide accessoire.

-l REMARQUE : Pour plus menus de cartographie LakeMaster, consultez la section Afficher les courbes de niveau et la gagmme des
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Configuration Humminbird CoastMaster

Quand une carte de données cartographigues Humminhird LakeMaster est installée et sélectionnée comme source cartographigue,
des menus supplémentaires sont ajoutés au systeme de menus.

Compatibilité : Les cartes de cartographie Humminbird CoastMaster sont compatibles avec les tétes de commande HELIX G3, G3N
et GAN avec capacités de tracage graphique. Pour consulter les derniéres informations de compatibilité, visitez notre site Web a
humminbird.com.

'-l REMARQUE : Une carte de données cartographiques Humminbird LakeMaster doit étre installée et sélectionnée comme source
> —] cartographique pour activer cette fonction [consultez la section Changer de source cartographique).

Affichage automatique : La carte affiché sur le vue cartographigue est fondé sur le position de la longitude de la latitude et de Ia
carte installée dans la téte de commande, de sarte que votre pasition actuel sera affiché automatiquement. Réception GPS est
necessaire pour le precis position a afficher.

Sivotre lac actuel ne se affiche, confirmer que vous avez une réception GPS et que votre carte CoastMaster est installé. En outre,
examiner la saurce cartographigue:

Sélectionnez le préréglage de I’'affichage cartographique

Utilisez les prereglages de carte pour alterner rapidement entre les parametres de réglage. Vous pouvez utiliser les parametres
de péche ou de navigation par défaut fournis, ou créer un utilisateur personnalisé predefini avec vos propres preférences. Les
prereglages de péche et de navigation sont également entierement personnalisables. Vous pouvez rétablir chague préréglage a
ses parametres par defaut en tout temps.

1. Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Carte HB.
2. Sélectionnez Préréglage de I'affichage cartographique.

3. Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE pour sélectionner votre préréglage de I'affichage cartographique.

Sélectionnez le préréglage de I’affichage cartographique

A = | O & ¥ HB Chart fo ROMN

AutoChart
Depth Highlights
Chart Preset
Fishing >
Chart Objects
Depth/Contours
Restore Fishing Preset

Water Level Offset

Safe Depth

#( REMARQUE : Pour plus menus de cartographie CoastMaster, consultez la section Afficher les courbes de niveau et la gamme des
—J profondeurs avec Humminbird CoastMaster dans ce manuel. Pour plus de détails et des fonctions supplémentaires associées a votre
carte de données cartographiques CoastMaster, visitez le site Web humminbird.com pour télécharger le guide accessaoire.

-
»
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Configuration Navionics

Quand une carte de donnees cartographiques Navionics est installée et sélectionnée comme source cartographigue, des menus
supplémentaires sont ajoutes au systeme de menus. Les options de menu sont determinées par la carte de données cartographiques
gue vous avez achetée, et sont disponibles dans I'onglet Carte (consultez la section Personnaliser I'affichage cartographique) et/
ou sur I'onglet Platinum.

Sources cartographiques compatibles : Navionics+, Navionics Gold, HotMaps, HotMaps Premium et Platinum+. Cansultez le site Web
humminbird.com pour plus d'informations sur la compatihilité et les mises a jour.

Sélection de I’'onglet Navionics Platinum

Onglet F/latinum

=110 © | B Platinum ™

Chart Aerial Overlay 10
Hidden

Platinum 3D
Visible

3D Aerial Overlay
Visible [
BAKERS

'-/_ e 5 ; 7 = s ] e
N 25°34.450" |ENNE g o el AGLLL
5 2 f L B7 4
W 080°16.626' | i : ; AN/ INLET E
e mRETT (] s[5 1
o e T L | 7
T kT . ) | g 4z i

185
134
W

FIXED #51 54 7

ERIDGE ‘i'i
i = ;

REMARQUE : une carte de données cartographiques Navionics doit étre installée et sélectionnée comme source cartographigue pour activer
ces fonctions [consultez |la section Changer de source cartographique). Pour plus de détails et des fonctions supplémentaires
associées a votre carte de données cartographiques Navionics, consultez votre guide d’utilisation de la carte de données
cartographiques Navionics.

-
-
N
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PERSONNALISER UAFFICHAGE AERIEN

(ConToUuR XD ET NAVIONICS UNIQUEMENT)

La fonction d’aide a la navigation en mode d’'affichage aérien vous permet d'ajouter des instruments de navigation a I'affichage
aerien, comme des lumieres et des bouées. Les réglages dispanibles sont determinés par la carte de données cartographigues

installée et la source cartographigue selectionnée.

Modes d’affichage cartographique et aérien combinés

affichage cartographique

affichage aérien

2TH
4TH &7 TSLAND
o

WPO026

"y ge

el

Lo
L@ e
s i

HO

AR
contour

3 d’affichage
3D réglé sur
Visible

iz@®

P026 ;
aideala———¢ 4 — =L >4
navigation A= = f."

limites

symbole

réglée sur |
Visible ! BORT RAMP |
LAzY DARMS

route . 500166 -

o
| = T
SITA M o £
limites o = 5
hors cap 200165 SHOFERREEK T

LAMIER
MARIMA |,

LT =] T

h ¥ oo
¥
sec T BOiT e HT WAK = hors cap
el o
R
. . > - EOAT|
g

e .LIDF.oiﬁ SIMA
3

NO WAKE o o

RAEE.
RERTAAMT e ety

0.

EROAD
MEMOR,
GARDEN

de bateau

EQAT

MO SKI

symbole de bateau  point de cheminement

Afficher/Masquer I'aide a la navigation

1. Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Carte.
2. Selectionnez Aides a la navigation sur I'affichage aérien.

3. Sélectionnez Visible ou Masque.

Afficher/Masquer le contour de I’affichage aérien

Si vous utilisez I'affichage cartographigue/aérien, vous pouvez afficher une ligne sur la carte montrant la partie utilise en mode

aerien.
1. Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Navigation.
2. Sélectionnez le contour d'affichage 30.

3. Sélectionnez Visible ou Masgue.
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PERSONNALISER LAFFICHAGE CARTOGRAPHIQUE INSTRUMENTS

L'affichage cartographique instruments affiche une boussale numérique et un graphique XTE (erreur de route] sur I'Affichage
cartographigue. Sila boussole n'est pas installée, la fonction COG [route] fournit la source de données pour la boussole numeérigue.

L’Affichage cartographigue instruments partage les mémes réglages de menu que I'Affichage cartographigue. Pour savoir comment
le personnaliser, consultez Personnaliser I'affichage cartographique.

Mode d’affichage Cartographigque Instruments

Boussole numérique (COG ou boussole connectés)

240 270 300 330 000 030
|I|III|I|III|I|IIII|I|I|I|IIII|I|I|I|I
N 50°43.158" Distance Bearing
L - - —
numriques &I wicoroe24r 3.38... 319..
du curseur
r —E:helle
29 de carte
i St :
e | ,6mph
N- — ndi r
319 -
haut
I

| XTE (erreur de route) |

=/ | REMARQUE : les données de lecture numérique peuvent étre superposées ou affichées dans les zones de données [consultez la
> —1 section Vues: afficher les lectures numériques).
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PERSONNALISER LAFFICHAGE CARTOGRAPHIQUE

Les réglages décrits ici sont facultatifs. Il vous est possible d'utiliser les parametres d’apparence et de source cartographigue par
deéfaut ou de personnaliser I'affichage cartographigue.

Personnaliser I’affichage cartographique
(Source de la carte: Contour XD]

ligne de projection du cap COG/SOG

Dep Unn puH
PARK
- z N( ligne de
latitude
[
o108
profondeur
d’ombrage
lectures A°10.8
numeériques
paramétrées D8 9.6 4
sur encadré
BUILDING
b
i . z | O
[ : ,// — indicateur
C = Nord en
L o BN ' haut
ligne de orientation
longitude cartographique

=/ | REMARQUE : les données de lecture numérique peuvent étre superposées ou affichées dans les zones de données [consultez la
> —1 section Vues: afficher les lectures numériques).

Modifier la couleur d’arriére-plan

Le menu Arriere-plan permet de modifier la couleur d'arriere-plan de la vue. Ce menu modifie également la couleur d’arriere-plan
des affichages aérien et sonar.

1. Appuyez sur la touche MARCHE/ARRET.
2. Seélectionnez Arriere-plan.

3. Sélectionnez une couleur.

Afficher/Masquer le symbole d’indicateur Nord en haut

L'indicateur Nord en haut indigue la direction du nord vrai. Le symbole affiche également I'orientation de la carte, qui se modifie a
mesure que l'orientation et la source de données changent. Pour régler I'orientation cartographique, consultez la section Régler
I'orientation cartographique et le mode de déplacement.

1. Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Carte.
2. Selectionnez I'indicateur Nord en haut.

3. Sélectionnez Désactivé [masque] ou Active [visible].
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Afficher/Masquer le trait de projection de cap

La fonction Trait de projection de cap est une fleche ou une ligne dans I'alignement de la proue du bateau. Cela représente une
projection de la route réelle du bateau s'il continue a suivre le cap actuel.

1. Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'anglet Navigation.
2. Selectionnez Trait de projection de cap.

3. Sélectionnez un réglage d'affichage.

Masque Le trait de projection de cap ne sera pas affiché.
Standard fleche
Vecteur simple ligne
Une ligne avec des coches s'affiche a intervalles de temps déterminés dans I'alignement du
COG/SOG . .
bateau. Les coches saont fonction des calculs de vitesse.

Afficher/Masquer les lignes de latitude/longitude

Utilisez les directives suivantes pour afficher ou masquer les lignes de latitude et de longitude sur I'affichage cartographigue.

1. Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Carte.
2. Selectionnez Grille de coordonnées geographiques terrestres.

3. Sélectionnez Visible ou Masque.

Ajuster la profondeur d’'ombrage

La fonction Profondeur d'ombrage vous permet de madifier la profondeur d'ombrage utilisée sur I'affichage cartographigue. Les
reglages disponibles sont determingés par la carte de donnees cartographigues installée et la source cartographigue sélectionnee.

1. Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Carte.
2. Sélectionnez Profondeur d'ombrage.

3. Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE pour ajuster le réglage.

Personnaliser I'affichage cartographique 144



Personnaliser le niveau de détails

de carte

Utilisez les directives suivantes pour ajouter ou masquer les details de la carte ainsi que les aides a la navigation sur les affichages

cartographigue et aérien.

Carte Navionics affichée avec des détails de carte réglés sur Navigation
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Sélectionner un niveau de détails de carte

zone réglementée
(lignes en pointillé rouge)

La fonction Niveau de détails de carte vous permet d’ajouter des deétails et d'afficher des éléments en superposition sur I'affichage
cartographigue. Les réglages disponibles sont déterminés par la carte de données cartographiqgues installée et la source

cartographigue sélectionnée.

1. Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Carte.

2. Sélectionnez Niveau de détails de carte.

3. Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE pour sélectionner I'une des options suivantes :

Basique

affiche les zones terrestres, les ports, les obstacles et les zones réglementées

Navigation

Outre les elements basiques, cette option affiche les aides a la navigation, les amers, les routes
suivies par les traversiers et les routes de navigation.

Subaquatique

Outre les élements basiques et les informations de navigation, Subaquatique affiche les lignes
de profondeur, les zones de péche, les epaves sous-marines, les marees et les courants.

Personnaliser
[(mode utilisateur
personnalisg]

Sélectionnez Personnaliser pour sélectionner des superpasitions de détails cartographigues
specifigues. Vous pouvez afficher ou masquer les éléments superposes a la carte, par exemple
les canaux de navigation, les limites, les zones réglementées, le littoral, les ponts et autres.
Consultez la section Sélectionner les superpositions cartographiques personnalisées.
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Sélectionner les superpositions cartographiques personnalisées

1. Menu principal [mode utilisateur personnalisé] : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Carte.
2. Sélectionnez Niveau de détails de carte.

3. Sélectionnez Personnaliser.

=

Appuyez sur la touche de curseur HAUT.

w

Selectionnez Superpasitions cartographigues personnalisées. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

@

Utilisez la touche de curseur pour sélectionner une superposition et I'activer (visible] ou la désactiver ([masgquée].

Simplifier le niveau de détails de carte

La fonction Simplification cartographique supprime tous les eléments de la carte en superposition, a I'exception des contours
terrestres, des points de cheminement, des routes et des itinéraires. La carte reste simplifiee durant 10 secondes, puis retourne
aux reglages d'affichage précédents.

1. Menu X-Press Cartographie : en ayant un affichage cartographique a I'écran, appuyez une fois sur la touche MENU.
2. Selectionnez Simplification cartographique.

3. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Afficher/Masquer les frontieres de carte

Les lignes en pointillé d’une frontiere de carte indiguent une zone avec une carte differente. Consultez la section Sélectionner une
source cartographique : Sélectionner une nouvelle carte pour plus de détails. Les réglages disponibles sont déterminés par la carte
de données cartographiques installée et la source cartographigue sélectionnee.

1. Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Carte.
2. Seélectionnez Frontieres de carte.

3. Sélectionnez Masque, MMC/SD seulement, ou Tout visible.

Afficher/Masquer les sondages par point

La fonction Sandages par point cancerne les mesures de profondeur affichées sur la carte. Les réglages disponibles sont détermings
par la carte de données cartographigues installée et la source cartographigue sélectionnee.

1. Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Carte.
2. Selectionnez les sondages par point.

3. Sélectionnez Visible ou Masque.

Augmenter la taille du texte

Activez la fonction Texte facile a lire pour augmenter |a taille du texte de I'affichage cartographique. Les réglages disponibles sont déterminés
par la carte de données cartographiques installée et la source cartographique selectionnée.

1. Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Carte.
2. Sélectionnez Texte facile a lire.

3. Sélectionnez Activer ou Désactiver.
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AFFICHER LES SUPERPOSITIONS DE CARTES

(cARTES LAKEMASTER PLUS ET CARTES CHARTSELECT UNIQUEMENT)

Si vous avez acheté une carte de carte Humminbird LakeMaster PLUS ou des cartes de plans ChartSelect (enregistrées sur une
carte SD ecryptée], vaus pouvez sélectionner une couche de base et ajouter des superpasitions a la vue Carte pour ajouter plus de
details a votre carte.

Les parametres dispanibles sont déterminés par la carte de carte installée et la source de carte sélectionnée. La carte de carte
LakeMaster ou la carte SD avec des couches de cartes ChartSelect doit étre sélectionnée comme source de carte. Voir Sélectionner
une source de carte: Sélectionnez une nouvelle carte pour plus de détails.

.-l REMARQUE : Les superpositions ne peuvent pas étre utilisées lorsque Humminbird Basemap ou ContourXD est sélectionné
> —] comme source cartographique.

Afficher / Masquer un calque de base

Utilisez les instructions suivantes pour madifier le calque de base pour la vue Diagramme. Le calque de base selectionné sera
egalement applique a la fenétre gauche de la vue combinée graphique / graphique et a la fenétre Graphigue dans les vues combinees
de diagrammes.

1. Menu principal : Appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet HB Chart.
2. Selectionnez Couche de base. Appuyez sur la touche curseur de DROITE.
3. Selectionnez Carte 2D ou Antenne.

Pour supprimer le calgue de base sélectionne, sélectionnez Reinitialiser base / superpasition.

Afficher / Masquer les superpositions

Utilisez les instructions suivantes pour sélectionner une superposition de graphigue pour la vue Diagramme. Le calque de base
sélectionné sera également appliqué a la fenétre gauche de la vue comhinée graphique / graphique et a la fenétre Graphigue dans
les vues combinees de diagrammes.

Menu principal : Appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet HB Chart.
Sélectionnez Options de superpasition. Appuyez sur la touche curseur de DROITE.

Selectionnez Superpasition de carte.

£ W o=

Sélectionnez Carte 20 ou Antenne.

Pour supprimer la surimpression sélectionneée, sélectionnez Desactive.

Ajuster la transparence de superposition

Utilisez les instructions suivantes pour ajuster la transparence de la surimpression sélectionnee.

1. Menu principal : Appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet HB Chart.
2. Sélectionnez Options de superposition.

3. Sélectionnez Transparence de superposition.
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Affichage combiné carte / carte
avec couche de base [définie sur 2D) et superposition (définie sur Vue aérienne)

Le calque de
base sélectionné
sera appliqué
ala fenétre de
gauche.
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AFFICHER LES COURBES DE NIVEAU ET LA GAMME
DES PROFONDEURS AVEC HUMMINBIRD LAKEMASTER

Larsque vous installez une carte de données cartographiques LakeMaster ou LakeMaster PLUS, des options de menu sont ajoutées
al'onglet du menu cartagraphigque HB. Vous pouvez afficher ou masquer les courbes de niveau, mettre en évidence les hauts-fonds
ainsi que la gamme des profondeurs sur la carte.

=/ | REMARQUE : Une carte de données cartographiques Humminbird LakeMaster doit étre installée et sélectionnée comme source
> —| cartographique pour activer ces fonctions. Pour plus de détails et des fonctions supplémentaires associées a votre carte de
données cartographiques LakeMaster, visitez notre site Web humminbird.com pour télécharger le guide des accessoires.

Ajuster les réglages d’affichage LakeMaster

mise en @?’(Kﬂ i

surbrillance
de profondeur
et gamme de
surbrillance
de profondeur
(vert)

mise en
surbrillance
des hauts-
fonds (rouge)

— couleurs de
r’ || profondeur

courbes de——
niveau

étiquette de— =t
profondeur
(profondeur
de la courbe

de niveau)

Voir plus de les courbes de niveau
et la profondeur des couleurs
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Afficher/Masquer les courbes de niveau

Affichez ou masquez les courbes de niveau de I'eau sur les affichages cartographiques. Cette fonction est également affectée
par le parameétre Compensation de niveau d'eau. Consultez la section Sélectionner une source cartographique : configuration
d’Humminbird LakeMaster.

1. Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Carte HB.
2. Sélectionnez Courbes de niveau.

3. Sélectionnez Masque ou Visible.

Activer les couleurs de profondeur

Activez ou désactivez I'ombrage de la profondeur dans I'affichage cartographigue.
1. Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Carte HB.
2. Selectionnez Couleurs de profondeur.

3. Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE pour ajuster le réglage.

Mise en surbrillance d’'une gamme de profondeurs

La fonction Mise en surbrillance de profondeur vous permet d’identifier une profondeur donnée sur I'affichage cartographique.
Vous pouvez egalement régler la gamme sur chague coteé de la profondeur grace a I'option Gamme de surbrillance de profondeur.
La gamme des profondeurs ainsi réglée est mise en évidence en vert sur la carte.

Si, par exemple, vous savez qu’un certain type de poisson se trouve entre 18 et 20 pieds (5,5 a 6 m], vous pouvez régler la
surbrillance de profondeur a 19 pieds [5,8 m] avec une gamme de surbrillance de profondeur de +/- 1 pied (30 cm]). L'affichage
maontrera une bande verte entre 18 et 20 pieds.

Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Carte HB.
Sélectionnez Mise en surbrillance de profondeur.

Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE pour choisir une profondeur.

£ W o

Pour mettre en surbrillance la gamme des deux cotés de la profondeur choisie, appuyez sur la touche de curseur BAS.
Selectionnez Gamme de surbrillance de profondeur.

5. Appuyez sur les touches de curseur BDROITE ou GAUCHE pour choisir une gamme.

Mettre en surbrillance une gamme de hauts-fonds
Lorsque la profondeur est égale ou inférieure a la valeur définie, elle est mise en surbrillance en rouge sur I'affichage cartographique.

Par exemple, sivotre bateau a un tirant de 3 pieds (0,9 m], reglez la mise en surbrillance des hauts-fonds sur 3 pieds et une bande
rouge apparaitra entre 0 et 3 pieds sur la carte.

1. Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'anglet Carte HB.
2. Seélectionnez Mise en surbrillance des hauts-fonds.

3. Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE pour chaisir une profondeur.
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AFFICHER LES COURBES DE NIVEAU ET LA GAMME
DES PROFONDEURS AVEC HUMMINBIRD COASTMASTER

Lorsque vous installez une carte de données cartographigues CoastMaster, des options de menu sant ajoutées a I'onglet du menu

cartographigque HB. Vous pouvez afficher ou masquer les courbes de niveau, mettre en évidence les hauts-fonds ainsi que lagamme
des profondeurs sur la carte.

'-l REMARQUE : Une carte de données cartographiques Humminbird CoastMaster doit étre installée et sélectionnée comme source
> =] cartographique pour activer ces fonctions. Pour plus de détails et des fonctions supplémentaires associées a votre carte de
données cartographiques CoastMaster, visitez notre site Web humminbird.com pour télécharger le guide d’utilisation.

Ajuster les réglages d’affichage CoastMaster

lignes
de profil :l-couleurs de
palette de
profondeur

étiquette de
profondeur
(profondeur
du profil)

/
AL VR MERINEIB S ERINGS
NAVAIRSUBMARINEBASERRIR]

surbrillance de bas-fonds surbrillance des fonds 1
| |

®

Voir plus de les courbes de niveau
et |a profondeur des couleurs
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Afficher/Masquer les lignes de contour

Affichez ou masquez les courbes de niveau de I'eau sur les affichages cartographigues. Cette fonction est également affectée par
le parametre Compensation de niveau d’eau. Consultez la section Préparer la téte de commande pour la cartographie : Ajuster
la compensation du niveau d’eau.

1. Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Carte HB.
2.
3
4

Seélectionnez Profondeur/Contours.

. Selectionnez Lignes de contour.

. Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE pour ajuster le réglage. [case cochée = visible, décochée = masque]

Afficher/Masquer les couleurs de profondeur

Désactivez ou activez les couleurs de la zone de profondeur dans les affichages cartographiques.

1
2
3
3

. Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez 'onglet Carte HB.
. Seélectionnez Profondeur/Contours
. Selectionnez Palettes de profondeur.

. Appuyez sur la touche VERIFIER/INFO ou de curseur DROITE pour afficher ou masquer les couleurs de profondeur. [case

cochée = visible, décochée = masqué]

Mettre en évidence une plage de profondeurs

Les surbrillances de profondeur vous permettent de sélectionner jusqu’a quatre (4] plages de profondeur a mettre en surbrillance
sur I'affichage cartographigue.

o N oo

1. Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Carte HB.
2. Selectionnez Surbrillances de profondeur.

3.
4

. Lorsque les surhrillances de profondeur sont activées, églez I'échelle de profondeur désirée en sélectionnant Surbrillance 1

Appuyez sur les touches de curseur BROITE ou GAUCHE pour I'activer ou le désactiver.

min. ou Surbrillance 1 max. Appuyez sur les tauches de curseur DROITE ou GAUCHE pour ajuster le réglage
Pour activer une surbrillance supplémentaire, sélectionnez I'option Surbrillance de profondeur 2.

Appuyez sur la touche VERIFIER/INFO ou de curseur DROITE. [case cochée = visible, décochée = masqué)
Répétez I'étape 2 avec Surbrillance 2 min. et Surbrillance 2 max. pour ajuster I'échelle de profondeur.

Répeétez les étapes 5 a 7 pour chaque surbrillance de profondeur supplémentaire (jusqu’a quatre].

Mettre en surbrillance une gamme de hauts-fonds

La mise en surbrillance des eaux peu profondes les identifie larsque la profondeur est égale ou inférieure au niveau que vous avez
reglé. Les surbrillances de prafondeur doivent étre activées pour activer cette fonction.

1

Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Carte HB.

2. Selectionnez Surbrillances de profondeur.
3.
4

. Appuyez sur la touche VERIFIER/INFO ou de curseur DROITE pour afficher ou masquer les surbrillances de 'eau peu profonde.

Selectionnez la premiere aption du menu Mise en surbrillance des eaux peu profondes.

(case cochée = visible, decochee = masque)

Pour régler le niveau de profandeur mis en surbrillance, sélectionnez la deuxieme option du menu Mise en surbrillance des
eaux peu profondes.

Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE pour ajuster le réeglage.
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CHANGER LORIENTATION CARTOGRAPHIQUE ET LE MODE DE DEPLACEMENT

L"'affichage cartographique s'adapte automatiguement de sorte que le bateau reste toujours centre sur I'écran. Les parametres de
cette section vous permettent de modifier I'orientation de la carte, de zoomer automatiquement, de nord en haut, et de voir une
portion plus ou maoins importante de I'affichage d’apres la vitesse ou le réglage de la gamme.

Régler I'orientation cartographique

Orientation de la cartographique avec la route en haut sélectionné
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orientation cartographique

Régler I'orientation cartographique
1. Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Carte.

2. Selectionnez Orientation cartographigue.

3. Sélectionnez l'orientation a appliquer a I'affichage cartographigue.

Nord en haut

La carte est orientée de fagon a ce que le nord se trouve en haut et le bateau pivate
en fanction de san cap ou de sa route fond (COG].

Cap en haut
(boussole ou GPS
nécessaires]

Le cap actuel du bateau pointe vers le haut, et la carte tourne autour du symbole
du bateau de maniere a ce gue celui-ci pointe toujours vers le haut de I'écran. La
boussole ou le détecteur de cap connectés a la téte de commande indiquent le cap.
Si aucune boussole n’est connectée, le bateau sera orienté d'apres la route fond
(COG).

Route en haut

En cours de navigation, la route (ou segment de route] prévue s'affiche en haut
de I'écran. Les objets situés devant le hateau sont dessinés au-dessus du bateau.
Larsque le bateau ne navigue pas, le cap courant est affiche.

—//| REMARQUE : I'indicateur Nord en haut se madifie au gré de I'évolution de l'orientation et de la source de données. Pour afficher
> =] I'indicateur Nord en haut, consultez la section Personnaliser I’affichage cartographique.
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Régler la référence du nord

La fonction Référence du nord vous permet d’afficher les relevements en tant que Nord vrai ou Nord magnetigue.
1. Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Carte.
2. Sélectionnez Référence nord.

3. Sélectionnez Vrai Nord ou Magneétique Nord.

Activer/désactiver le zoom automatique
Activez Zoom auto pour zoomer automatiquement sur |'affichage cartographique en fonction de la vitesse du bateau. A mesure
que la vitesse du hateau augmente, I'échelle cartographigue augmente aussi.

|{/_-| REMARQUE : Les réglages de cette section ne s’appliquent pas a I’affichage aérien.

1. Menu principal (mode utilisateur personnalisé) : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Carte.
2. Selectionnez Zoom auto.
3. Sélectionnez Activer ou Désactiver.

Zoom avant/arriére : si Zoom auto est activé, vous pouvez appuyer sur les touches +/- Z0OM pour permet d’afficher une
plus ou mains grande section de carte. Le zoom automatique reprend au bout de 20 secondes. Pour utiliser seulement les
touches +/- Z00OM pour régler I'échelle de la carte, désactivez le zoom automatigue.

Activer/désactiver I’échelle automatique
Activez Echelle pour régler I'échelle de |a carte sur la valeur la plus hasse de maniére a ce que seuls le symbole du bateau et le

point de cheminement suivant de la route soient affichés. Si Echelle auto est activé, la fonction a préséance sur celle de Zoom auto.

|{/_—| REMARQUE : Les réglages de cette section ne s’appliquent pas a I’affichage aérien.

1. Menu principal (mode utilisateur personnalisé) : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Carte.
2. Sélectionnez Echelle auto.
3. Sélectionnez Activer ou Désactiver.

Zoom avant/arriére : si Echelle auto est activé, vous pouvez appuyer sur les touches +/- Z0OM pour afficher une plus ou
moins grande section de carte, et I'échelle automatique se mettra en pause. Pour revenir a I'échelle automatique, appuyez
sur les touches +/-Z00M sans les relacher.

Activer la compensation du bateau

La compensation du bateau permet d’afficher une plus grande section de la carte, en fonction de la vitesse du bateau. La fonction
Compensation du bateau est assaociée a la fonction Vitesse de compensation. Lorsque le bateau se déplace a une vitesse inférieure
au reglage de vitesse de compensation, le symbole du bateau s’affiche au centre de I'écran. Lorsque le bateau atteint ou dépasse
la vitesse de compensation réglée, le symbale du bateau se déplace sur le bord de I'écran afin de voir une partie plus importante
de I'affichage cartographique.

Menu principal [mode utilisateur personnalisé) : appuyez deux fais sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Carte.
Selectionnez Compensation du bateau.
Sélectionnez Activer.

Selectionnez Compensation de vitesse.

a = w o=

Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE pour ajuster ce réglage.
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SURVOL DES FONCTIONS DE NAVIGATION

La téte de commande Humminbird vous permet de marquer des points de cheminement, de créer une route et de commencer
a naviguer. Les paoints de cheminement, les routes et les itinéraires peuvent étre gérés a I'écran de sarte qu’il est possible de
sauvegarder vos favaris, de modifier les noms et de facilement retourner a vas destinations préféerées.

Il existe plusieurs moyens de lancer la navigation ou de maodifier les données de navigation avec la téte de commande Humminhird. Les
instructions données dans cette section passent en revue les fonctions de navigation disponibles sur I'affichages cartographigues.
Pour utiliser les fonctions de navigation dans la boite de dialogue Gestion des points de cheminement, cansultez la section Gérer
les données de navigation.

Déplacement du curseur et zoom en mode d’affichage cartographique

position du curseur distance a la position du curseur relevement de la position du curseur

lectures I N 34°12.197' Distance Bearing
nomenaues N/ W 083°59.043'

du curseur

curseur

1000ft
SIDNEY LANIER

route
sauvegardée

&

point de

cheminement W

itinéraire
en cours

Déplacer le curseur Z0OOM avant ZOOM arriére

® Lorsque le bateau est stationnaire, il est représenté comme un cercle.

Lorsgue le bateau est en mouvement, il est représenté sous la forme d’'un bateau pointant dans
la direction du mouvement.

155 Survol de la navigation



Déplacement du point et zoom en mode de vue du I’affichage aérien

symbole
de bateau

®» O &

Z0OM avant ZOOM arriere Quitter

Déplacer le point de vue
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SURVOL DES ALARMES DE NAVIGATION

Lorsgu’une alarme est activeée, elle se déclenche ou s’affiche sur la téte de commande pour signaler que le seuil ont été dépasses.
Lorsque vous réglez les alarmes hars cap, d’arrivée et de dérive, les limites sont indiquées sur I'affichage cartographique.

Activation et réglages des alarmes
1. Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Alarmes.

2. Seélectionnez un menu d'alarme. Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE pour ajuster le seuil.

Determine de quelle distance le bateau peut s'écarter de son cap en cours de navigation avant

Alarme hors ca . .
P que cette alarme ne se declenche. GPS requis.

Determine dans quelle mesure le bateau doit étre proche du paoint de destination avant que

Alarme d’arrivée , .
cette alarme ne se déclenche. GPS requis.

Determine sur quel périmetre de dérive le bateau peut s'écarter de sa position d’ancrage avant

Alarme de dérive ) .
que cette alarme ne se declenche. GPS requis.

Alarme hors cap et cercle d’arrivée

Overzoom

cercle d’arrivée

limites hors cap
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NAVIGATION EN MODE HOMME A LA MER (MOB)

Des que vous savez qu’'un de vas hommes est tombe a la mer, activez la navigation en mode Homme a la mer pour maximiser les
chances de sauvetage. La navigation Homme a la mer marque le point approximatif de chute de la personne et lance la navigation
en continu vers le point de cheminement Homme a la mer.

Activer la navigation Homme a la mer

1. Appuyez sur la touche ALLER A/MOB jusgu’a ce que la navigation Homme & la mer est activée.

Activer la navigation en mode Homme a la mer

Overzoom

&E::h
position
marquée de

I'hommeala
mer marquée

dj MOB at: N 34°12.156' Elapsed Time:
W 083°59.435' 00:00:22

navigation Homme position du point de temps écoulé depuis le marquage
ala mer en cours cheminement Homme a la mer du point de cheminement MOB

6O0TO
MOB

Appuyez sans relacher pour lancer
la navigation en mode MOB
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Apres avoir activé le mode Homme a la mer, la navigation actuelle est annulée et la route actuellement suivie est supprimeée sans
avis. La navigation en mode Homme a la mer commence immeédiatement et les éléments suivants d’affichent a I'écran ;

Affichage cartographique : I'écran passera automatiquement a I'affichage cartographigue.

Point de cheminement d’homme a la mer : un point de cheminement est créé a la position actuelle du bateau, que le curseur
cartographigue soit activé ou non.

Navigation en continu : la téte de commande commence la navigation en continu en direction du point de cheminement
Homme a la mer.

Zoom automatique : I'écran agrandit la zone affichée pour montrer le point de cheminement Homme a la mer et le bateau.

Annuler la navigation en mode Homme a la mer

1. Appuyez sur la touche MENU.

2. Selectionnez Annuler la navigation MOB.
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POINTS DE CHEMINEMENT

Les points de cheminement sont sauvegardes avec leurs pasitions en latitude/longitude. lls marguent toute position d’intérét, votre
zane de péche favorite, une structure ou une bouée de repere. La téte de commande sauvegarde la position et permet de maodifier
entre autres le nom et le symbale du point de cheminement [consultez la section Gérer les données de navigation)]. Vous pouvez
enregistrer 2 750 points de cheminement dans la téte de commande.

Personnaliser les réglages d’affichage des points de cheminement

Vous pouvez utiliser les réglages des points de cheminement fournis par la téte de commande, ou personnaliser ceux figurant a
I'écran. Vous pouvez egalement modifier des points de cheminement dans 'affichage cartographique ou dans la boite de dialogue
Gestion des points de cheminement [consultez la section Gérer les données de navigation).

Modifier les réglages des nouveaux points de cheminement

Vous pouvez personnaliser les réglages de tous les nouveaux paints de cheminement. Pour modifier les points de cheminement
margueés, consultez la section Modifier un point de cheminement sur I’affichage cartographique ou la section Gestion des données
de navigation.

1. Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'anglet Navigation.
2. Selectionnez Reglages de point de cheminement. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

3. Utiliser la touche de commande du curseur pour definir la suivante:

Catégorie de Sélectionnez la catégorie a affecter aux nouveaux paints de cheminement (Tout, Geométrie,
symbole Alertes, Matériel, Navigation, etc.]

Symbole de point

. Seélectionnez un symbale pour tous les nouveaux points de cheminement. Pour voir la plupart
de cheminement

des options de symbole, réglez la catégarie de symbole sur Tout.

par défaut
Sélectionnez Par défaut pour que le systeme applique automatiquement vas reglages aux
nouveaux points de cheminement
Symbole de
nouveau point de Si vous chaisissez Sélectionner, chaque fois que vous marguez un point de cheminement
cheminement (consultez la section Marquer des points de cheminement), vous pourrez madifier la

categorie et le symbole du point de cheminement. Consultez Marquer et modifier des points
de cheminement (en cours de navigation] dans cette section pour plus de détails.

4. Pour sauvegarder : selectionnez Sauvegarde. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Afficher/Masquer la fonction Zones de lancer

Utilisez la fonction Zones de lancer pour afficher un cercle d'un rayon défini autour de chaque point de cheminement sur I'affichage
cartographique. Les zones de lancer ne sont pas appliquées aux points de cheminement désencombres [consultez la section
Désencombrement des points de cheminement).

1. Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Navigation.
2. Selectionnez Zones de lancer.

3. Utilisez les touches de curseur DROITE ou GAUCHE pour régler la distance entre les zones de lancer et les points de
cheminement.

Pour masquer : sélectionnez Désactive pour masquer les zones de lancer.
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Afficher/Masquer les indicateurs de proximité des points de cheminement

Ces drapeaux indiquent la distance entre le bateau (ou le curseur actif] et chague point de cheminement. S'ils sont réglés sur
Visible, les indicateurs des dix points de cheminement les plus proches du bateau ou du curseur seront affichés sur 'affichage
cartographigue.

1. Menu principal (mode utilisateur personnalisé] : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Navigation.
2. Sélectionnez Indicateurs de proximité des points de cheminement.
3. Sélectionnez Masqué ou Visible.

.-/ REMARQUE : les indicateurs de proximité des points de cheminement sont également affectés par le niveau de zoom et la vitesse
2 ] du bateau. Les indicateurs ne sont affichés que si la gamme cartographique est inférieure a 0,5 mille terrestre et si le bateau
avance a moins de 25 km/h (15 mi/h].

Désencombrement des points de cheminement
Utilisez la fonction Désencombrement des paints de cheminement pour controler la fagon dont sont affichés le symbole et le nom
du point de cheminement.
1. Menu principal [mode utilisateur personnalisé) : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Navigation.
2. Seélectionnez Désencombrement des points de cheminement.

3. Sélectionnez Activer ou Désactiver.

Si des points de cheminement sont affichés trop prées les uns des autres, les noms seront
abreges, et les symbaoles seront affichés sous forme de petit symbale noir. Pour voir un point

Activer . . s o G
de cheminement désencombre a la taille réelle, selectionnez le avec le curseur ou appuyez
sur la touche +Z00M a plusieurs reprises.

Désactiver Les noms et les symboles des points de cheminement seront affichés en taille normale.

.-l REMARQUE : Pour augmenter la taille du texte, consultez |la section Personnaliser I'affichage cartographique : Augmenter la taille
>~ dutexte.

Points de cheminement et points de cheminement désencombrés

N 34°12.639' Distance Bearing

W 083°57.849' 11sm 217t
e

uverzoom

point de
cheminement
en taille
normale

avec le nom
affiché

LAKE /SID

point de
cheminement
désencombré

ARUALAHD

BOAT SLIF

A
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Marquer les points de cheminement

Il est possible de marquer les points de cheminement a la position du bateau ou du curseur. Pour madifier le point de cheminement,
consultez la section Modifier un point de cheminement sur I'affichage cartographigue ou la section Gestion des données de

navigation.

Marquer un point de cheminement a la position du bateau

1. Appuyez sur la touche MARQUER.

Marquer un point de cheminement a la position du curseur

1. Utilisez la touche de commande du curseur pour déplacer celui-ci a une position donnée sur la carte.

2. Appuyez deux fois sur la touche MARQUER.

Marquer un point de cheminement

position du curseur

Distance

lectures 7N N 34°13.052'
numeériques |/ W 083°57.612'

du curseur v ——‘ —
|

distance a la position du curseur

Bearing

EBOATS KEEF Ol

relévement de la position du curseur

031,

uverzoom
oLD FEmee
ROAD PARK

LAKE LAMIER
ALING CLUE

Déplacer le curseur
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Sélectionner un point de cheminement sur I’'affichage cartographique

Vous pouvez sélectionner un point de cheminement sauvegardeé en utilisant le systeme de menus ou le curseur sur I'affichage
cartographigue.

Sélectionner un point de cheminement sauvegardé sur I’affichage cartographique

1. Utilisez la touche de commande du curseur pour déplacer le curseur a un point de cheminement de I'écran.

Pour modifier : appuyez sur la touche MENU. Sélectionnez le point de cheminement dans le menu. Appuyez sur la touche de
curseur DROITE. Sélectionnez Madifier.

Pour davantage d’information : appuyez sur la touche VERIFIER/INFO.
Pour commencer la navigation : appuyez deux fois sur la touche ALLER A.

2. Pour quitter la fonction de curseur : appuyez sur la touche QUITTER.

Sélectionner le dernier point de cheminement sauvegardé

Appuyez sur la touche MENU.
Selectionnez le nom du point de cheminement dans le menu X-Press.

Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

& w oo o

Sélectionnez un menu du menu de point de cheminement.

Rechercher et sélectionner un point de cheminement sauvegardé

Suivez ces directives pour rechercher rapidement un point de cheminement, ce qui est utile si vous ne pouvez pas le localiser sur
I'affichage cartographigue.

Menu X-Press Cartographie : en ayant un affichage cartographique a I'écran, appuyez une fois sur la touche MENU.
Selectionnez Curseur au paint de cheminement. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Utilisez la touche de commande du curseur paur ordonner la liste.

Sélectionnez le nom du point de cheminement dans le menu. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Appuyez une fois sur la touche QUITTER.

o o &= w noH

Le curseur sélectionne le point de cheminement sur I'affichage cartographigue.

Pour modifier : appuyez sur la touche MENU. Sélectionnez le point de cheminement dans le menu. Appuyez sur la touche de
curseur DROITE. Sélectionnez Madifier.

Pour davantage d’information : appuyez sur la touche VERIFIER/INFO.

Pour commencer la navigation : appuyez deux fois sur la touche ALLER A.
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Modifier un point de cheminement

Vous pouvez madifier un point de cheminement lorsque vous le marquez ou apres l'avoir enregistré. Les directives de cette
section vaus maontrent comment modifier un point de cheminement dans I'affichage cartographigue. Pour modifier un point de
cheminement ou un groupe de paints de cheminement dans la baoite de dialogue Gestion des points de cheminement, consultez la
section Gérer les données de navigation.

Marquer et modifier des points de cheminement (en cours de navigation)

Utilisez les directives suivantes pour modifier un point de cheminement des que vous le marquez.

1.

2.

Réglage : consultez la section Madifier les réglages des nouveaux points de cheminement. Réglez le menu de nouveau
symbole de point de cheminement sur Sélectionner.

Appuyez sur la touche MARQUER.
ou
Utilisez la touche de commande du curseur pour déplacer celui-ci a une pasition donnée. Appuyez deux fois sur la touche MARQUER.

Pour maodifier : lorsque vous marguez un point de cheminement, le menu des réglages des points de cheminement s’affiche
pour pouvoir modifier le point de cheminement.

Pour ne faire aucun changement : pour continuer sans apporter de modifications, appuyez sur la touche MARQUER [de nouveau].

Modifier un point de cheminement dans I'affichage cartographique

Suivez ces directives pour modifier un point de cheminement sur I'affichage cartographigue. Vous pouvez également modifier des paints
de cheminement dans la boite de dialogue Gestion des points de cheminement [consultez la section Gérer les données de navigation).

1

S

Utilisez la touche de commande du curseur pour déplacer le curseur a un paint de cheminement de I'écran.

2. Appuyez sur la touche MENU.
3.
4

. Selectionnez Modifier. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Sélectionnez le nom du point de cheminement dans le menu X-Press. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Modifier un point de cheminement du le menu X-Press

point de cheminement sélectionné

7N N 34°12.710' WP100034 sélectionnant
Ol wosssans i = 230, [
v ’ Cursor To Waypoint Delote e deesﬁ;pr:ﬂ"

Go To

Chart Declutter oo

%

Save Current Track Grid
Clear Current Track “
’ . 12

AutoChart Live

0 .

\E SIDNEY LANIER

33.

ARUALAND
PARK

A I'aide du menu Modifier un point de cheminement, modifiez entre autres choses le nom et le symhole du point de
cheminement [consultez la section Gestion des données de navigation pour plus d’informations].
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Modifier le nom d’un point de cheminement

Edit Waypoint Name

A
[P oo s
~

Press + to save

((A)
7N
=i &
(7))
Se déplacer d’espace en espace Sélectionner une lettre, Sauvegarder

un chiffre ou un symbole

6. Pour sauvegarder : sélectionnez Sauvegarde. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

7. Pour fermer : appuyez sur la touche QUITTER.

Changer la position du point de cheminement dans I’affichage cartographique

1. Utilisez la touche de commande du curseur pour déplacer le curseur a un point de cheminement de I'écran.

2. Appuyez sur la toauche MENU.

Selectionnez le nom du point de cheminement dans le menu X-Press. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.
Selectionnez Modifier. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Selectionnez la latitude de paosition. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Utilisez la touche de commande du curseur pour entrer une nouvelle position.

Pour sauvegarder : appuyez sur la touche VERIFIER/INFO.

Repetez les étapes 3 a 5 pour modifier la longitude de la positian.

© ® N » o B oW

Pour fermer : appuyez sur la touche QUITTER.

10. Pour sauvegarder : selectionnez Sauvegarde. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Afficher/Masquer un point de cheminement cible
Utilisez les directives suivantes pour afficher une cible autour du point de cheminement sélectionneé.

Afficher une cible

1. Utilisez la touche de commande du curseur pour déplacer le curseur a un paint de cheminement de I'écran.

2. Appuyez sur la toauche MENU.

w

Selectionnez le nom du paoint de cheminement dans le menu X-Press. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

o=

Sélectionnez Cible. Appuyez sur la touche de curseur BROITE.
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Point de cheminement avec une cible affichée

| Overzoom

point de

h ! t s & e J _:e',;"l
™ Séloctionné \\ >/ < HQ\/ :

cible

1. Menu X-Press Cartographie : en ayant un affichage cartographique a I'écran, appuyez une fois sur la touche MENU.

Supprimer une cible
2. Selectionnez Supprimer la cible. Appuyez sur la touche de curseur BROITE.

Afficher/Masquer une grille de péche a la traine d’un point de cheminement

Utilisez les directives suivantes pour afficher une grille de péche a la traine sur le point de cheminement selectionné.

Afficher une grille de péche a la traine

1. Utilisez la touche de commande du curseur pour déplacer le curseur a un paint de cheminement de I'écran.

2. Appuyez sur la touche MENU.

3. Sélectionnez le nom du point de cheminement dans le menu X-Press. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.
4

. Selectionnez Grille. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Régler la rotation de la grille de péche a la traine

1. Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Navigation.
2. Selectionnez Rotation de la grille de péche a la traine.

3. Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE pour ajuster le réglage.

Supprimer une grille de péche a la traine

1. Menu X-Press Cartographie : en ayant un affichage cartographique a I'écran, appuyez une fois sur la touche MENU.

2. Selectionnez Supprimer la grille. Appuyez sur la touche de curseur BROITE.
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Supprimer un point de cheminement dans I’'affichage cartographique

Utilisez les directives suivantes pour sélectionner un point de cheminement et le supprimer.

. Utilisez la touche de commande du curseur pour déplacer le curseur a un point de cheminement de I'écran.

1

2. Appuyez sur la touche MENU.

3. Sélectionnez le nom du point de cheminement dans le menu X-Press. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.
4

. Selectionnez Suppression. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Naviguer vers un point de cheminement ou une position

1. Utilisez la touche de commande du curseur pour déplacer celui-ci a une position ou un point de cheminement donnés sur la
carte.

2. Appuyez deux fois sur la touche ALLER A.

=/ | REMARQUE : si vous démarrez la navigation & la position du curseur, un point de cheminement est marqué a I'emplacement du
> —1 curseur lorsque vous appuyez sur la touche ALLER A.

Démarrer la navigation a la position du curseur

position du curseur distance a la position du curseur relevement de la position du curseur

lectures N N 34°13.114" Distance Bearing

numériques  [ANSZ W 083°58.312' 0.23.. 270-

du curseur j uverzoom
1h

destination
nom de

point de
cheminement

limites
hors cap

Appuyez deux fois pour
Lancer la navigation

Déplacer le curseur
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Naviguer jusqu’a une position enregistrée

Si vous appuyez sur la touche ATTEINDRE, vous pouvez choisir de débuter une navigation avec I'aide d’une liste de points de
cheminement et d'itinéraires enregistres.

1. Appuyez sur la touche ATTEINDRE.
2. Selectionnez Données de navigation. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.
3. Utilisez la commande directionnelle pour sélectionner un point de cheminement ou un itinéraire enregistre.

4. Appuyez sur la touche directionnelle BROITE pour commencer la navigation.

Naviguer en continu autour d’un point de cheminement

Le mode de navigation en continu vous permet de continuer a naviguer et pécher autour du point de cheminement sélectionne,
meéme si vous passez dessus plusieurs fois.

Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Navigation.
Selectionnez Mode de navigation en continu.

Sélectionnez Activer.

Appuyez plusieurs fois sur la touche QUITTER jusqu’a ce gue le systeme de menus se ferme.

Utilisez la touche de commande du curseur pour déplacer celui-ci a un point de cheminement.

o o =B w o

Appuyez deux fois sur la touche ALLER A.
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ROUTES

Les routes relient deux ou plusieurs points de cheminement pour créer une route de navigation. Une route représente la navigation
prévue et constitue le trajet le plus court de chaque point de données a un autre. La distance entre chague point de cheminement
est un segment. Vous pouvez sauvegarder 47 routes (de 50 points de cheminement chacune] dans la téte de commande.

A AVERTISSEMENT ! Soyez toujours conscient des parages et surveillez les ohstacles potentiels.

Créer une route et commencer la navigation

Utilisez les directives suivantes pour relier des points de cheminement et commencer la navigation immediatement. Pour créer
une route dans la boite de dialogue Gestion des points de cheminement, consultez la section Gérer les données de navigation.

1. Utilisez la touche de commande du curseur pour déplacer celui-ci a une paosition ou un point de cheminement donnés sur la
carte.

2. Appuyez deux fois sur la touche ALLER A.

3. Reépétez les étapes 1 et 2 pour ajouter d'autres points de cheminement a la route.

Créer une route et commencer la navigation

Waypoint WP100006 already in the current route

&L‘-‘-*

segment
de route point de
départ de
. la route
deuxiéme
point de
cheminement
V /;\j\ —— indicateur
1 el Nord en haut
A /—/1
ligne de projection premier point de itinéraire orientation
ducap cheminement en cours cartographique
60TO
MOB_/
Déplacer le curseur Lancer la navigation
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Sauvegarder la route actuelle

Une route dait avoir au moins deux points de cheminement a étre enregistrés comme une route.

1. Menu X-Press Cartographie : en ayant un affichage cartographique a I'écran, appuyez une fois sur la touche MENU.
2. Selectionnez Sauvegarder la route actuelle. Appuyez sur la touche de curseur BROITE.

3. Suivez les invites a I'écran pour sauvegarder ou rejeter la route.

Changer de route en cours de navigation
Le menu X-Press vous permet de modifier la route suivie en cours de navigation.

Sauter un point de cheminement lors de la navigation

N 34°13.114' GoTo earing

W 083°58.312" = 270-.

‘ Go To Position uverzoom

Cancel Navigation

Sklp Next Waypoint

Reset XTE

Nav Data

Sauter un point de cheminement

1. Menu X-Press Cartographie : un affichage cartographigue ou aérien se trouvant a 'écran, appuyez une fois sur la touche
ALLER A,

2. Selectionnez Sauter le prochain paint de cheminement.

3. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Modifier le sens de la route

La route dait étre enregistre avant que vous pouvez madifier le sens de la route [consultez la section Sauvegarder la route actuelle).

1. Menu X-Press Cartographie : un affichage cartographigue ou aérien se trouvant a I'écran, appuyez une fois sur la touche
MENU.

2. Selectionnez le nom de la route. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.
3. Sélectionnez Parcours en avant ou Parcours en arriere.

4. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.
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Remise a I’état initial de XTE (écart de route)
Utilisez Remise a I'état initial de XTE pour recalculer I'écart de route (XTE] de la pasition actuelle du bateau au point de cheminement

suivant sur cette route.

Par exemple, si vous avez devie d’'une route pour faire le tour d’une ile, sélectionnez Remise a I'état initial XTE pour actualiser les
calculs de route de la téte de commande depuis la position actuelle du bateau au lieu d'utiliser le point de cheminement précédent.

1. Menu X-Press Cartographie : un affichage cartographique ou aérien se trouvant a I'écran, appuyez une fois sur la touche

ALLER A,

2. Sélectionnez Remise a I'état initial de XTE.

3. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Annuler la navigation

1. Menu X-Press Cartographie : en ayant un affichage cartographique a I'écran, appuyez une fois sur la touche MENU.

2. Selectionnez Annuler la navigation. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

3. Suivez les invites a I'écran pour annuler la navigation et sauvegarder la route.

Commencer la navigation sur une route sauvegardée

A I'aide du curseur, sélectionnez un point de cheminement de un route sauvegardé sur I'affichage cartographique, et commencez
a naviguer vers celui-ci. Vous pouvez egalement chaisir un ordre de navigation pour la route chaisie.

Commencer la navigation sur une route sauvegardée

1. Utilisez la touche de commande du curseur pour déplacer celui-ci a un point de cheminement ou un point d’une route.

Sivous sélectionnez le premier point de cheminement de la route, la route devient rouge.

2. Appuyez sur la touche ALLER A.

3. Sélectionnez une sens de la route.

Aller au point de
cheminement

Lancer la navigation vers le point de cheminement sélectionné (uniguement].

Aller de I'avant a
partir du point de
cheminement

Lancer la navigation vers le point de cheminement sélectionné et continuer a voyager la route
a partir de la.

Arriere depuis
le point

Debut de la navigation vers le point selectionné et emprunteront la route en sens inverse a
partir de la.

Voyager en avant

Lancer la navigation vers le premier point de cheminiment de la route et de continuer a
voyager la route a partir de la.

Inverse de
Voyage

Debut de la navigation a la derniere point de cheminiment de la route et voyager la route en
sens inverse a partir de la.
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Sélection d’une route enregistré sur I’affichage cartographique

N 34°13.884' Distance Bearing
lectures S ,
numeériques ! W 083°56.966 3 063"t
du curseur uverzoom

la route
choisie
[ (rouge)
500ft
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ISLQ 1]

HRZARP

8
-
o

MOB_/

Sélectionnez un point de

. Ouvrir le menu Atteindre
cheminiment sur une route

Naviguer jusqu’a une position enregistrée

Si vous appuyez sur la touche ATTEINDRE, vous pouvez choisir de débuter une navigation avec I'aide d’une liste de points de
cheminement et d’itinéraires enregistres.

1. Appuyez sur la touche ATTEINDRE.

2. Selectionnez Données de navigation. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

3. Utilisez la commande directionnelle pour sélectionner un point de cheminement ou un itinéraire enregistre.
4

. Appuyez sur la touche directionnelle DROITE pour commencer la navigation.

Routes 172



Modifier une route sauvegardée

Vous pouvez modifier le nom de la route et I'afficher ou la masquer sur I'affichage cartographigue. Pour maodifier une route dans la
boite de dialogue Gestion des points de cheminement, consultez la section Gérer les données de navigation.

1.

Utilisez la touche de commande du curseur pour déplacer celui-ci a un point de cheminement de la route. Appuyez sur la
touche MENU.

ou

Sila route a éteé sauvegardee recemment, il n'est pas nécessaire de la sélectionner. Appuyez sur la touche MENU.
Sélectionnez le nom de la route sur le menu X-Press. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Sélectionnez Madifier. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Utilisez la touche de commande du curseur pour modifier le nom de la route.

Visibilité : sélectionnez Visible ou Masque.

Pour sauvegarder : sélectionnez Sauvegarde. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Modifier le nom d’une route

Edit Route Name

N
dTo0o02
~

Press v to save

O o

Se déplacer d’espace en espace Sélectionner une lettre, Sauvegarde
un chiffre ou un symbole

Supprimer une route sauvegardée

Vous pouvez supprimer une route sur I'affichage cartographigue ou dans la boite de dialogue Gestion des points de cheminement.
Pour supprimer une route dans la boite de dialogue Gestion des points de cheminement, consultez la section Gérer les données
de navigation.

L

Utilisez la touche de commande du curseur pour déplacer celui-ci a un point de cheminement de la route. Appuyez sur la
touche MENU.

ou

Sila route a été sauvegardée recemment, il n'est pas nécessaire de la sélectionner. Appuyez sur la touche MENU.
Sélectionnez le nom de la route sur le menu X-Press. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Selectionnez Suppression. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Suivez les invites a I'écran pour supprimer la route.
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ITINERAIRES

Un itinéraire est une suite de points d'itinéraire qui contient I'historique détaillé de la position du bateau a des intervalles determings.
La fonction Itinéraire en cours montre 'historique des positions depuis la mise en marche de la téte de commande. Vous pouvez
supprimer ou sauvegarder l'itinéraire en cours a tout moment. Pour modifier I'intervalle entre les points d'itinéraire, maodifier un

itinéraire sauvegarde et ajuster ses réglages, consultez la section Gestion des données de navigation. Vous pouvez sauvegarder
S0 itinéraires (avec chacun 20 000 paints d'itinéraire] sur la téte de commande.

L’affichage cartographique avec I’itinéraire en cours affichée

Overzoom

I'itinéraire
en cours

Neup Jj

Modifier les réglages de nouvelle itinéraire

Vous pouvez utiliser les réglages d'itinéraire fournis par la téte de commande, ou personnaliser les itinéraires figurant a I'écran.

Vous pouvez egalement modifier des itinéraires dans I'affichage cartographique ou dans la baite de dialogue Gestion des points de
cheminement (consultez la section Gérer les données de navigation).

Régler I'apparence par défaut de I'itinéraire

Utilisez les directives suivantes pour persannaliser les réglages de tous les nouveaux itinéraires. Pour modifier les itinéraires apres
les avoir sauvegardés, consultez la section Maodifier I'itinéraire en cours et Gestion des données de navigation.

1. Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Navigation.
2. Selectionnez Sauvegarder l'itineraire par defaut. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Modifier I’apparence de nouvelle itinéraire

Current Track

masqué ou visible Visibility

[ Style

Pour afficher les options
de couleur, sélectionnez
un style de ligne.

sauvegarde — Save
>
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3. Utilisez la touche de commande du curseur pour modifier les options suivantes :

Pour afficher tous les itinéraires sur la carte, sélectionnez Visible. Pour masquer les
Visibilite itinéraires, selectionnez Masqué. Si vous chaisissez Masque, la téte de commande continue
a sauvegarder les points de l'itinéraire, mais celui-ci n‘apparait pas a I'écran.

Style Selectionnez un style de tracé (pointillg, ligne, etc.) pour tous les nouveaux itinéraires.

Couleur Sivous sélectionnez un style de trace, vous pouvez egalement sélectionner sa couleur.

4. Pour sauvegarder : selectionnez Sauvegarde. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Modifier I'intervalle de temps entre les points d’itinéraire et la distance minimum du point d’itinéraire

Les fonctions Intervalle de temps entre les points d'itinéraire et de Distance min.[minimum] d’itinéraire sont associées pour ajouter
un point d'itinéraire a I'itinéraire en cours. Lors d'un déeplacement lent ou en dérivant, le fait de régler les fonctions Intervalle de
point d’itinéraire et Distance min. d'itinéraire a des valeurs basses vous permet d’augmenter la résolution de I'itinéraire. Régler les
menus a des valeurs plus éleveées prolonge l'itinéraire dans le temps, mais il est moins détaillé.

Menu principal (mode utilisateur personnalisé] : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Navigation.

Sélectionnez Intervalle de temps entre les points d’itinéraire.

1.
2
3. Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE pour ajuster ce réglage.
4. Sélectionnez Distance min. d'itinéraire.

S

. Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE pour ajuster ce réglage.

Sauvegarder I'itinéraire en cours
Utilisez les directives suivantes pour sauvegarder I'itinéraire en cours et en créer un nouveau.

1. Menu X-Press Cartographie : en ayant un affichage cartographique a I'écran, appuyez une fois sur la touche MENU.
2. Sélectionnez Sauvegarder l'itinéraire en cours. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

3. Suivez les invites a I'écran pour sauvegarder ou rejeter I'itinéraire.

|f/_-| REMARQUE : Il est important de sauvegarder l'itinéraire avant d’éteindre la téte de commande.

Modifier I'itinéraire en cours

Utilisez les directives suivantes pour modifier litinéraire en cours. Pour madifier un itinéraire sauvegarde, consultez la section
Gestion des données de navigation.

Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez 'onglet Navigation.
Selectionnez Itinéraire en cours. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Sélectionnez Apparence.

£ W o

Utilisez la touche de commande du curseur pour modifier la visibilité, le style et la couleur.
Consultez la section Madifier les réglages du nouvel itinéraire pour plus de détails.

5. Pour sauvegarder : Selectionnez Sauvegarde. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.
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Supprimer l'itinéraire en cours

Utilisez les directives suivantes pour supprimer l'itinéraire en cours a 'affichage et en créer un nouveau a la position actuelle du
bateau.

1. Menu X-Press Cartographie : en ayant un affichage cartographique a I'écran, appuyez une fois sur la touche MENU.
2. Sélectionnez Supprimer l'itinéraire en cours.

3. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Afficher/Masquer I'itinéraire en cours

L'itinéraire en cours est automatiguement visible sur I'affichage cartographique. Utilisez les directives suivantes pour masguer ou
le rendre visible I'itinéraire en cours. Pour afficher ou masquer un itinéraire sauvegarde, consultez la section Gestion des données
de navigation.

Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Navigation.
Sélectionnez Itinéraire en cours. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Selectionnez Apparence.

Sélectionnez Visibilite.

Selectionnez Masque ou Visible.

o o = w o

Pour sauvegarder : Sélectionnez Sauvegarde. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Arréter l'itinéraire
Utilisez les directives suivantes pour désactiver I'itinéraire. Si vous désactivez I'itinéraire, I'appareil n'enregistre pas les points
d’itinéraire.

1. Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Navigation.

2. Seélectionnez Itinéraire en cours. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

3. Sélectionnez Arréter l'itinéraire. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Pour lancer l'itinéraire, sélectionnez I'onglet Navigation > Itinéraire en cours > Débuter itinéraire.
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RECHERCHE

Il existe plusieurs mayens d’effectuer une recherche concernant les ports, services, observatoires de marée et des courants. Vous
pouvez egalement rechercher des informations sur la base de la position du curseur. Les options et la distance de la zone de
recherche sont déterminées par la source cartographigue sélectionnée.

Recherche par les ports, services, observatoires de marée ou des courants

La téte de commande doit comporter une carte cartographigue installée, achetée seéparement, pour activer les fonctions de cette

section.

1. Appuyez sur la touche VERIFIER/INFO.

2. Selectionnez Port le plus proche, Observatoire de la marée le plus proche ou Station de mesure de courants la plus proche.

3. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Données de cartographie : observatoire de la marée

Chart Info
Latitude: N 25°46.196'
Longitude: W 080°07.902'

Land area.
TIDE STATION:

MIAMI HARBOR ENTRANCE
Latitude: N 25°46.200'

v

4 06/14/08 )

6AM 6PM

Recherche par position de curseur

1. Utilisez la touche de commande du curseur pour déplacer celui-ci a une position ou un point de cheminement donnés sur la

carte.

2. Appuyez sur la touche VERIFIER/INFO.

Données de cartographie : position de curseur

Chart Info

Latitude: N 34°15.527'
Longitude: W 083°57.256'
Depth area (40-60 ft).

Administration area (Named) "UNITED
STATES" (national).
Administration area (Named)

v
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Rechercher pour un profondeur de la courbe de niveau

1. Utilisez la touche de commande du curseur pour déplacer celui-ci a courbe de niveau sur I'affichage cartographique

2. Appuyez sur la touche VERIFIER/INFO.

Rechercher un lac

Utilisez ce menu pour afficher un lac autre que votre emplacement actuel. La carte du lac figurant sur 'affichage cartographigue
se fonde sur les latitude/longitude de la pasition GPS et sur la carte de données cartographigues Humminbird LakeMaster installée
dans la téte de commande. Une réception GPS est nécessaire pour afficher le lac approprie.

L'option de menu Liste de lacs vous permet d’afficher un lac différent de la carte de données cartographigues installée. Lorsque vous
choisissez un lac, le curseur se déplace sur le lac pour vous permettre de le voir sur I'affichage cartographigue. Vous pouvez alors
marquer des points de cheminement, appuyer sur la touche ALLER A pour commencer a naviguer vers un point de cheminement,
ou appuyer sur la touche VERIFIER/INFO pour obtenir d’autres informations.

Absence de réception GPS : si vous ne disposez pas d’une pasition de GPS fixe, vous pouvez visualiser le lac en mode Simulateur.
Appuyez sur la touche MENU a la mise en marche de la téte de commande. Sélectionnez Simulateur dans le menu des options de
demarrage. Vous pouvez marquer des points de cheminement et des routes et les enregistrer en mode Simulateur.

|{/_-| REMARQUE : une carte de données cartographiques Humminhird LakeMaster doit étre installée pour activer cette fonction.

Rechercher un lac
1. Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Carte.

2. Selectionnez Liste de lacs.
3. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Ordonner par: sélectionnez le champ Ordonner par et utilisez les touches de curseur BROITE ou GAUCHE pour sélectionner une
option d'organisation de la liste. Vous pouvez ordonner la liste par ardre alphabétique, identifier les lacs en haute définition
(Hi-Def] sur votre carte, etc.

Faire défiler : pour faire défiler Ia liste, utilisez les touches de curseur HAUT ou BAS. Vous pouvez visualiser les informations
sur chague lac lorsgue celui-ci est mis en surbrillance dans la case affichée a I'écran.

Deplacement du curseur : sélectionnez un lac de la liste. Appuyez sur la touche de curseur ODROITE.

Sélection d’un lac a afficher

Select Lake to Move Cursor To
Seminary

Seminole (HD)

Seminole

Shannon

Sheeler

lac sélectionné Sidney Lanier (HD) >
AWV

Hall County

informations
sur le lac
sélectionné

Hi-Def ProMap, 38462 Acres
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GERER LES DONNEES DE NAVIGATION

La téte de commande vous permet de commencer a naviguer ou de madifier les données de navigation sur I'affichage cartographigue.
Vous pouvez egalement commencer a naviguer ou modifier les données de navigation dans la boite de dialogue Gestion des paints
de cheminement. Les directives de cette section sant applicables a la boite de dialogue Gestion des points de cheminement.

Survol

Ouvrir la boite de dialogue Gestion des points de cheminement

1. Menu principal : appuyez deux fais sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Navigation.
2. Seélectionnez les paints de cheminement, les routes et les itinéraires.

3. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Ordonner

Vous pouvez ardonner vos donnees de navigation sauvegardées par ardre alphabétique ou par date la plus récente/la plus ancienne,
par distance ou par symbole.

1. Appuyez sur la touche QUITTER.
2. Seélectionnez Ordonner par.

3. Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE pour sélectionner un réglage d’organisation.

Sélectionner un fichier

Utilisez les directives suivantes pour sélectionner individuellement un point de cheminement, une route, un itinéraire ou un groupe.
Ensuite, utilisez le sous-menu pour appliquer des réglages ou les actions souhaitées au fichier sélectionné.

1. Appuyez sur les touches de curseur BAS ou HAUT pour sélectionner un paint de cheminement, une route, un itinéraire ou un
groupe.

2. Pour ouvrir le sous-menu : appuyez sur la touche de curseur DROITE.
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Sélectionner des fichiers dans la boite de dialogue Gestion des points de cheminement
(Points de cheminement, routes, itinéraires)

Waypoints, Routes, Tracks

Sort By

Options

fichier sélectionné @ WPOO7 )
(mis en surbrillance

&> WPO006

en jaune)

point de cheminement

route

NPOO7 prévisualisation
WPOQ du fichier

@ sélectionné

lcon Category: Geometry

Visibility: Visible
Latitude: N 34°13.001
Longitude: N 084°00.434'
Created: 11:30:52 AV

. 06/14/08 12:54 PM

Home < Bass08

Répertoire : Bass08 est
le groupe sélectionné

Default Group: Home

//@\ A N/\ﬁ ‘
<i ‘i/) > ' ‘\V / ;

Retourner en arriére

informations
et directives

Faire défiler la liste Ouvrir un menu
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Sauter vers le haut

Le menu Options, et d’autres actions importantes, sont situés dans le haut de la boite de dialogue Gestion des paints de
cheminement. Suivez ces instructions pour sélectionner rapidement les options ou de sauter vers le haut.

1. Appuyez sur la touche QUITTER.

Les options de sélection (sauter vers le haut)

Waypoints, Routes, Tracks

Zto A

>
WPOTI

WPO010
WP009

WHO05 Select An Item To

WPO0O7
View Information

WPO006

Répertoire : Bass08 est Home € Bass08
le groupe sélectionné

information Default Group: Home/Bass08
/\\

™
&\//

Sauter vers le haut Ouvrir un menu
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Gérer les points de cheminement

Lorsque vous appuyez sur la touche MARQUER et créez un nouveau paint de cheminement, un nom alphanumeérigue (commengant
par WP] est affecté a ce dernier. Les madeles ICE HELIX CHIRP utilisent également des noms alphanumeériqgues, mais ils commencent
par IC. Vous pouvez utiliser la boite de dialogue Gestion des points de cheminement pour modifier le point de cheminement
sauvegardeé ou créer un nouveau point de cheminement. Vous pouvez eégalement definir un symbole de paint de cheminement et

une catégorie pour tous les nouveaux paints de cheminement.

Quvrir le sous-menu Points de cheminement

1. Selectionnez un paint de cheminement dans la boite de dialogue Gestion des points de cheminement. Appuyez sur la touche

de curseur DROITE.

2. Sélectionnez I'une des options de menu suivantes :

Modifier

Ouvre le menu Modifier les paints de cheminement. Cansultez la section Modifier un point de
cheminement sauvegardé pour plus de détails.

Suppression

Supprime le point de cheminement. Pour supprimer le point de cheminement du groupe,
chaoisissez Seélectionne. Pour supprimer le point de cheminement de tous les groupes,
choisissez Tous les cas. Consulter la section Supprimer un point de cheminement pour plus
de détails.

Dupliquer

Crée une copie du point de cheminement et I'ajoute a un nouveau groupe ou a une nouvelle
route [voir Rechercher et organiser).

Sauvegarder sous

Crée un nouveau point de cheminement [d'apres le point de cheminement sélectionné]
et ouvre un menu afin de pouvoir changer le nom du nouveau point de cheminement. Voir
Rechercher et arganiser pour plus de détails.

Déplace le point de cheminement du groupe sélectionné a un groupe différent (consultez la

Déplacer . ;
P section Rechercher et arganiser).
. Déplace le curseur au point de cheminement selectionné sur I'affichage cartographigue

Curseur a . ; L : ;
(consultez la section Surval des fonctions de navigation : points de cheminement).

Aller & Commence la navigation vers le point de cheminement (consultez la section Survol des
fonctions de navigation : points de cheminement].

Cible Affiche une cible sur le point de cheminement sélectionneé de I'affichage cartographigue
(consultez la section Surval des fonctions de navigation : points de cheminement).

Grille Affiche une grille sur le point de cheminement sélectionné de I'affichage cartographique

(consultez la section Surval des fonctions de navigation : points de cheminement).
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Modifier un point de cheminement

Edit Waypoint
WP007

catégorie de symbole lcon Cat egory

modifier le symbole

Visible

latitude N 34°13.007

longitude W 084°00.434

sauvegarde Save

informations sur le Created: 11:30:52 AM 06/14/08

point de cheminement

Modifier un point de cheminement sauvegardé

1. Selectionnez un point de cheminement. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

2. Selectionnez Modifier. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

3. Utilisez la touche de commande de curseur pour modifier les zones accessibles.

Nom Selectionnez le nom du fichier et appuyez sur la touche de curseur DROITE. Consultez
Iillustration Modifier le nom d’un point de cheminement.

Categorie de Selectionnez Tout pour afficher tous les symboles dispanibles. [Tout, Geometrie, Alertes,

symbole Matériel, Navigation, Récréatif, Poisson, Environnement]

Svmbole Les symbales disponibles sont determingés par la catégorie sélectionnée dans la catégorie

y de symbole.

Visibilité Pour afficher le symbole de point de cheminement sur I'affichage cartographigue, sélectionnez
Visible. Pour le masquer, sélectionnez Masque.

Latitude Pour passer d'un espace a un autre, appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE.

Longitude Pour régler la lettre ou le numeéro, appuyez sur les touches de curseur HAUT ou BAS.

4. Pour sauvegarder : Sélectionnez Sauvegarde. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.
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Modifier le nom d’un point de cheminement

Edit Waypoint Name

.
[P oo s
~

Press  to save

//@\
. ) &
30

Se déplacer d’espace en espace Sélectionner une lettre, Sauvegarde
un chiffre ou un symbole

Créer un nouveau point de cheminement

Utilisez les directives suivantes pour créer un nouveau point de cheminement et ajouter vos propres reglages. Pour margquer
un point de cheminement dans I'affichage cartographique, consultez la section Survol des fonctions de navigation : points de
cheminement.

1. Ouvrez un groupe ou une route : sélectionnez un groupe ou une route (oU vous souhaitez enregistrer le nouveau point de
cheminement]. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Maison est le groupe de plus haut niveau ou le repertoire principal dans la boite de dialogue Gestion des points de
cheminement.

2. Selectionnez Ouvrir. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.
3. Sélectionnez Options > Nouveau > Nouveau point de cheminement.

4. Pour créer un point de cheminement : utilisez la touche de commande du curseur pour definir les zanes accessibles.
Consultez la section Madifier un point de cheminement sauvegardé pour plus de détails.

5. Pour sauvegarder : Selectionnez Sauvegarde. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.
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Régler le symbole de point de cheminement par défaut

Utilisez les directives suivantes pour definir la catégorie du symbole de point de cheminement et le symbole de tous les nouveaux
points de cheminement.

.-/ REMARQUE : si |a boite de dialogue Gestion des points de cheminement est ouverte, appuyez sur la touche QUITTER pour la
> —] fermer, et continuez selon les directives suivantes.

1. Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'anglet Navigation.
2. Selectionnez Reglages de point de cheminement. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

3. Utilisez la touche de commande du curseur pour régler vos préférences pour le nouveau point de cheminement.

Categorie de Selectionnez Tout pour afficher tous les symboles dispanibles. [Tout, Geometrie, Alertes,
symbole Mateériel, Navigation, Récreatif, Poissan, Environnement]

Symbole de point

. Les symbaoles disponibles sont détermingés par la catégorie sélectionneée dans la catégorie
de cheminement

: de symboale.
par défaut Y
Par défaut : lorsque vaus marguez un point de cheminement, le point de cheminement sera
marque en fonction des réglages.
Symbole de Sélection : a chague fois que vous marquez un point de cheminement, il vous sera demandé

nouveau point de

. de modifier la catégorie et le symbole du point de cheminement. Pour accepter les réglages
cheminement

actuels, appuyez a nouveau sur la touche MARQUER. Pour plus de détails, consultez Paints
de cheminement : Marquer et modifier des points de cheminement [en cours de navigation]
dans le section Navigation.

4. Pour sauvegarder : Sélectionnez Sauvegarde. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Supprimer un point de cheminement

1. Selectionnez un point de cheminement. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.
2. Selectionnez Suppressian. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.
3. Pour supprimer le point de cheminement du groupe, choisissez Sélectionne.
Pour supprimer le point de cheminement de tous les groupes, choisissez Tous les cas.

4. Suivez les invites a I'écran pour supprimer le point de cheminement.
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Gérer les routes

Vous pouvez modifier vos routes sauvegardées et également créer de nouvelles routes a partir de zéro a I'aide de vos points de
cheminement sauvegardes. Route noms sont alphanumeérigues et commencent par RT.

Ouvrir le sous-menu des groupes

1. Selectionnez une route dans la boite de dialogue Gestion des points de cheminement. Appuyez sur la touche de curseur
DROITE.

2. Sélectionnez I'une des options de menu suivantes :

Affiche les points de cheminement sauvegardeés sur la route. Vous pouvez modifier I'ordre des
Quvrir points de cheminement depuis ce menu (consultez la section Modifier I'ordre des points de
cheminement d’une route).

Commence la navigation sur la route sélectionnée vers 'avant ou I'arriere (consultez la

Parcours . . .
section Suivre une route sauvegardée].

Copie ou supprime les points de cheminement sur la route. Consultez les sections Ajouter

Ajout/retrait : . N . . . ,
jout/ des points de cheminement a une route et Supprimer un point de cheminement d’une route.

Ouvre le menu Madifier une route. Consultez la section Modifier une route sauvegardée pour

Modifier plus de détails.

Supprime la route. Pour supprimer la route du groupe seélectionné, choisissez Sélectionné.
Suppression Pour supprimer la route de tous les groupes, chaisissez Tous les cas. Cansultez la section
Supprimer une route pour plus de détails.

Cree une copie de la route et I'ajoute a un nouveau groupe [consultez la section Rechercher

Dupliquer et arganiser).

Cree une nouvelle route (d’apres la route sélectionnée] et ouvre une hoite de dialogue afin de

Sauvegarder sous . . . ;
g pouvoir modifier le nom de la nouvelle route (consultez la section Rechercher et organiser).

Déplace la route du groupe sélectionné a un groupe différent [consultez la section Rechercher

Déplacer )
P et arganiser).

Ouvre la case d'information sur la route et en affiche les points de cheminement. Pour
Information modifier les points de cheminement d’une route, consultez les sections Ajouter des points
de cheminement & une route et Supprimer un point de cheminement d’une route.
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Ouvrir une route sauvegardée

1. Selectionnez une route. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

2. Selectionnez Ouvrir. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Ouvrir une route sauvegardée

Waypoints, Routes, Tracks

Reverse

Options

ordre des points de @ WP004

cheminement

(du premier au dernier) S00001
500002

Répertoire : RT002 est Home € Bass08 €< RT002

la route sélectionnée

Default Group: Home

Examiner les informations de distance et de route

WP003
)
lcon Category: Geometry
Visibility:
Latitude:
Longitude:
Created:

Utilisez les directives suivantes pour ouvrir une route sauvegardee et examiner la distance et le relevement entre chaque paint de

cheminement et le suivant.

1. Seélectionnez une route. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

2. Selectionnez Information. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Examiner les informations de route

nom de la route Route Info: RT002

Current Position

points de
cheminement

S00001
’_ 4 Waypoints

Sl Created: 11:25:31 AM

de route

L 06/15/08

distance cap

515ft 090°t
0.69sm 169°t

73ft 000°t
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Suivre une route sauvegardée

1. Selectionnez une route. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.
2. Selectionnez Parcours. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.
3. Sélectionnez Avant ou Arriere. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

La navigation commence immeédiatement. La boite de dialogue Gestion des points de cheminement se ferme vous permettant
de voir la route sur I'affichage cartographigue.

Modifier une route sauvegardée

Vous pouvez supprimer des points de cheminement et madifier le sens de parcours de la route de navigation.

Pour ajouter des points de cheminement a la route, ou en supprimer, consultez les sections Ajouter des points de cheminement
& une route et Supprimer un point de cheminement d’une route.

Pour modifier I'ordre de parcours d’une route, consultez la section Modifier I'ordre des points de cheminement d’une route.

1. Seélectionnez une route. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.
2. Selectionnez Modifier. Appuyez sur la touche de curseur DROITE

3. Utilisez la touche de commande de curseur pour modifier les zones accessibles.

Selectionnez le nom du fichier et appuyez sur la touche de curseur DROITE. Consultez

Nom I'illustration Madifier le nom de la route.

Pour afficher le route sur I'affichage cartographique, sélectionnez Visible. Pour le masquer,

Visihilite e .
selectionnez Masque.

4. Pour sauvegarder : Sélectionnez Sauvegarde. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Modifier le nom de la route

Edit Route Name

A
IToo02
~

Press + to save

//@\
. /) &
3!

Sélectionner une lettre,
un chiffre ou un symbole

Se déplacer d’espace en espace Sauvegarde
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Créer une nouvelle route

1. Pour ouvrir un groupe : sélectionnez un groupe (ou vous souhaitez sauvegarder la nouvelle route]. Appuyez sur la touche de
curseur DROITE.

Maison est le groupe de plus haut niveau ou le répertoire principal dans la boite de dialogue Gestion des points de
cheminement.

2. Selectionnez Options > Nouveau > Nouvelle route.

3. Pour créer une nouvelle route : utilisez la touche de commande de curseur pour modifier les zones accessibles.

Sélectionnez le nom de I'élément, et appuyez sur la touche de curseur DROITE. Consultez

Nom r . ; ,
lillustration Madifier le nom d’une route.

Pour afficher le route sur I'affichage cartographique, sélectionnez Visible. Pour le masquer,

Visibilité o .
sélectionnez Masqué.

4. Pour planifier une route : sélectionnez Plan de Route. Appuyez sur la touche de curseur BROITE.

Le menu Nouvelle route se ferme de sorte que vous puissiez sélectionner les points de cheminement a ajouter a la route.

Sélectionner Plan de route

New Route
RTOO1

Visibility

Visible

Plan Route
>

Created: 11:42:23 AM 06/15/08

W

Sélectionner

5. Pour ajouter des points de cheminement : pour faire défiler les points de cheminement accessibles, utilisez les touches de
curseur HAUT ou BAS.

Appuyez sur la touche de curseur DROITE pour ajouter un point de cheminement sélectionné a la route.
Répétez la procédure si nécessaire. Consultez l'illustration Ajouter des points de cheminement @ une route.

6. Pour sauvegarder: appuyez sur la touche QUITTER pour selectionner Sauvegarde. Appuyez sur la touche de curseur BDROITE.
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Ajouter des points de cheminement a une route

Waypoints, Routes, Tracks

ordonner les Sort By
fichiers
étapes suivantes Save RTO0O1
B2 RTo01 , )
B2 RTO02 ' = '
; WP005
& 06/14/08 12:54 PM : ®
> WP0O7 Icloln “Category: Geometry
Visibility:
_ _ &> WP006 Latitude:
point de cheminement LongitudE'
électionné (mis en =
susrgr?lj;::e :n iausnee) ® WP005 > Created:
Répertoire : Bass08 est Home € Bass08
le groupe sélectionné

directives Select items and save

Faire défiler la liste Sélectionnez

Ajouter des points de cheminement a une route

Lorsque vous ajoutez un point de cheminement a une route, il s'agit d’'une copie. Si vous modifiez |a copie, toutes les copies seront
modifiees.

1. Selectionnez une route. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.
2. Selectionnez Ajout/retrait. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.
Le menu se ferme.

3. Appuyez sur les touches de curseur HAUT ou BAS pour sélectionner un point de cheminement. Appuyez sur la touche de
curseur DROITE pour I'ajouter a la route.

4. Pour sauvegarder : appuyez sur la touche QUITTER pour sélectionner Sauvegarde. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.
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Supprimer un point de cheminement d’une route

1. Selectionnez une route. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.
2. Selectionnez Ouvrir. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

3. Sélectionnez un point de cheminement de la route. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

=

Sélectionnez Suppression. Appuyez sur la touche de curseur DROITE,

a

Pour supprimer le point de cheminement du groupe, choisissez Seélectionné.
Pour supprimer le point de cheminement de tous les groupes, choisissez Tous les cas.

B. Suivez les invites a I'écran pour supprimer le point de cheminement.

Modifier I'ordre des points de cheminement d’une route

1. Selectionnez une route. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

2. Selectionnez Ouvrir. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

3a. Sélectionnez Arriére et appuyez sur la touche de curseur DROITE. Ceci permet d’inverser rapidement le sens de la route.
ou

3b.Sélectionnez un point de cheminement de la route et appuyez sur la touche de curseur BROITE.
Sélectionnez Bon sens et appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Pour deplacer le point de cheminement vers le haut ou vers le bas selon le sens de la route, appuyez sur les touches de
curseur HAUT ou BAS.

Consultez l'illustration Modifier le sens de la route [déplacer un paint de cheminement).
4. Appuyez sur la touche QUITTER pour selectionner Sauvegarde.

Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Supprimer une route

1. Selectionnez une route. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.
2. Selectionnez Suppressian. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.
3. Pour supprimer la route du groupe, choisissez Selectionné.

Pour supprimer la route de tous les groupes, chaoisissez Tous les cas.
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Madifier le sens de la route (déplacer un point de cheminement)

Waypoints, Routes, Tracks
Reverse

Options

déplacer un point de
cheminement vers le
haut ou vers le bas dans
le sens de la route

WP003

$00001 eons: ®
lcon Category: Geometry
[®) S00002 gory y
® Visibility: Visible
Latitude:
Longitude:
Created:

Répertoire : RT002 est Home € Bass08 < RT002

la route sélectionnée

directives Up/Down to move waypoint, right arrow to place

=
\ tﬁl
A 7N /\\ﬂ
|
K/’ \ /// \
{7
Sélectionner le point Déplacer le point de cheminement Confirmer le nouvel
de cheminement vers le haut ou vers le bas emplacement
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Gérer les itinéraires

Sauvegardez et modifiez vos itinéraires grace a la boite de dialogue Gestion des points de cheminement. Les noms de itinéraires
sant enregistrées avec une date et de I'heure. Le sous-menu Itinéraires vous permet de madifier le nom, I'apparence et la visibilité
de I'itinéraire. Vous pouvez également déplacer les itinéraires d'un groupe a un autre.

Quvrir le sous-menu Itinéraires

1. Selectionnez un itinéraire dans la boite de dialogue Gestion des points de cheminement. Appuyez sur la touche de curseur
DROITE.

2. Sélectionnez I'une des options de menu suivantes :

Ouvre le menu Madifier un itinéraire. Consultez la section Maodifier un itinéraire sauvegardé

Modifier pour plus de détails.

Supprime l'itinéraire. Pour supprimer l'itinéraire du groupe sélectionng, choisissez Sélectionne.
Suppression Pour supprimer l'itinéraire de tous les groupes, chaisissez Taus les cas. Consultez la section
Supprimer un itinéraire sauvegardé pour plus de details.

Crée une copie de l'itinéraire et I'ajoute a un nouveau groupe (consultez la section Rechercher

Dupliquer et arganiser).

Crée un nouvel itinéraire (d’apres l'itinéraire sélectionné] et ouvre un menu vous permettant

Sauvegarder sous . L . ,
g de modifier le nom du nouvel itinéraire [consultez la section Rechercher et organiser).

Déplace I'itinéraire du groupe sélectionné a un groupe différent [(consultez la section

Déplacer :
eplace Rechercher et organiser).

Modifier un itinéraire

Edit Track
nom de l'itinéraire 06/14/08 12:54 PM

masqué ou visible Visibility

f_ Style

Pour afficher les options
de couleur, sélectionnez
un style de ligne.

Visible

sauvegarde

r 326 Trackpoints
récapitulatif d’itinéraire

L Created: 12:54:01 PM 06/14/08

193 Gérer les itinéraires



Modifier un itinéraire sauvegardé

Utilisez les directives suivantes pour modifier un itinéraire sauvegardé. Pour maodifier I'itinéraire en cours, consultez la section
Survol des fonctions de navigation : Itinéraires.

1. Selectionnez un itinéraire. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.
2. Selectionnez Modifier. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

3. Utilisez la touche de commande de curseur pour modifier les zones accessibles.

Sélectionnez le nom du fichier et appuyez sur la touche de curseur DROITE.
Nom Pour passer d'un espace a un autre, appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE.
P P ppuy
Pour régler la lettre ou le numeéro, appuyez sur les touches de curseur HAUT ou BAS.
Visibilité Pour afficher le symbole sur I'affichage cartographique, sélectionnez Visible. Pour le masquer,
selectionnez Masque.
Style Sélectionnez un style de ligne.
Couleur Selectionnez une couleur. Le champ Couleur est disponible si vous avez sélectionné une ligne
pleine dans le champ Style.

4. Pour sauvegarder : Sélectionnez Sauvegarde. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Supprimer un itinéraire sauvegardeé

1. Selectionnez un itinéraire. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.
2. Selectionnez Suppressian. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.
3. Pour supprimer l'itinéraire du groupe, choisissez Sélectionné.

Pour supprimer l'itinéraire de tous les groupes, choisissez Tous les cas.

Gérer les itinéraires 194



Gérer les groupes

Utilisez les groupes pour organiser vos paints de cheminement, routes et itineraires comme un seul ensemble. Certains pécheurs
préferent regrouper leurs éléments de navigation par vayage, type de péche, plan d’eau ou période du jour. Les noms des nouveaux
groupes sont composeés de caracteres alphanumeériques et commencent par GP, et vous pouvez modifier le nom.

'-l REMARQUE : Groupes et sous-groupes utilisent le stockage. La limite de stockage de vos waypoints et des routes peut varier en
> —1 raison de la complexité de votre boite de dialogue Gestion des points de cheminement.

Ouvrir le sous-menu Groupes

1. Selectionnez un groupe dans la boite de dialogue Gestion des points de cheminement. Appuyez sur la touche de curseur
DROITE.

2. Sélectionnez I'une des options de menu suivantes :

Ouvrir Affiche les paints de cheminement, les routes et les itinéraires sauvegardeés du groupe.

Copie les paints de cheminement, routes et itinéraires dans le groupe ou supprime les fichiers

Ajout/retrait , . : . C
jout/ du groupe [consultez la section Ajout/retrait des éléments de navigation).

Modifier Ouvre le menu Madifier un groupe. Consultez la section Modifier un groupe pour plus détails.

Suppression Supprime le groupe (consultez la section Supprimer un groupe].

Déplace le groupe d’'un emplacement a un autre (consultez la section Rechercher et

Déplacer .
organiser).
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Définir un groupe comme répertoire par défaut

Pour sauvegarder tous vos nouveaux paints de cheminements, routes et itinéraires sur un groupe donneg, suivez les étapes
suivantes :

1
2.
3.

Sélectionnez un groupe. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.
Selectionnez Ouvrir. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Sélectionnez Options > Réglage par défaut.

Créer un nouveau groupe

1

Sélectionnez I'emplacement de sauvegarde : utilisez la touche de commande de curseur pour sélectionner 'emplacement
ou vous souhaitez sauvegarder le nouveau groupe.

Maisan est le groupe de plus haut niveau ou le répertoire principal. Vous pouvez egalement ajouter un sous-groupe a un
groupe existant. Le groupe actuel est celui ot seront sauvegardees les nouvelles données.

Sélectionnez Options > Nouveau > Nouveau groupe.
Utilisez la touche de commande du curseur pour définir les zones accessibles.
Ajoutez des éléments : sélectionnez Ajout d’éléments et appuyez sur la touche de curseur DROITE,

La boite de dialogue Nouveau groupe se ferme de maniere a ce que vous puissiez sélectionner les éléments dans la boite de
dialogue Gestion des points de cheminement. Vous pouvez egalement laisser le groupe vide et I'ajouter ultérieurement.

Appuyez sur les touches de curseur HAUT ou BAS pour sélectionner un point de cheminement, une route ou un itinéraire et
appuyez sur la touche de curseur BROITE pour I'ajouter au groupe.

Répétez la procédure si nécessaire. Consultez l'illustration Ajouter des éléments @ un groupe.

Pour sauvegarder : appuyez sur la touche QUITTER pour sélectionner Sauvegarde. Appuyez sur la touche de curseur BROITE.

—//| REMARQUE : lorsque vous ajoutez un élément a un groupe, il s’agit d’une copie. Si vous modifiez |a copie, toutes les copies seront
> =1 modifiées. Par exemple, si vous maodifiez le symbole d’un point de cheminement sauvegardé dans plus d’un groupe, le symbole
change dans tous les groupes ou le point de cheminement est sauvegardé.
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Ajouter des éléments a un groupe

Waypoints, Routes, Tracks

ordonner les fichiers

Newest

étapes suivantes Save Bass08
>

S00049
500048
S00047
Bass08
WPO007
WPO006

Select An ltem To

View Information

Home

directives Edit Group: Bass08, then select Save

@ > /_§\‘-\y
\ ’
t57) \\/
Faire défiler vers le haut Ajouter

ou vers le bas

Ajout/retrait des éléments de navigation
1. Seélectionnez un groupe. Appuyez sur la touche de curseur BROITE.

2. Selectionnez Ajout/retrait. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.
Le menu se ferme.

3. Ajout: appuyez sur les touches de curseur HAUT ou BAS pour chaisir un point de cheminement, une route ou un itinéraire.
Appuyez sur la touche de curseur DROITE pour I'ajouter au groupe.

Retrait : sélectionnez un élément du groupe. Appuyez sur la touche de curseur DROITE pour le supprimer.

4, Repetez la procédure 3 si nécessaire. Vous pouvez ajouter ou supprimer des éléments d’'un autre groupe dans la boite de
dialogue Gestion des points de cheminement.

5. Pour sauvegarder : appuyez sur la touche QUITTER pour selectionner Sauvegarde. Appuyez sur la touche de curseur BROITE.

—//| REMARQUE : lorsque vous ajoutez un élément a un groupe, il s’agit d’une copie. Si vous modifiez une copie, toutes les copies
> —1 seront modifiées.

197 Gérer les groupes



Modifier un groupe

1. Selectionnez un Groupe. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.
2. Selectionnez Modifier. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

3. Utilisez la touche de commande de curseur pour modifier les zones accessibles.

Sélectionnez le nom du fichier et appuyez sur la touche de curseur DROITE. Consultez

Nom Iillustration Madifier le nom du groupe.

Pour afficher le groupe sur I'affichage cartographigue, sélectionnez Visible. Pour le masquer,

Visihilité O ,
sélectionnez Masque.

4. Pour sauvegarder : Seélectionnez Sauvegarde. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Modifier le nom du groupe

Edit Group Name

-~
Eassoa
=

Press v to save

) ©

Se déplacer d’espace en espace Sélectionner une lettre, Sauvegarde
un chiffre ou un symbole

Supprimer un groupe
1. Seélectionnez un groupe. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

2. Selectionnez Suppression. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

3. Suivez les invites a I'écran pour canfirmer.
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Rechercher et organiser

La boite de dialogue Gestion des points de cheminement vous permet de déplacer vos points de cheminement, routes et itinéraires
dans un groupe donnég, de faire des copies et de rechercher des informations. Vous pouvez également organiser vos élements
de navigation dans HumminhirdPC (consultez la section Importer/Exporter de données de navigation), et consultez le site Web
humminbird.com pour plus détails.

Rechercher par

La fonction Rechercher par vous permet de rechercher des éléments par nom, distance, date, symbole ou catégorie de symbole
dans la boite de dialogue Gestion des points de cheminement.

Selectionnez Options. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.
Sélectionnez Rechercher par.

1.

2

3. Sélectionnez une catégarie de recherche. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

4. Utilisez la touche de commande de curseur pour entrer vas criteres de recherche dans la boite de dialogue.
S

Selectionnez Entrée. Appuyez sur la touche de curseur DROITE pour lancer la recherche.

Dupliquer ou déplacer

Utilisez les directives suivantes pour deplacer ou dupliguer un point de cheminement, une route ou un itinéraire. Les groupes
peuvent étre déplaces, mais ne peuvent pas étre dupliqués.

=/ | REMARQUE : lorsque vous modifiez un élément copié, les modifications s’appliquent a toutes les copies. Pour faire une copie et
> =1 séparer I'élément de ses copies, utilisez la fonction Sauvegarder sous [consultez la section Créer une copie et la sauvegarder
comme nouvel élément).

1. Sélectionnez un point de cheminement, une route, un itinéraire ou un groupe. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

2. Selectionnez Deplacer ou Dupliguer.

Dupliquer : pour créer une copie d'un point de cheminement, d’une route ou d’'un itinéraire afin qu’elle apparaisse dans plus
d’un groupe, sélectionnez Dupliguer.

Déplacer : pour supprimer le groupe, le point de cheminement, la route ou l'itinéraire d’un groupe et les transférer a un autre
groupe, sélectionnez Déplacer.

3. Utilisez la touche de commande de curseur pour sélectionner le groupe ou la route de destination (points de cheminement
uniguement].

4. Appuyez sur la touche QUITTER pour sélectionner Caller ici. Appuyez sur la touche de curseur DROITE pour confirmer les
modifications.
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Sélectionner des points de cheminement multiples

Waypoints, Routes, Tracks

ordonner les fichiers

étapes suivantes

B2 RTO002

ﬁ 06/14/08 12:54 PM
: WP0O5
® WP007 : ®

pm::fel:f.;:i?s'?ren?:: s> WP006 Ic.o.n .(.Iategory: t:_uec-n:e-:ltr';.f
surbrillance en jaune) VISIbIhty‘Z Visible
® WPO005 2 || Latitude: 2!

Longitude: W 084
Created: :

Répertoire : Bass08 est Home ( Bass08
le groupe sélectionné

directives Select items to Duplicate

Faire défiler vers le haut Sélectionner
ou vers le bas

Créer une copie et la sauvegarder comme nouvel élément

Utilisez les directives suivantes pour copier un point de cheminement, une route, ou un itinéraire et les sauvegarder comme des
elements distincts. Le nouvel élément conserve les propriétés de I'original, mais ne sera pas affecté par les maodifications apportées
a celui-ci.

Selectionnez un point de cheminement, une route ou un itinéraire. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.
Selectionnez Sauvegarder sous dans le saus-menu. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Utilisez la touche de commande du curseur pour nommer le nouvel article.

£ W o

Pour sauvegarder : Selectionnez Sauvegarde. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.
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Importer/Exporter de données de navigation

Importer de données de navigation

Utilisez les instructions suivantes pour importer des waypoints, des itinéraires, des tracés et des groupes dans votre téte de
commande Humminhird. La téte de commande va importer les données de navigation Humminbird partir d’'une carte microSD ou
SD installée. Consultez La téte de commande HELIX pour plus de détails sur la compatihilité.

Si les données de navigation est d’'une autre source ou le format, il doit étre converti (en utilisant HumminhirdPC] avant que vous
puissiez I'impaorter. Visitez notre site Web humminbird.com pour plus détails.

AVERTISSEMENT ! N'importez PAS de données de navigation provenant de sources inconnues dans votre appareil Humminbhird
sans préalablement convertir les données au format correct a I'aide du logiciel HumminbirdPC. L'importation de données
corrompues peut provogquer un mauvais fonctionnement de I'appareil et une perte éventuelle des données de navigation.

1. Insérez une carte microSD ou SD chargeée dans la téte de commande.

2. Suivez les invites a I'écran pour confirmer ou annul I'importation.

Exporter TOUS les éléments de navigation

Exportez vas éléments de navigation a une carte microSD ou SD installée débloqué [vendue separement] et visualisez-les dans
HumminbirdPC. Pour obtenir des deétails, rendez-vous sur le site Web humminbird.com.

1. Selectionnez Options > Tout sélectionner et... > Exporter.

2. Suivez les invites a I'écran pour canfirmer ou annuler 'exportation.

Exporter les éléments de navigation sélectionnés

Vous pouvez également sélectionner des élements de navigation individuels et les exporter vers une carte micraSD ou SD déblogquée
et installée [vendue séparéement]. Consultez La téte de commande HELIX pour plus de détails sur la compatibilite.

1. Dans un groupe selectionng, selectionnez Options > Sélectionner Multiples et... > Exparter.

2. Sélectionnez les éléments : pour faire défiler les points de cheminement, les routes et les itinéraires, utilisez les touches
de curseur HAUT ou BAS. Appuyez sur la touche de curseur DROITE pour sélectionner un élément. Répétez la procédure si
necessaire.

3. Confirmez I'exportation : appuyez sur la touche QUITTER pour sélectionner Exporter la sélection.

Appuyez sur la touche de curseur DROITE. Suivez les directives a I'écran pour confirmer ou annuler I'exportatian.

Supprimer toutes les données de navigation et les remettre a I’état initial

Utilisez le format répertoire de navigation pour supprimer TOUTES les données de navigation [points de cheminement, routes,
itinéraires et groupes] et reinitialiser le répertoire de données de navigation dans la boite de dialogue Gestion des points de
cheminement. Vous devrez peut-étre reinitialiser le repertoire de navigation si vous avez importé des données de navigation
corrompues depuis une source inconnue, pouvant provoguer un mauvais fonctionnement de I'appareil.

MISE EN GARDE ! Utilisez cette menu avec prudence! Contactez le support technique Humminbird avant d’utiliser cette option
de menu.

.-l REMARQUE : |l est important de faire régulierement des copies de sauvegarde des fichiers de données de la téte de commande.

> —| Les fichiers de données doivent également étre sauvegardés sur votre ordinateur avant de restaurer les réglages par défaut de
I’appareil ou de mettre a jour son logiciel. Consultez la section Gestion des données de navigation : Importer/Exporter de données
de navigation.

Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Réglage.
Sélectionnez Formater les répertoires de navigation.

Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

£ w e

Suivez les invites a I'écran pour confirmer la suppression.
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PRESENTATION D'’AUTOCHART LIVE

AutaChart Live utilise les données d’un récepteur GPS installé et d'un transducteur 20 (faisceau vers le bas, DualBeamPLUS] pour
creer des cartes de profondeur détaillées de vos eaux favorites.

Source cartographique : Humminbird CoastMaster, Humminhird LakeMaster, ou Navionics

Stockage : AutoChart Live enregistre 8 heures de données cartographigues sur votre téte de commande. Apres 8 heures de
callecte de donnees, vous pouvez effacer les données et poursuivre la cartographie, ou vous pouvez acheter une carte Zeroline
et bénéficier d’une cartographie illimitée.

Carte ZerolLine : Pour acheter une carte Zeroline et télecharger le guide d’installation des accessaires, visitez notre site Web
a humminbird.com.

Complément d’informations : Visitez aussi notre site Web pour regarder les vidéos informationnelles.

PLANIFIER VOTRE CARTE

Avant de commencer, pensez aux zones pour lesquelles vous souhaitez créer une carte. Consultez les conseils suivants pour vous
aider a planifier votre carte

Conseils généraux

Commencez par vos zones sensibles de péche préférées. L'enregistrement des données de balayage d'un lac complet n’est
pas recommandé, car 'établissement de la cartographie prendrait beaucoup de temps et pourrait comprendre des zones qui
ne vous intéressent pas.

Changez d'itinéraire vers/a partir de chaque point de péche a chague voyage. Vous pourriez découvrir de nouvelles zones
intéressantes a cartographier.

Demarrez un nouvel itinéraire ou enregistrement larsque vous démarrez la journée. Enregistrez de nouvelles données a chague
vayage pour creer de nouvelles cartes ou ameéliorer les cartes existantes.

Naviguez a une vitesse constante lors de I'enregistrement des données.

Référez-vous a l'illustration ci-dessous pour obtenir des instructions sur la fagon de naviguer lors de I'enregistrement des
données de balayage.

Cartographier une zone ou un objet spécifique en détail

Naviguez dans I'ensemble de la zone plutot que le long de la zane.
Virez de bord lorsque la zone ou I'objet est hors de portée du ou des faisceaux du transducteur.

Essayez de réduire le temps de mesure, afin de réduire les erreurs dues aux variations possibles de GPS.

Cartographier un lac complet

Suivez un plan.

Suivez la pente maximale du fond lacustre [ascendante ou descendante].

Maintenez une vitesse constante. Pour des performances optimales, de 0 a 8 mph est recommande.
Virez de bord ou le fond est plat si possible.

Navigation pour enregistrer des données de balayage

\ Dirigez votre bateau

en zigzag, tout d’abord
dans une direction puis
dans l'autre.
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1. PREPARER LA TETE DE COMMANDE POUR LA CARTOGRAPHIE

Lorsgue vous déemarrez votre cartographie pour la journée, il est important de noter si le niveau de I'eau est plus élevé ou plus bas
que d’habitude. Il est également important d’utiliser vos faisceaux de transducteurs 2D exclusivement.

Régler la source cartographique

AutaoChart Live peut étre utilisé lorsque Humminbird CoastMaster, Humminbird LakeMaster ou Navionics est sélectionné comme
source cartographigue. Larsque vous installez une carte microSD ou SO, la source cartographigue est automatiquement madifiée a
celle correspondant a la source de la carte microSD ou SD. Vous pouvez également changer de source cartographigue manuellement.
Si deux cartes sont installées dans votre tete de commande, vous pouvez chaisir la source de données cartographigues que vous
desirez utiliser (HELIX 8, 9, 10, 12, 15 uniguement].

1. Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Carte.
2. Selectionnez la source cartographigue.

3. Sélectionnez la carte de localisation de la carte installée Humminbird CoastMaster, Humminbird LakeMaster ou Navionics ou
une carte intégree.

Confirmer le transducteur 2D et désactiver les autres transducteurs

Pour enregistrer votre carte persannalisée, vous devez avoir un indicateur numerique de la profandeur fiahle et précis sur un
transducteur 20 a impulsions. Vous pouvez utiliser un transducteur DualBeam PLUS Humminhird [83/200 kHz], un transducteur
a imagerie latérale avec capacités 20 (faisceau vers le bas] ou un transducteur CHIRP avec capacités 20 (faisceau vers le bas].

Lorsque vous enregistrez votre carte, votre transducteur 2D doit étre le seul transducteur émetteur d’'impulsions a bord. Si vous
avez d'autres transducteurs 2D qui émettent des impulsions sur des tétes de commande a distance, vous devez les désactiver.
Imagerie verticale [Down Imaging] et Imagerie latérale (Side Imaging] poutres peuvent fonctionner en méme temps. Vous ne devez
pas les désactiver.

1. Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Sonar.
2. Sélectionnez Transducteur connecteé.
3. Sélectionnez le transducteur connecte a la téte de command.

4. Sidautres tétes de commande se trouvent a bard avec un transducteur 20, vérifiez qu'elles n'émettent pas d'impulsions
lorsque vous etablissez la cartographie. Un seul transducteur 20 doit émettre des impulsions a bord pendant le processus
d’enregistrement.
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Confirmer I'indicateur numérique de la profondeur et la position GPS

1. Ouvrez un affichage cartographique a I'écran.
2. Confirmez I'indicateur numérique de la profondeur : Vérifiez que I'indicateur numeérique de la profondeur est affiché.
L'affichage de I'indicateur numérique de la profondeur prend un certain temps.

3. Confirmez la position GPS : Vérifiez que I'indicateur numerique de vitesse est affiche.

#( REMARQUE: Les données de lecture numérique peuvent étre superposées ou affichées dans les zones de données [consultez la
—J1 section Vues: afficher les lectures numériques).

va l

Confirmer l’indicateur numérique de la profondeur Confirmer l’indicateur numérique de la profondeur

Indicateur numérique de la profondeur manquant Indicateur numérique de la profondeur détecté

Ajuster la compensation du niveau d’eau

Lorsque vous démarrez votre cartographie pour la journée, il est important de noter si le niveau de I'eau est plus éleve ou plus bas
gue d’habitude. Si, par exemple, le niveau du lac est plus bas de 3 pi, réglez la compensation du niveau d'eau a -3.

1. Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet HB Carte.

2. Seélectionnez Compensation de niveau d'eau.

3. Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE pour ajuster le réglage.
Si le niveau d’eau est plus élevé que la normale, réglez le niveau de compensation d’eau a un montant positif (+].
Si le niveau d’eau est inférieur a la normale, réglez le niveau de compensation d’eau a un montant négatif (-].

Si le niveau d’eau n’a pas changé [(normal), réglez le niveau de compensation d’eau a zéro (0).
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Afficher I'itinéraire actuel (facultatif)

L'affichage de l'itinéraire actuel vous permet de voir le parcours déja effectué par le bateau pendant que vous enregistrez la carte.

a £ w o

Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez 'onglet Navigation.

Selectionnez Itinéraire en cours. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Selectionnez Apparence. Appuyez sur la touche de curseur BROITE.

Selectionnez Visibilité. Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE pour sélectionner Visible.

Pour sauvegarder : Selectionnez Sauvegarde. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Lancer un enregistrement sonar pour AutoChart PC (facultatif)

Si vous envisagez d'utiliser AutoChart PC, lancez un enregistrement sonar avant de commencer a enregistrer votre carte
personnalisee.

1.

‘= wom

Insérez une carte microSD ou SD dans le logement prévu a cet effet sur la téte de commande.
Repartez-vous a la section La téte de commande HELIX pour plus de détails.

Appuyez et maintenez enfonceée la touche VUE.

Sélectionnez Systeme > Vue d'article et de cliché

Appuyez sur la touche MENU.

Sélectionnez Lancer I'enregistrement. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Nom de fichier : un point de cheminement sera également créé a la position du bateau, et I'enregistrement aura le méme
nom de fichier [.SON] gue le point de cheminement.

Utiliser différents modes d’affichage : pour utiliser différents modes d'affichage sur la téte de commande et continuer
d’enregistrer, appuyez sur la touche QUITTER.

Non disponible : les captures d'écran et la lecture ne sont pas possibles durant I'enregistrement.

.-l REMARQUE : Pour obtenir de plus amples renseignements, reportez-vous a la section Gérer les vues d’article et de cliché. Pour
2 —1 acheter AutoChart PC et télécharger le manuel, rendez-vous sur notre site Web humminbird.com.
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2. ENREGISTRER VOTRE CARTE PERSONNALISEE

1. Préparation: Avant de commencer la cartographie pour la journée, verifiez que la téte de commande est configurée comme
indigue dans la section Préparer la téte de commande pour la cartographie.

Menu X-Press Cartographie : Sur I'affichage cartographique, appuyez une fois sur la touche MENU.
Selectionnez AutoChart. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Sélectionnez Enregistrer.

“ar = w

Sélectionnez Activer.

Affichage : Sélectionnez AutoChart. Sélectionnez Visible [LakeMaster) ou appuyez sur la touche VERIFIER/INFO ou de curseur
DROITE pour ajouter une coche [CoastMaster].

Agrandir : Appuyez sur la touche + Z00M pour afficher les données de profondeur dans I'affichage cartographique.

6. Dirigez votre bateau en zigzag, tout d’abord dans une direction puis dans I'autre. Pour une performance optimale, maintenir
une faible vitesse constante entre 0 et 8 mph. Repartez-vous a la section Planifier votre carte pour plus de détails.

Lancement d’un enregistrement AutoChart Live

. AutoChart 3 Overzoom
Activer
I'enregistrement

Sélectionner AutoChart
Visible pour
afficher la carte AutoChart Layer
des profondeurs
sur I'affichage AutoChart Transparency

cartographique

AutoChart Options

Show Raw Data Ligne de

Lo -W , foi (ligne
Bottom Layer A ) verte)
Hidden R 5 0
AutoChart Color Bar X &/ 3
AutoChart I L —
Save Location & e & o G,
SD Card (2) Sl . A

B =

rouge)

Carte de profondeur Echelle de profondeur
en cours (barre de couleur AC Live)
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3. ARRETER LENREGISTREMENT

Suivez les instructions de cette section pour arréter I'enregistrement. Votre carte est automatiquement enregistrée sur la téte de
commande [interne) ou sur la carte AutoChart Zeroline si elle est installée.

1. Menu X-Press Cartographie : Sur I'affichage cartographique, appuyez une fois sur la touche MENU,

2. Selectionnez AutoChart. Appuyez sur la touche de curseur DROITE,

3. Sélectionnez Enregistrer.

4. Selectionnez Désactiver.
Si une carte AutoChart Zeroline est installée et que le stockage de la téte de commande (8 heures] est atteint, la
téte de commande fournira une baoite de dialogue pour confirmer ou effacer les données. Pour enregistrer votre

carte et désactiver I'enregistrement, sélectionnez Confirmer. Pour effacer votre carte et recommencer, sélectionnez
Effacer les donnees.

CORRIGER LES DONNEES

Sivous detectez uneirrégularité au niveau des données [p. ex. profondeur perdue], cette erreur peut étre supprimee. L'enregistrement
doit étre désactive lorsque vous corrigez les donnges.

Menu X-Press Cartographie : en ayant un affichage cartographique a I'écran, appuyez une fois sur la touche MENU.
Sélectionnez AutoChart. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Selectionnez Afficher les données brutes. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Appuyez sur la touche + Zoom pour afficher chague point de donneées.

Quittez le menu AutoChart en appuyant trois fois sur la touche EXIT, puis déplacez le curseur sur un point de donneée.

o o = w o

A partir du menu AutoChart, sélectionnez Supprimer. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Sélection d’un point de données

Distance Overzoom

0.39..

Bearing

| N 34°11.558'
7 | W 083°59.477"

175-

Sélection d’un point de
données avec le curseur
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UTILISER AUTOCHART LIVE EN MODE PECHE ICE

AutoChart Live est disponible sure les modeles ICE HELIX et Toutes Saisons avec mode Péche Ice activé (modeles avec GPS
uniguement]. Les cartes creees en mode Péche Ice sant instantanés seul plutot que des enregistrements de grandes etendues.

'-l REMARQUE : Le mode péche sous glace doit étre activé pour utiliser cette fonction [voir Apergu de la péche sur la glace: Activation du
> =] mode péche sous glace).

Saisir votre carte personnalisee

1. Préparation: Avant de commencer la cartographie, vérifiez que la téte de commande est canfigurée comme indiqué dans la
section Préparer la téte de commande pour la cartographie.

2. Sur I'affichage cartographique, appuyez une fois sur la touche MENU,
3. Sélectionnez AutoChart.
4. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Votre carte est automatiguement enregistrée sur la téte de cammande (interne] ou sur la carte AutoChart Zeraline si elle est
installée.
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OUVREZ LE MENU AUTOCHART LIVE

Vous verrez le menu AutoChart de tous les parametres. Certaines de ces options de menu dans cette section peuvent s'afficher dans
d'autres parties du systeme de menu afin que vous puissiez y accéder rapidement. Peu importe ou vous effectuez la maodification,
la téte de commande met le parametre a jour pour I'ensemble du systeme.

1. Menu X-Press Cartographie : En ayant un affichage cartographique a I'écran, appuyez une fois sur la touche MENU,

2. Selectionnez AutoChart. Appuyez sur la touche curseur de DROITE,

AFFICHER LA CARTE AUTOCHART LIVE

Vous pouvez modifier la carte AutoChart Live durant ou apres I'enregistrement de la carte. Vous pouvez aussi voir les données
de végétation ou de dureté du fond, ainsi que personnaliser I'affichage des données. hardness or vegetation data, and you can
customize how the data is displayed.

Afficher/masquer la carte AutoChart Live

La carte personnalisée peut étre affichée ou masquée pendant ou aprés I'enregistrement de la carte. Vous pouvez aussi ajuster
la transparence.

Afficher la carte AutoChart Live
1. Surle menu AutoChart, sélectionnez AutoChart.

2. Sélectionnez Visible [LakeMaster) ou appuyez sur la touche VERIFIER/INFO ou de curseur DROITE pour ajouter une coche
(CoastMaster).

Vue de carte avec affichage de carte AutoChart Live

Overzoom

80

Barre de couleurs
AutoChart réglée sur
AutoChart

Masquer la carte AutoChart Live
1. Surle menu AutoChart, sélectionnez AutoChart.

2. Sélectionnez Masquer (LakeMaster) ou appuyez sur la touche VERIFIER/INFO ou de curseur DROITE pour ajouter une coche
(CoastMaster).
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Ajuster la transparence

1. Surle menu AutoChart, Transparence AutoChart.

2. Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE pour ajuster le réglage.

Afficher la barre de couleurs AutoChart

La barre de couleurs AutpChart vous permet d’afficher I'icone de palette pour AutoChart ou type de fond. Voir les illustrations
Affichage de carte avec carte AutoChart Live affichée et Mode d’affichage Cartographique et Cartographigque combiné.

Vous pouvez utiliser cette icone pour voir la palette sélectionnée et [de gauche a droite] I'échelle de profondeur AutaChart Live (de
bas en haut), I'échelle de dureté du fond (mou a dur) ou la densité de végetation (éparse a dense].

Afficher/masquer la barre de couleurs AutoChart
1. Surle menu AutoChart, sélectionnez Barre de couleurs AutoChart.

2. Selectionnez une barre d’affichage.

Afficher AutoChart Live et couche de fond dans
Mode d’affichage Cartographique et Cartographique combiné

Vous pouvez utiliser le mode d’affichage Cartographigue et Cartographique combiné pour afficher simultanément des données
AutoChart Live et des donnees de couche de fond. Utilisez le menu X-Press paour ajuster sur chague panneau. Voir Vues : Vues
Mixtes pour plus d’informations.

Afficher avec le mode d’affichage Cartographique et Cartographique combiné
1. Appuyez sur la touche VISUALISER et tenez-la enfoncee.

2. Cliquez sur Carte > Affichage cartographique combing.

Affichage Cartographique et Cartographique comhiné
(source de la carte : Humminbird LakeMaster]

Indique le panneau sélectionné

(Panneau actif)

Menu AutoChart

AutoChart

Record
On

AutoChart
Visible
AutoChart Transparency

AutoChart Options
Show Raw Data
Bottom Layer

Hidden

['AutoChart Color Bar
< AutoChart >

AutoChart Live

|—Carte AutoChart Live4”_

AutoChart Live

avec affichage de la
végétation de fond

Menu AutoChart

AutoChart
AutoChart Options

Show Raw Data

Bottom Layer
Visible

Bottom Type
< Vegetation

Vegetation Transparency
0

Vegetation Options

AutoChart Color Bar
Bottom Type
AV




PERSONNALISER LES PARAMETRES D’AFFICHAGE DE CARTE AUTOCHART LIVE

Utilisez le menu Options AutoChart pour régler I'échelle de profondeur, 'intervalle de contour et |a position de carte. Vous pouvez
egalement changer de palette de couleurs et les ombres.

Ouvrez le menu Options AutoChart

Vous verrez le menu Options AutoChart pour tous les parametres d'affichage.
1. Menu X-Press Cartographie : En ayant un affichage cartographique a I'écran, appuyez une fois sur la touche MENU,
2. Seélectionnez AutoChart. Appuyez sur la touche curseur de DROITE,

3. Cliguez sur Options AutoChart. Appuyez sur la touche curseur de DROITE.

Régler I’échelle de profondeur

Vous pouvez ajuster la plage de données affichées sur la carte en modifiant le minimum d’échelle et le maximum d’échelle a I'écran.
L'échelle que vous sélectionnez influe sur la fagcon d’afficher les couleurs de profondeur. Pour obtenir des informations sur les
options de couleur et d’'ombrage, reportez-vous a Changer la couleurs d’affichage.

1. Dans le menu Options AutoChart, sélectionnez Minimum d’échelle.

2. Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE pour ajuster le réglage.

w

Sélectionnez Maximum d’échelle.

&=

Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE pour ajuster le réglage.

Régler I’échelle de profondeur sur la carte AutoChart Live

AutoChart Options

Minimum ;
d'échelle M Bange
Maximum Max Range
d’échelle 5m

Color Palette
Depth Colors
Highlight Color
Shallow Color
Contour Lines

Contour Intervals

Contour Colors

Echelle de profondeur
(barre de couleur
AutoChart)

—//| REMARQUE : Utilisez I'icone Barre de couleurs AutoChart pour voir la palette sélectionnée et [de gauche a droite] I'échelle de

> =1 profondeur AutoChart (de bas en haut), I'échelle de dureté du fond (mou a dur) ou la densité de végétation (éparse a dense).
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Changer les couleurs d’affichage

Les instructions suivantes expliguent comment changer la palette de couleurs utilisée pour afficher la carte AutoChart Live.

Changer les couleurs d’affichage de la carte AutoChart Live (source de la carte : Humminbird LakeMaster)

AutoChart Options T
Min Range
Max Range

palette de Color Palette

couleurs - R

Depth Colors

couleur de o

surbrillance

couleur d’eau Shallow Color

peu profonde -

Contour Lines

Visible
Contour Intervals

Contour Colors

échelle de profondeur
(barre de couleur
AutoChart)

#| REMARQUE : Utilisez I'icone Barre de couleurs AutoChart pour voir la palette sélectionnée et (de gauche a droite] I'échelle de
—1 profondeur AutoChart Live (de bas en haut), I'échelle de dureté du fond (mou a dur] ou la densité de végétation (éparse a dense).

-
»
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Afficher/masquer les couleurs de profondeur

Les instructions suivantes expliguent comment afficher ou masquer les couleurs de profondeur. Si vous masquez les couleurs de
profondeur, les contours seront visibles sur I'écran.

1. Dans le menu Options AutoChart, cliquez sur Couleurs de profondeur.
2. Utilisateurs de LakeMaster : Sélectionnez Désactivé [masquées] ou Active [visibles].
Utilisateurs de CoastMaster : Appuyez sur la touche VERIFIER/INFO ou de curseur DROITE [case cochée = visible, décochée

= masque]

Changer la palette de couleurs

Le menu Palette de couleurs permet de changer les couleurs utilisées pour afficher la carte AutoChart Live. La gamme de couleurs
est affichée dans la barre de couleurs AutaChart. Elle est affectée par les parametres Minimum d’échelle et Maximum d’'échelle.
Pour de plus amples informations, voir Régler I'échelle de profandeur.

1. Dansle menu Options AutoChart, cliguez sur Palette de couleurs.

2. Sélectionnez une palette.

Changer la couleur de surbrillance

Si vous avez configuré les parametres Surbrillance de profondeur et Gamme de surbrillance de profondeur sous I'onglet Tahleau
HB et gue vous avez de la difficulté a voir la palette de couleurs AutoChart Live ayant été sélectionnée, vous pouvez changer la
cauleur de surbrillance. Consultez la section Afficher les lignes de contour Humminbird LakeMaster et les échelles de profondeur.

1. From the AutoChart Options menu, select Highlight Calar.

2. Select a color.

Changer la couleur d’eau peu profonde

Sivous avez configuré le parametre Surbrillance d'eau peu profonde sous I'onglet Tableau HB et que vous avez de la difficulté a
voir la palette de couleurs AutaChart Live ayant été sélectionnée, vous pouvez changer la couleur d’eau peu profonde. Pour de plus
amples infarmations, voir Afficher les lignes de contour Humminbird LakeMaster et les échelles de profondeur.

1. Dans le menu Options AutoChart, cliquez sur Couleur d’eau peu profonde.

2. Sélectionnez une couleur.
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Afficher les lignes de contour et régler I'intervalle de contour

Vous pouvez afficher ou masquer les lignes de contour sur la carte et vous pouvez aussi regler la distance entre les lignes de
contour. Les intervalles de contour sont également affectés par le parametre Compensation de niveau d’eau.

Afficher les lignes de contour et régler I'intervalle de contour
1. Dans le menu Options AutoChart Live, cliquez sur Lignes de contour.

2. Sélectionnez Visible [LakeMaster) ou appuyez sur la touche VERIFIER/INFO ou de curseur DROITE pour ajouter une coche
(CoastMaster).

3. Sélectionnez Intervalles de contour.

4. Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE pour ajuster le réglage.

Changer la couleur des lignes de contour

1. Dans le menu Options AutoChart Live, cliguez sur Couleurs de contaour.

2. Sélectionnez une couleur.

Changer les couleurs d’affichage de la carte AutoChart Live [source de la carte : Humminbird LakeMaster)

-]
AutoChart Options Overzoom

Min Range

Max Range
Color Palette
Depth Colors
Highlight Color
Shallow Color
Contour Lines
intervalles de I'Contour Intervals

contour | <ft>
Contour Colors

lignede étiquette de profondeur
contour  (profondeur du contour)
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Ajouter des parametres avec des options cartographiques

Vous pouvez egalement ajouter des ajustements a votre carte personnalisée a I'aide du menu Carte HB. Par exemple, si Humminhird
est sélectionné comme source cartographigue, vous pouvez ajouter des couleurs de prafondeur, des eaux peu profondes, etc. a votre

carte AutoChart Live. Repartez-vous a la section Afficher les courbes de niveau et la ggmme des profondeurs avec Humminbird
LakeMaster.

Si Navionics est sélectionné comme source cartographigue, vous pouvez afficher les lignes et I'ombrage sur votre carte AutoChart
Live. Reportez-vous a la section Personnaliser I'affichage cartographique pour obtenir de plus amples renseignements.

Ajout de parameétres en eaux peu profondes a la carte
(Source cartographique : Humminbird LakeMaster)

/A SO S-HB Chart & ® &
AutoChart

Contour Lines
Visible

5
Depth Highlight

= Depth Highlight Range (+/-)

Shallow Water Highli

Modifier la compensation du niveau d’eau

Lorsque vous démarrez votre cartographie pour la journée, il est important de noter si le niveau de I'eau est plus élevé ou plus
bas que d’hahitude. Reportez-vous a la section Préparer la téte de commande pour la cartographie pour obtenir de plus amples
renseignements.

1. Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Carte HB.
2. Sélectionnez Compensation de niveau d'eau.
3. Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE pour ajuster le réglage.

Si le niveau d’eau est supérieur a la normale, définissez une valeur pasitive.

Si le niveau d’eau est inférieur a la normale, définissez une valeur négative.

Si le niveau d’eau n’a pas changé [normal), désactivez la compensation de niveau d’eau.
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PERSONNALISER LES PARAMETRES D’AFFICHAGE DE LA DURETE DU FOND

La couche de fond est affichée au haut de la carte AutoChart Live et peut étre remplacée par 'affichage de dureté du fond ou
de densité de végétation. L'affichage de dureté du fond calgue les retours de sonar puissants correspondant aux sédiments
compactes, aux pierres, aux arbres tombes, etc.

Afficher/masquer la dureté du fond

Afficher la dureté du fond
1. Dansle menu AutoChart, sélectionnez Couche de fond.

2. Sélectionnez Visible [LakeMaster) ou appuyez sur la touche VERIFIER/INFO ou de curseur DROITE pour ajouter une coche
(CoastMaster].

3. Sélectionnez Type de fond.

4, Sélectionnez Dureté du fond.

Affichage de la dureté de la couche de fond (source de la carte : Humminbird LakeMaster)

AutoChart N 34°15.266"' |Distance Bearing

N 083°57.533" 17.6... 054..

Record
Off
AutoChart 3 3 - il
Visible 4 — ’ couche de
AutoChart Layer =P = dureté du
Both d fond
AutoChart Transparency 4

AutoChart Options

couche -
de fond Show Raw Data 3 couche
réglée sur ) =i = de carte
Visible Bottom Layer == 3 AutoChart
4 Live
Bottom Type
R " e Hardness > [P
Hardness Transparency
Hardness Options
AutoChart Color Bar
AutoChart
Save Location =
SD Card (2) &
couche de échelle de dureté
dureté du (barre de couleurs AutoChart)
fond

Masquer la dureté du fond

1. Dans le menu AutoChart, sélectionnez Couche de fond.

2. Sélectionnez Masquer (LakeMaster) ou appuyez sur la touche VERIFIER/INFO ou de curseur DROITE pour ajouter une coche
(CoastMaster).
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Régler la compensation du gain

Utilisez la fonction Compensation du gain pour regler I'affichage de dureté du fond. Par exemple, si vous péchez dans un lac dont
le fond est majoritairement dur, réduisez le gain afin d’afficher uniquement les zones de fond dur.

1. Dans le menu Options AutoChart, sélectionnez Options de durete.
Appuyez sur la touche curseur de DROITE.

2. Cliguez sur Compensation du gain.

3. Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE pour ajuster ce réglage.

Régler la transparence de dureté du fond

La couche de fond est affichée en haut de la carte AutaChart Live. Si vous le désirez, vous pouvez régler la transparence pour voir
différentes couches sur I'écran.

1. Surle menu AutoChart, cliquez sur Transparence de la dureté.

2. Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE pour ajuster le réglage.
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Régler I’échelle de dureté

Vous pouvez ajuster I'échelle de dureté du fond affichée sur la carte en modifiant le minimum d’échelle et le maximum d’échelle a
I'écran. L'échelle que vous sélectionnez influe sur la fagon d’afficher les couleurs de dureté du fond. Cette échelle est affichée dans
la barre de couleurs AutoChart avec la dureté de fond sélectionnée.

1. Dans le menu Options AutoChart, sélectionnez Options de dureté.

Appuyez sur la touche curseur de DROITE.

Sélectionnez Dureté minimale.

Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE pour ajuster le réglage.

Sélectionnez Dureté maximale.

an = w

Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE pour ajuster le réglage.

Réglage de I’échelle de dureté du fond (source de la carte : Humminbird LakeMaster)

Hardness Options N 34°15.266' |Distance Bearing
N 083°57.533'

mir]imum Min Hardness
d’échelle 15
maximum Max Hardness 110 :
5 mm :

d’échelle

couche de
dureté du
fond

Hardness Color

Gain Offset

couche
de carte
AutoChart

200ft Live

3or

2.9mph

225-

couche de dureté échelle de dureté
du fond (barre de couleurs Autochart)

—//| REMARQUE : Utilisez I'icone Barre de couleurs AutoChart pour voir la palette sélectionnée et [de gauche a droite] I'échelle de

v,

> =1 profondeur AutoChart Live [de bas en haut), I'échelle de dureté du fond (mou a dur] ou la densité de végétation (éparse a dense).
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Changer les couleurs de dureté du fond
Les instructions suivantes expliguent comment changer la palette de couleurs utilisée pour afficher la dureté du fond.

Changement des couleurs de dureté du fond (source de la carte : Humminbird LakeMaster]

Hardness Options N 34°15.266' |Distance Bearing
N 083°57.533'

Min Hardness

Max Hardness
couche de

couleur de Hardness Color - 0 o A ' g dureté du
dureté : fond

Gain Offset
couche
de carte
AutoChart

200ft Live

31.6f t
couche de dureté échelle de dureté
du fond (barre de couleurs AutoChart)

#| REMARQUE : Utilisez I'icdne Barre de couleurs AutoChart pour voir la palette sélectionnée et (de gauche a droite] I'échelle de
—1 profondeur AutoChart Live (de bas en haut), I'échelle de dureté du fond (mou a dur] ou la densité de végétation (éparse a dense).

-
»

Changer les couleurs de dureté

Le menu Couleurs de dureté permet de changer les couleurs utilisées pour afficher la dureté du fond sur I'écran. La gamme de
couleurs est affichée dans la harre de couleurs AutoChart. Elle est affectée par les parametres Dureté min. et Dureté max. Pour de
plus amples informations, voir Régler I'échelle de dureté.

1. Dans le menu Options AutoChart, sélectionnez Options de durete.
Appuyez sur la touche curseur de DROITE.
2. Selectionnez Couleurs de dureté.

3. Sélectionnez une palette.
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PERSONNALISER LES PARAMETRES D’AFFICHAGE DE LA VEGETATION

La couche de fond est affichée au haut de la carte AutoChart Live et peut étre remplacée par I'affichage de dureté du fond ou de
densité de végetation. La bande de végetation affiche les retours de sonar interprétés sous forme de densité de végetation.

Afficher/masquer la végétation

Afficher la végétation

1. Dansle menu AutoChart, sélectionnez Couche de fond.

Seélectionnez Visible.

3. Sélectionnez Type de fond.
4. Selectionnez Vegeétation.
Affichage de la couche de végétation (source de la carte : Humminbird LakeMaster)
AutoChart N 34°15.266" Distance Bearing
N 083°57.533" 17.6..
Record —
Off
AutoChart g/ | :
Visible ) (s % couche de
AutoChart Layer .. végétation
Both
AutoChart Transparency
0
AutoChart Options
couche de :
fond réglée Show Raw Data ) ; ; it couche
sur type de Wl ! de carte
fond visible Bottom Layer : AutoChart
' Live

Vegetation Transparency

Vegetation Options

AutoChart Color Bar
AutoChart

Save Location :
SD Card (2)

échelle de végétation
(barre de couleurs AutoChart)

Masquer la végétation

1. Dansle menu AutoChart, sélectionnez Couche de fond.

2. Selectionnez Masqguer.
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Régler la compensation du gain

Utilisez la fonction de compensation du gain pour régler I'affichage de la végétation. La végétation peut varier selon le lac, selon la
saison et selon I'environnement dans lequel vous péchez, de sorte que vous devez régler la compensation du gain selon la situation.

1. Dans le menu AutoChart, sélectionnez Options de végeétation.
Appuyez sur la touche curseur de DROITE.
2. Cliguez sur Compensation du gain.

3. Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE pour ajuster ce réglage.

Régler la transparence de la végétation

La couche de fond est affichée en haut de la carte AutoChart Live. Sivous le désirez, vous pouvez régler la transparence pour vair
différentes couches sur I'écran.

1. Dans le menu AutoChart, sélectionnez Transparence de la végétation.

2. Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE pour ajuster le réglage.
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Régler I’échelle de densité de végétation

Vous pouvez régler I'échelle de densité de végeétation affichée sur la carte en modifiant le minimum et le maximum d’échelle.
L'échelle que vous sélectionnez influe sur la fagon d’afficher les couleurs de profondeur.

1. Dans le menu AutoChart, sélectionnez Options de végeétation.

Appuyez sur la touche curseur de DROITE.

Sélectionnez Vegeétation min.

Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE pour ajuster le réglage.

Sélectionnez Végetation max.

o = w M

Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE pour ajuster le réeglage.

Réglage de I’échelle de densité de végétation [source de la carte : Humminbird LakeMaster)

. Vegetation Options N 34°15.266' | Distance Beanng
minimum - - N 083°57.533'
d’échelle Min Vegetation
10
i Max Vegetation 150
maximum 5 m— 500 couche de
d’échelle Vegetation Color végétation

|
Gain Offset

couche
de carte
AutoChart

200ft Live

31.0ft

5.6mph

225

échelle de végétation
(barre de couleurs AutoChart)

#| REMARQUE : Utilisez I'icéne Barre de couleurs AutoChart pour voir la palette sélectionnée et (de gauche a droite] I'échelle de
—1 profondeur AutoChart Live (de bas en haut), I'échelle de dureté du fond (mou a dur] ou la densité de végétation (éparse a dense).

-
»

AutoChart Live 222



Changer les couleurs de végétation
Les instructions suivantes expliqguent comment changer la palette de couleurs utilisée pour afficher la végétation.

Changement des couleurs de végétation [(source de la carte : Humminbird LakeMaster)

Vegetation Options N 34°15.266' |Distance Bearing

Min Vegetation e

Max Vegetation
J couche de
couleur de Vegetation Color | L = : A végétation
végétation X

Gain Offset

couche
de carte
AutoChart
Live

échelle de végétation
(barre de couleurs AutoChart)

=/ | REMARQUE : Utilisez I'icne Barre de couleurs AutoChart pour voir la palette sélectionnée et (de gauche a droite] I'échelle de

> —1 profondeur AutoChart Live (de bas en haut), I'échelle de dureté du fond (mou a dur] ou la densité de végétation (éparse a dense).

Changer les couleurs de végétation

Le menu Couleurs de végeétation permet de changer les couleurs utilisées pour afficher la végétation sur I'écran. La gamme de
couleurs est affichée dans la barre de couleurs AutoChart. Elle est affectée par les parametres Végetation min. et Vegetation max.
Pour de plus amples informations, voir Régler I'échelle de densité de végétation.

1. Dans le menu Options AutoChart, selectionnez Options de végetation.
Appuyez sur la touche curseur de DROITE.
2. Selectionnez Couleurs de vegetation.

3. Sélectionnez une palette.
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CONFIGURATION D'UN RESEAU NMEA 2000 (MoDELES G4N UNIQUEMENT)

Utilisez les instructions de la présente section si un réeseau NMEA 2000 est connecte a la téte de commande.

Lorsque le matériel est connecté a la téte de commande, le matériel et ses donnees sont detectes automatiguement. Vous pouvez
aussi sélectionner manuellement le matériel et définir I'écart de données. Les menus disponibles sont déeterminés par le matériel
fixe.

'-l REMARQUE : Humminbird recommande que le réseau NMEA 2000 soit installé par un technicien NMEA 2000 certifié. Consultez NMEA.
> =] org pour obtenir plus de détails.

Préparation

Le reseau NMEA 2000 se connecte au port NMEA 2000 sur une téte de commande. Si votre réseau prend en charge plusieurs tétes
de commande [vendue separement), sélectionnez la téte de commande connectée au cceur du réseau NMEA 2000 pour continuer,
en suivant les instructions ci-apres.

Activer le réseau NMEA 2000

1. Menu principal [mode utilisateur personnalisé): Appuyer deux fois sur la touche MENU. Cliquez sur I'onglet Sources de
données.

2. Sélectionnez Réseau NMEA 2000.

3. Appuyez sur la touche directionnelle GAUCHE ou DROITE pour activer ou désactiver le reseau NMEA 2000.

Sélectionnez les sources de données NMEA 2000

Lorsque le matériel est connecté a la téte de commande, le matériel et ses données sant detectés automatiquement. Utilisez les
instructions de la présente section pour sélectionner manuellement les appareils a utiliser sur le reseau NMEA 2000. Se reparter
aux illustrations aux pages suivantes.

1. Menu principal : Appuyer deux fois sur la touche MENU. Cliguez sur I'onglet Sources de données.

2. Selectionnez la option du menu Sources de données. Pour ouvrir le menu Sources NMEAZK, appuyez sur la touche curseur
de DROITE.

3. Utilisez les touchescurseurvers le HAUT ou vers le BAS pour choisir un groupe de sources.
4, Pour ouvrir le sous-menu de cette source, appuyez sur la touche curseur de DROITE.

5. Utilisez les touches curseur vers le HAUT ou vers le BAS pour choisir une source de données. Pour sélectionner une source
de donneées, appuyez sur la touche curseur de DROITE ou la touche CHECK/INFO.

6. Appuyez sur la touche EXIT (Quitter] pour revenir au menu Sources NMEA2K.

7. Reépeétez les étapes 3 a 6 pour sélectionner une autre source de données.

Définir les décalages de données

Utilisez le menu Ecarts de données pour ajuster les indicateurs numeériques d’aprés une valeur spécifiée.
1. Menu principal : Appuyer deux fois sur la touche MENU. Cliguez sur I'onglet Sources de données.
2. Sélectionnez Ecarts de données. Pour ouvrir un sous-menu, appuyez sur la touche curseur de DROITE.

3. Sélectionnez une option de données. (Réglage de la profondeur, Réglage de cap, Réglage de cap NMEA 2K, Réglage de la
température [eau), Réglage STW]

4. Appuyez sur la touche curseur de GAUCHE ou de DROITE pour régler le parametre.
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Messages de NMEA 2000 (PGN)

Les messages d’entrée/sortie suivants de NMEA 2000 sont disponibles lorsque NMEA 2000 est active, et que le matériel NMEA 2000
cannexe est détecte et sélectionné comme source.

Message (PGN) Description Entrée Sortie
059392 Reconnaissance IS0
059904 Demande IS0
060928 Demande d'adresse IS0
126208 NMEA - Demande de fonction de groupe
126464 Réception/Transmission de la fonction de groupe du PGN
126992 Heure du systeme
126996 Informations sur le produit
127245 Gouvernail
127250 Cap du bateau
127251 Vitesse angulaire de virage
127488 Parametres moteur, mise a jour rapide
127489 Parametres moteur, dynamigue
127497 Parametres de voyage, moteur
127505 Niveau de carburant
128267 Profondeur de I'eau
129026 Route fond et vitesse fond, mise a jour rapide
129029 Données de position GNSS
129033 Heure et date
129283 Erreur latérale de route
129284 Données de navigation
129285 Navigation - Route/WP Information
129539 DOP GNSS
129540 Satellites en vue GNSS
130052 Données CTD Loran
130306 Données sur le vent
130310 Parametres environnementaux
130311 Parametres environnementaux
130312 Tempeérature
130313 Humidité
130314 Pression actuelle
130576 Ftat d’une petite embarcation
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Modifier les attributions de la source moteur

Les instructions de la présente section sont offertes en option et vous permettent de changer quel moteur est assigné en tant que
moteur 1 ou moteur 2 dans la téte de commande..

1. Menu principal : Appuyer deux fois sur la touche MENU. Cliguez sur I'onglet Sources de données.

2. Seélectionnez la option du menu Sources de données. Pour ouvrir le menu Sources NMEAZK, appuyez sur la touche curseur
de DROITE.

3. Sélectionnez Mateur 1 ou Moteur 2.
4. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

5. Seélectionnez un moteur dans la liste et appuyez sur la touche curseur de DROITE ou la touche CHECK/INFO.

Régler la capacité du réservoir a carburant

Si un capteur de debit est installé mais pas un capteur de réeservoir NMEA 2000, cette section vous expliguera comment regler
manuellement les données de réservair de carburant.

1. Menu principal (mode utilisateur personnalisé] : Appuyer deux fois sur la touche MENU. Cliquez sur I'onglet Sources de
données.

2. Selectionnez Remplacement du réservair de carburant.

3. Appuyez sur la touche curseur de GAUCHE ou de DROITE pour régler la capacite totale de carburant du réservoir .

Remplissage du réservoir a carburant

1. Menu principal [mode utilisateur personnalisé] : Appuyer deux fois sur la touche MENU. Cliquez sur I'onglet Sources de
données.

2. Pour faire I'appoint du réservoir, sélectionnez Réinitialiser le carburant total et Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Modifier I'instance de unité ou I'instance de systéme

Les réglages décrits dans la présente section sont facultatifs. Vous pouvez utiliser les réglages par défaut de I'lnstance d’unité et de
I'Instance de systeme ou les personnaliser selon votre préférence. Utilisez I'lnstance d’unité et I'Instance de systeme pour identifier
les appareils ou groupes d'appareils émettant des données NMEA 2000 sur un réseau. Chague appareil ou groupes d’'appareils
doivent étre identifiés par un numeéro d’instance unique.

Par exemple, si votre reseau NMEA 2000 comprend deux tétes de commande émettant des données GPS, définissez une téte
de commande sur I'instance 1 et I'autre sur I'instance 2. L'appareil récepteur sur le réseau peut étre canfiguré pour recevoir des
données GPS de I'instance 1 ou de I'instance 2.

1. Menu principal [mode utilisateur personnalisé] : Appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Sources de
données.

2. Pour identifier un seul appareil, sélectionnez Instance d'unité.

Pour identifier un groupe d’appareils, sélectionnez Instance de systeme.

3. Appuyez sur la touche curseur de GAUCHE ou de DROITE pour sélectionner un nombre uinigue.
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Définition des alarmes

Les alarmes sont baseées sur les limites que vous définissez pour un appareil comme la tension d’une hatterie, la profondeur, la
température de 'eau, et plus encore. La connexion a un réseau NMEA 2000 ajoute les alarmes NMEA 2000 suivantes a I'onglet de

menu Alarmes :
« Profondeur NMEA2K
« Environnement NMEA2K
« Moteur NMEA2K

Chague groupe se déploie en un sous-menu,

lequel dresse la liste des alarmes quicarrespondent a ce groupe.

Menu Nom de I'alarme Portée
Desactive, 1 a 100 pieds, 0,5a 30,0
Bas-fonds NMEA2K metres®, ou 0,1 a 50,0 brasses;
Profondeur NMEA2K Defaut = Desactive

Eaux profondes NMEAZK

Désactive, 1 a 100 pieds, 0,5 a 30,0
metres®, ou 0,1 a 50,0 brasses;
Défaut = Désactivé

Environnement NMEA2K

Temperature [air] NMEA2K

Désactive, - 40°F a + 140°F ou
- 40°C a + 60°C*; Défaut = Off

Temperature (eau] NMEA2K

Désactive, 33°F a 120°Fou 1
°C a 50°C*; Défaut = Désactivé

Moteur NMEA2K

Carburant total

Désactive, 1% a 100%; Défaut = Désactivé

Controle moteur

Désactive, Active; Défaut = Désactive

Surchauffe du moteur

Désactive, Active; Defaut = Désactive

Basse pression d’huile moteur

Désactive, Active; Defaut = Désactive

Niveau d’huile moteur bas

Désactive, Active; Defaut = Désactive

Basse pression du carburant moteur

Désactive, Active; Défaut = Désactive

Basse tension du systeme moteur

Désactive, Active; Défaut = Désactive

Niveau de liquide de
refroidissement moteur bas

Désactivé, Activé; Défaut = Désactivé

Débit d’eau moteur

Désactivé, Activé; Defaut = Désactivé

Indicateur de charge du moteur

Désactive, Activé; Defaut = Désactivé

* Modeles internationaux seulement.
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Réglage des alarmes NMEA2K

1. Menu principal (mode utilisateur personnalisé] : Appuyer deux fois sur la touche MENU. Cliquez sur I'onglet Alarmes.
2. Sélectionnez un groupe d'alarmes NMEA2ZK. (Profondeur NMEA2ZK, Environnement NMEA2K, Moteur NMEA2K].

3. Pour ouvrir le saus-menu, appuyez sur la touche curseur de DROITE.

4. Utilisez les touches curseur vers le HAUT ou vers le BAS pour sélectionner une alarme.

5. Appuyez sur la touche curseur de GAUCHE ou de DROITE pour régler le parametre d'alarme.

6. Fermer : Appuyez sur la touche EXIT (Quitter] pour revenir au menu des alarmes.

=/ | REMARQUE : Lorsqu’une alarme est déclenchée,vous pouvez I'arréter en appuyant sur toute touche. Le signal d’alarme se coupe et
2= 'alarme ne se déclenchera a nouveau que si un nouvel événement la déclenche.
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COMPRENDE LA VUE DES INSTRUMENTS NMEA 2000

La vue des instruments NMEA 2000 présente une vue plein écran des instruments et des boites de donnees. Il affiche
automatiguement un ensemble de données par défaut, et il vous est possible aussi de sélectionner les indicateurs de données
d’autres instruments et boites de données. Vous pouvez egalement choisir de masquer les boites de données.

|{/_-| REMARQUE : Pour changer les indicateurs numériques, I'affichage doit étre affiché a I’écran.

Sélection des indicateurs pour la vue des instruments NMEA 2000

Pour personnaliser les elements de données affichés dans chacun la vue des instruments NMEA 2000, consultez les instructions
ci-dessaus.

Personnaliser les lectures de la boite de données

Vous pouvez aussi chaisir quelles données seront affichées dans chague encadré. Le menu Madifier les baites de données permet
de configurer vas lectures numeriques standard. Pour configurer les lectures numeriques affichées durant la navigation, utilisez le
menu Madifier les boites de données de navigation.

1. Menu X-Press NMEA 2000: En ayant I'affichage instruments NMEA 2000 a I'écran, appuyez une fois sur la touche MENU.

2. Selectionnez Modifier les boites de données ou Madifier les boites de données de navigation. Appuyez sur la touche curseur
de DROITE.

3. Selectionnez un encadre de donnée (Encadre de donnee 1, 2, 3, etc.].
4. Selectionnez une lecture numerigue.

Masquer : Pour masquer les boites de données, sélectionnez Boites de donnees. Utilisez la touche curseur de GAUCHE pour
selectionner Désactive.

Personnaliser les lectures des instruments

Vous pouvez aussi choisir guelles données serant affichées dans chaque instruments.
1. Menu X-Press NMEA 2000: En ayant I'affichage instruments NMEA 2000 a I'écran, appuyez une fois sur la touche MENU.
2. Selectionnez Modifier les instruments afficent. Appuyez sur la touche curseur de DROITE,
3. Sélectionnez un instrument afficent (Instrument afficent 1, 2, 3, etc.].

4. Selectionnez une lecture numerigue.
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Affichage des écrans NMEA2K (HELIX 10)

instrument 1 instrument 2 instrument 3
lecture 1 Depth ft
Temp (Water) Trim Tab (%)
120
26,
lecture 2 Temp (Water) |°F 8o
44 -
6 0
lecture 3
N 50.68526°
W 001.05291°
lecture 4 —— 11 5]
Voltage
11:33 AM ’ Y Total Fuel
lecture 5 Speed 200

lecture 6 ——RKV N §

mph
5 1 I 150
06 [ 100

v

136

instrument 4 instrument 5 instrument 6
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GERER LA TETE DE COMMANDE

Vérifier I’état du systéeme

La vue Etat du systéme permet de vérifier les renseignements de la téte de commande, comme |a version logicielle et le numéro

de serie.
1. Appuyez et maintenez enfonceée la touche VUE.
2. Cliguez sur Systeme. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

3. Cliquez sur Etat du systéme. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

La vue Etat du systéme [HELIX 10 CHIRP MEGA Si+ GPS G4N)

e ft System Status

35.4 Self Test

Temp (Water) °C

14 Serial Number
3

Passed

19111522000025

Model HELIX 10x CHIRP MEGA 51+ GPS G4N

N 50.68646°
W 001.05296° Software Version

Time Humminbird Basemap

2:04 PM  Voktage

Speed
Total Time

mph
5.6\! IP Address

13 MAC Address
¥4

Sélectionner un récepteur GPS installé

VLT

2.224

1.031

137V

19 hrs

192.168.1.108

00:1a:29:00:00:25

Le menu Priorité de récepteur GPS est disponible lorsgque plus d’un récepteur GPS sont installés et détectés par la téte de commande.
Si Priorité de recepteur GPS est régle sur automatigue, la téte de commande sélectionne automatiquement un récepteur GPS. Pour

selectionner manuellement un récepteur GPS, suivez les directives de cette section.

—//| REMARQUE : Si la téte de commande est connectée a un réseau Ethernet, ce menu n’est pas disponible. Dans ce cas, utilisez la
> —1 boite de dialogue Réglage de source de réseau pour sélectionner une source GPS. Pour plus d’informations, téléchargez le manuel

Ethernet sur notre site Web humminbird.com.

1. Menu principal [mode utilisateur personnalisé] : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Navigation.

2. Sélectionnez Priorité de récepteur GPS.

3. Sélectionnez un emplacement d'installation du GPS.
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Régler la fréequence de sortie de GPS

La sortie GPS controle la frequence a laquelle les données du récepteur GPS sont envoyees a la téte de commande. Sélectionnez
10 Hz pour recevair le maximum de mises a jour GPS sur I'écran.

HELIX G3/G3N et modeles antérieurs HELIX G4N

1. Menu principal [mode utilisateur personnalisé] : appuyez 1. Menu principal (mode utilisateur personnalisé): Appuyer
deux fais sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet deux fois sur la touche MENU. Cliquez sur I'onglet Sources
Réglage. de données.

2. Sélectionnez Sortie GPS, 2. Sélectionnez Parametres GPS. Pour ouvrir le sous-menu,

3. Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE appuyez sur la touche curseur de DROITE.
pour selectionner un parametre. 3. Sglectionnez Sortie GPS.

4. Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE
pour sélectionner un parametre.

Activer/Désactiver GPS GLONASS

Utilisez les directives suivantes pour utiliser GLONASS.

HELIX G3/G3N et modeéles antérieurs HELIX G4N

1. Menu principal [mode utilisateur personnalisé] : appuyez 1. Menu principal [mode utilisateur personnalisé): Appuyer
deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez l'onglet deux fois sur la touche MENU. Cliquez sur I'onglet Sources
Reéglage. de données.

2. Selectionnez GPS GLONASS. 2. Selectionnez Parametres GPS. Pour ouvrir le sous-menu,

appuyez sur la touche curseur de DROITE.
3. Sélectionnez Activer ou Désactiver. PRy

3. Sélectionnez GPS GLONASS.

4, Sélectionnez Activer ou Désactiver.

Activer/Désactiver la sortie NMEA 0183

N'activez Sortie NMEA que si vous connectez les fils de sortie NMEA d’un récepteur GPS auxiliaire [externe] ou d’un détecteur de
cap a un autre appareil compatible NMEA, comme un pilote automatique. Consultez le guide des accessoires pour les détails. Le
guide des accessoires peut étre telécharge depuis notre site Web humminbird.com.

HELIX G3/G3N et modeles antérieurs HELIX G4N

1. Menu principal [mode utilisateur personnalisé] : appuyez 1. Menu principal (mode utilisateur personnalisé): Appuyer
deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet deux fois sur la touche MENU. Cliguez sur I'onglet Sources
Réglage. de données.

2. Selectionnez Sortie NMEA 0183. 2. Sélectionnez Sortie NMEA 0183.

3. Selectionnez Activer ou Désactiver. 3. Sélectionnez Activer ou Désactiver.

Si Sortie NMEA 0183 est active, les messages suivants sont émis :
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Message Description
APB Contréleur de cap/d’itinéraire (pilote automatique] Phrase B [exclusif a la navigation]
BWR Relevement et distance au point de cheminement - Loxadromie (exclusif a la navigation)
DPT Profondeur
GGA Données fixes du systeme de positionnement global
GLL Position géographigue - Latitude/Longitude
MTW Tempeérature de I'eau
RMB Infarmations minimum recommandeées sur la navigation (exclusif a la navigation]
RMC Données GNSS caractéristiques minimales recommandeées
VTG Itinéraire reellement suivi et vitesse par rapport au fond
ZDA Heure et date

Configurez I'ID NMEA Talker

Utilisez les directives suivantes pour madifier I'|D NMEA 0183 Talker et le faire carrespondre a I'accessoire NMEA 0183 installe.

HELIX G3/G3N et modeles antérieurs

1

Menu principal (mode utilisateur personnalis€] : appuyez
deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez l'onglet
Reglage.

Sélectionnez Configurer I'ID NMEA Talker.

Selectionnez IN-Navigation intégree (réglage par defaut]
ou GP-Systeme de paositionnement global.

Démarrer la minuterie

1

£ w

HELIX G4N

1.

Menu principal [mode utilisateur personnalisé]: Appuyer
deux fois sur la touche MENU. Cliquez sur I'onglet Sources
de données.

Sélectionnez Configurer I'1D NMEA Talker.

Selectionnez IN-Navigation intégrée [reglage par defaut]
ou GP-Systeme de positionnement global.

Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Alarmes.

Selectionnez Réglage de la minuterie. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Utilisez la touche de commande de curseur pour régler les heures, les minutes et les secondes.

Pour demarrer la minuterie immeédiatement, sélectionnez Démarrer. Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

Pour sauvegarder vos réglages et différer le démarrage de la minuterie, sélectionnez Sauvegarde. Appuyez sur la touche de

curseur DROITE.

.-l REMARQUE : La minuterie peut étre affichée en lecture numérique. Consultez la section Visualiser : Afficher les lectures

P

numeériques.

Changer la langue d’affichage

Le choix des langues dispanibles dépend de vatre modele Humminbird.

AVERTISSEMENT ! N'activez PAS le mode Asiatique [Asian) si vous n’avez pas besoin des langues asiatiques. Contactez le support
technique pour des informations importantes avant de sélectionner le mode Asiatique.

1. Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Réglage.

2.

Sélectionnez Langue.

3. Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE pour sélectionner une langue.
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Modifier les formats de lecture numérique

Utilisez les directives suivantes pour personnaliser le format des lectures numeriques de la téte de commande. Consultez la section
Visualiser : afficher les lectures numériques pour plus d'informations.

Modifier les formats de lecture numérique
Si votre systeme a été canfiguré pour afficher les lectures numeériques dans des encadreés, vous pouvez chaisir la facon dont les

nombres sont affichés.

HELIX G3/G3N et modeles antérieurs

1. Menu principal [mode utilisateur personnalisé] : Appuyer
deux fois sur la touche MENU. Cliguez sur l'onglet
Configuration.

HELIX G4N

1.

Menu principal (mode utilisateur personnalisé]: Appuyer
deux fois sur la touche MENU. Cliguez sur I'onglet Sources
de données.

2. Selectionnez Format des nombres. 2. Selectionnez Format des nombres.

3. Appuyez sur les touches directionnelles DROITE ou 3. Appuyez sur les touches directionnelles DROITE ou GAUCHE
GAUCHE pour chaisir un format. pour chaisir un format. .

Modifier les unités de mesure

HELIX G3/G3N et modeles antérieurs HELIX G4N

1. Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. 1. Menu principal: Appuyer deux fois sur la touche MENU.
Sélectionnez I'onglet Réglage. Cliguez sur I'onglet Sources de données..

2. Selectionnez Unités de profondeur, Unités de distance, 2. Selectionnez Unités. Pour ouvrir le sous-menu, appuyez
Unités de vitesse, etc. puis sélectionnez le réglage d'unités sur la touche curseur de DROITE.
de votre choix. 3. Seélectionnez les réglages d'unités de votre choix, et

3. Pour fermer: appuyez sur la touche QUITTER. appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE

pour ajuster le reglage.

—#( REMARQUE : Les Unités de Température est seulement
»¥=] disponible en modeles internationaux. H. Pour fermer : appuyez sur la touche QUITTER.
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Appliquer une compensation a un affichage numérique

Utilisez les directives suivantes pour ajuster la lecture numeérique d'aprés la valeur de compensation saisie. En fonction des capteurs
connectes, vaus pauvez ajuster le Réglage de la profondeur, Réglage de cap, Réglage de cap NMEA 2K, Réglage de la température
(eau] et Reglage STW a partir de ce menu.

Par exemple, sélectionnez Compensation de profondeur pour adjuster la lecture numeérique de profondeur d’aprés la valeur saisie.
Entrez une mesure verticale positive pour afficher la profondeur a la ligne de flottaison. Pour lire la profondeur a la quille, entrez
une mesure negative.

HELIX G3/G3N et modeles antérieurs HELIX G4N

1. Menu principal [mode utilisateur personnalisé] : appuyez 1. Menu principal (mode utilisateur personnalisé]: Appuyer

deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez l'onglet
Réglage.

. Sélectionnez l'une des menus suivantes. Utilisez les
touches de curseur BROITE ou GAUCHE pour ajuster la

deux fois sur la touche MENU. Cliguez sur I'onglet Sources
de données.

Sélectionnez Ecarts de données. Pour ouvrir un sous-
menu, appuyez sur la touche curseur de DROITE.

compensation o . )
3. Selectionnez une option de données. Appuyez sur la

touche curseur de GAUCHE ou de DROITE pour régler le
parametre.

Modifier le format de latitude/longitude

HELIX G3/G3N et modeéles antérieurs HELIX G4N

1. Menu principal [mode utilisateur personnalisé] : appuyez 1.
deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez l'onglet
Reéglage.

Menu principal [mode utilisateur personnalisé]: Appuyer
deux fois sur la touche MENU. Cliquez sur I'onglet Sources
de données.

Sélectionnez Parametres GPS. Pour auvrir le sous-menu,
appuyez sur la touche curseur de DROITE.

2. Selectionnez Format de position. 2.

3. Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE

pour sélectionner un format. 3. Sélectionnez Format de pasition.

4. Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE
pour sélectionner un format.

Modifier le format de date et d’heure
1. Menu principal (mode utilisateur personnalisé] : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Réglage.

2. Selectionnez I'une des menus suivantes. Appuyez sur les touches de curseur DROITE ou GAUCHE pour sélectionner un format.

Fuseau horaire

Seélectionnez votre fuseau haoraire.
local

Heure avancée Pour ajouter une heure a I'heure affichée dans le fuseau haraire local, sélectionnez Active.

Format d’heure Sélectionnez un format d’heure. Modeles internationaux seulement.

Format de date Sélectionnez un format de date. Modeles internationaux seulement.

235 Gérer la téte de commande



Désactiver le mode de démonstration

La téte de commande commence en mode de démonstration si aucun mode de démarrage n’est sélectionné lorsque I'appareil
est mis sous tension la premiere fois [consultez la section Pour commencer). Si I'écran affiche des conseils, des menus et des
affichages automatiquement, il est en mode de démonstration. Utilisez les directives suivantes pour désactiver le mode de
demaonstration.

-:é REMARQUE : Les réglages du menu ne peuvent pas étre sauvegardés en mode de démonstration.

1. Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Réglage.
2. Seélectionnez Demonstration.

3. Sélectionnez Desactiver.

Ajuster le rétroéclairage
1. Appuyez sur la touche MARCHE/ARRET.
2. Sélectionnez Eclairage.

3. Ajustez le réglage de rétroeclairage de faible a 10 [puissance maximale].

Activation du mode de veille
Pour écanomiser I'énergie lorsque la téte de commande est hors service, activez le mode de veille.
Appuyez sur la touche MISE EN MARCHE.
Sélectionnez Vellle.

Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

£ W o

Pour éteindre : appuyez sur la touche MARCHE/ARRET.

Restaurer le systéeme par défaut
Utilisez les directives suivantes pour réinitialiser tous les réglages du menu aux réglages d’usine par défaut.
A MISE EN GARDE ! Utilisez cette menu avec prudence!
Menu principal : appuyez deux fois sur la touche MENU. Sélectionnez I'onglet Reglage.
Selectionnez Reinitialiser aux réglages par defaut.

Appuyez sur la touche de curseur DROITE.

£ W o

Suivez les invites a I'écran pour confirmer la remise a état initial.

Gérer la téte de commande 236



ENTRETIEN

Votre téte de commande a eté concu pour fonctionner carrectement pendant des années sans requerir d’entretien important.
Respectez les procédures suivantes pour garantir la meilleure performance possible de votre dispositif Humminbird.

Entretien de la téte de commande

Il est important de garder les précautions suivantes a I'esprit lors de I'utilisation de votre téte de commande Humminbird :

Les produits chimiques, tels que ceux qui se trouvent dans les insecticides ou les écrans solaires peuvent endommager de
facon permanente I'écran de la téte de commande. De tels dégats ne sont pas couverts par la garantie.

Ne laissez jamais votre téte de commande Humminhird dans une vaiture, ou le coffre d'une voiture fermeée, car les températures
extrémes des journées chaudes risquent d'endommager les composants électroniques.

Quand vous n'utilisez pas la téte de commande, couvrez I'unité avec le cache.

Les réparations doivent étre effectuées exclusivement par des techniciens agrees.

Utilisez les informations suivantes pour maintenir I'écran et la téte de contréle propres.

Ecran : Pour nettoyer I'écran de la téte de controle, utilisez un savon doux (tel qu'un savon pour les mains liquide et non-
abrasif] et de I'eau tiede. Essuyez I'écran avec un chiffon doux. Veillez a ne pas rayer I'écran. Si des taches d’eau subsistent,
utilisez un melange d’eau et de vinaigre.

AVERTISSEMENT ! N'utilisez pas de nettoyant chimique pour verre sur I'écran. Les produits chimiques contenus dans la solution
risqueraient de fendre la lentille de I'appareil.

|{é| REMARQUE : N’'essuyez pas I’écran quand il présente des poussiéres ou des taches de graisse.

Téte de commande : Si la téte de contrdle est en contact avec des embruns, essuyez les surfaces concernées avec un linge
humecté d’eau douce.

Entretien du transducteur

Tenez compte des informations suivantes pour garantir le bon fonctionnement du transducteur :

« Sile bateau demeure a l'eau pendant de longues périodes, les salissures peuvent réduire I'efficacité du transducteur. Nettoyez

periodiqguement la facade du transducteur avec un savon ou liquide doux et sans danger pour le plastique et pour le milieu
biologigue marin.

f/_- REMARQUE : Pour nettoyer le transducteur, il se peut que vous ayez a le faire pivoter vers le haut dans le support.

Si le bateau reste hars de I'eau pendant une période prolongeée, il faudra peut-étre un certain temps pour mauiller le
transducteur une fois ce dernier remis a I'eau. De petites bulles d’air peuvent remonter a la surface du transducteur et
géner son fonctionnement. Ces bulles se dissipent avec le temps mais, si vous le désirez, vous pouvez essuyer la surface du
transducteur avec vos daoigts une fois celui-ci dans 'eau.

237 Entretien



DEPANNAGE

Veuillez lire la section suivante avant de communiguer avec le support technigue Humminhird. Passez en revue ces lignes directrices
de dépannage pour vous aider a résoudre un probleme de rendement par vos propres mayens afin d’éviter d’envoyer votre appareil
a un centre de reparation.

Difficultés a mettre la téte de commande
Si votre téte de commande ne se met pas en marche, utiliser le guide d'installation pour confirmer ce qui suit :

» le cable d’alimentation est bien branché a la téte de commande

« les connexions du cable d'alimentation sont adequates : le fil rouge est branché a la borne positive de la batterie et le fil noir
est branche a la borne négative ou a la masse

« le fusible est en bon état de fonctionnement
» latension de la batterie au connecteur du cable d’alimentation est d’au maoins 12,2 V

Corrigez tout probleme connu, enlevez aussi la corrosion des bornes et du cablage de la batterie, ou remplacez la batterie si
nécessaire. Visitez notre site Web a humminbird.com pour télécharger le guide de dépannage relatif a I'alimentation électrigue.

La téte de commande ne detecte pas le transducteur connecté

Un transducteur connecté et fonctionnel est automatiquement detecté par la téte de commande. La téte de commande ets
associee par defaut au transducteur qui a été inclus avec votre appareil et sélectionne automatiquement les réglages de sonar en
fonction des capacités du transducteur. Si, lorsque vous allumez la téte de commande, elle ne sélectionne pas automatiguement
les réglages de sonar ou n‘affiche pas automatiqguement les données du sonar,méme si un transducteur est déja connectg, cela
signifie gue la tete de commande ne detecte pas le transducteur. Effectuez les procédures de dépannage suivantes :

« En utilisant le guide d'installation du transducteur, vérifiez que le cable du transducteur est bien connecté au téte de
commande. Rebranchez le cable si nécessaire et redémarrez la téte de commande pour voir si le probleme est regleé.

« Siletransducteur ne fonctionne pas, remplacez-le si possible par un autre transducteur que vous savez en bon etat et mettez
a nouveau la téte de commande sous tension.

« Verifiez le cable du transducteur. Remplacez le transducteur si le cable est endommage ou carrade.

La téte de commande ne déetecte pas un accessoire connecte

Un accessaoire connecte et fonctionnel est automatiquement détecté par la téte de commande. Sivous avez connecté un accessoire
a la téte de commande et I'accessaire est pas détecte par la téte de commande, essayez ce qui suit:

« Assurez-vous gue le cable d'accessaire est bien connecté a la téte de commande. Rebranchez le cable, le cas echéant.
+ Confirmez que 'accessaire est connecté a une source d'alimentation stable et fiable.

. Redémarrage du systéme entier : Eteignez toutes les tétes de commande et tout I'équipement connecté. Patientez 10
secondes, puis mettez en marche tout I'équipement.
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Problemes d’affichage

Il existe plusieurs conditions ou sources principales d’interférence possibles qui pourraient causer des problémes avec la qualité
de I'information affichée a I'écran de la téte de commande. Consultez le tableau suivant, qui énumere certains symptomes de
problemes d’affichage et des solutions possibles a y apporter :

Problemes d’affichage Solutions possibles

Si la puissance de sortie du moteur de votre bateau n’est pas régulée, il se peut
que la téte de commande se protege grace a un dispasitif de protection contre les
surtensions. Assurez-vous que la tension de sortie ne dépasse pas 20 V.

La téte de commande s'éteint lorsque
le bateau se déplace a grande vitesse.

Vous pourriez avoir a ajuster la position du transducteur. Un mélange d’air et d’eau
s'écoulant autour du transducteur [cavitation] pourrait nuire a I'interprétation des
données sonar. Consultez votre guide d’installation du transducteur pour ohtenir des

Larsque le bateau se déplace a grande , . . o
a P J instructions sur le reglage de la position du transducteur.

vitesse, le fond disparait de I'écran,
Iimage s’évanouit ou est interrompue. Le bruit électrique provenant du moteur du bateau pourrait nuire a la réception sonar.
Voir la section Détermination des causes d’interférence pour obtenir de plus amples
renseignements.

Si le transducteur est mal positionné (par ex., monté en angle plutdt que pointant
directement vers le bas), s'il existe des interférences meécaniques, soit parce que le
transducteur est monté a l'intérieur d'une cogue trop épaisse pour obtenir une bonne
transmission des ondes, soit parce gue le lien entre le transducteur et la coque n'est
pas hermeétique, ou encare si le transducteur est sale, le détecteur pourrait avair de la
peine a traiter les retours sonar. Consultez votre guide d'installation du transducteur
pour obtenir des instructions sur le réglage de la position du transducteur, et vérifiez
que le transducteur est propre.

L'appareil ne détecte aucun poisson,
meéme si vous savez gu’ils sont dans
I'eau, sous le bateau, ou les lectures du
sonar semblent faibles ou faussees. Il se pourrait que le signal de transmission soit affecté par une tension de batterie
faible.

Le bruit electrique provenant du moteur du bateau pourrait nuire a la réception sonar.
Voir la section Détermination des causes d’interférence pour obtenir de plus amples
renseignements.
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Détermination des causes d’interférence

Le bruit électrique affecte hahituellement les indicateurs tres sensibles et I'affichage, qui montre des points nairs lorsque le hateau
se deplace a haute vitesse. Consultez le tableau suivant, qui énumeére des sources pourrait causer du bruit ou des interferences.

Source possible d’interférence Isolation

Fermez tous les dispasitifs électriques environnants pour voir si cela résout le prohleme,
Autres appareils électroniques puis allumez-les de nouveau, un apres l'autre, pour vaoir si le probleme survient de
nouveau.

Pour déterminer si le moteur du bateau est la source du bruit, faites augmenter les
révolutions du moteur en restant au point mort et en pasition stationnaire pour voir
si le bruit augmente parallelement avec les révolutions. Si le bruit apparait lorsque
vous augmentez les révolutions du moteur, le probleme peut provenir des bougies
d’allumage, de I'alternateur ou du cablage du tachymetre. Remplacez les bougies
d’allumage par des bougies a résistance, installez un filtre pour I'alternateur, ou
acheminez les cables du transducteur et d'alimentation de la téte de commande a
I'écart du cablage du moteur.

Le moteur du bateau

La turbulence créee par I'hélice peut causer du bruit. Assurez-vous que le transducteur
a eté carrectement installé conformément aux exigences speécifiques de montage
(consultez votre guide d'installation du transducteur]. Veillez également a ce que I'eau
s’écoule avec aisance sur la face du transducteur en tout temps.

Cavitation causée par I'hélice du bateau
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SPECIFICATIONS
HELIX 5 SONAR G2

La téte de commande

Dimension de I'ecran [diagonale] . . ..o 127 mm (5 pouces]
MatriCE OB PIXEIS . oo WVGA 480V x 800H
TyPe A afiCNage. . o TFT couleur
RO AIT AR . oo LED
COMIMIUNICAEION . L e NMEA 0183
ENtrée de alimentation ... .o 10a20Vec
AP OB COUMBNT . Lo 650 mA
Caracterisque IPX . o IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes

Transducteur DualBeam PLUS

XNT 9 20T (température intégree)

Fréquence de fonCiONNBmMEBNt. .. 200 kHz, 83 kHz
PO BE VEIICAIE . . o 457 m (1 500 pieds]
COUVBIIUIE o 60°@-10 dB dans 83 kHz, 20°@-10 dB dans 200 kHz
Puissance de sortie [MAX] .o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]

'-l REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =] en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

fé REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.

241 Spécifications



ICE HELIX 5 CHIRP G2

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . ..o 127 mm (5 pouces]
MatriCE OB PIXEIS . oo WVGA 480V x 800H
TYPE O/ afICNagE. . o TFT couleur
REIIOBCIAITAGE . . o ot LED
oMU CAE DN . L e e NMEA 0183
Entrée de alimentation .. ... 10a20Vec.c
ABPEI OB COUTANT . o 600 mA
Caracterisgue IPX . o IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes

Transducteur Dual Spectre ICE

X191521
Fréequence de fonctionnement par d&faut ... o 150 kHz - 220 kHz
POMtBE VBIICAIE . . oo 122 m (400 pieds)
COUVBIEUNE ot 15°-21°@-3 dB dans 130-250 kHz
Puissance de sortie [MAX] ... 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

'-l REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|{/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 5 CHIRP GPS G2

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . ..o 127 mm (5 pouces]
MatriCE OB PIXEIS . o oo WVGA 480V x 800H
TYPE O/ afICNagE. . o TFT couleur
RELIOBCIAIT AR o o ot LED
oMU CAE DN . o e e NMEA 0183
Entrée de alimentation .. ..o 10a20Vec.c
ABPE OB COUTANT . . ot 600 mA
Caracterisgue IPX . oo IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes

Transducteur DualBeam PLUS CHIRP

XNT 9 20T (température intégree)

Fréquence de fONCTiONMEMENT. . . .o e 200 kHz, 83 kHz
POMtBE VBIICAIE . . o 457 m (1 500 pieds]
COUVBIIUNE o 60°@-10 dB dans 83 kHz, 20°@-10 dB dans 200 kHz
Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]

'-l REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|{/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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ICE HELIX 5 CHIRP GPS G2

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . ..o 127 mm (5 pouces]
MatriCE OB PIXEIS o WVGA 480V x 800H
TYPE O affICNagE. . o TFT couleur
RELIOBCIAITAGE . - o oo LED
COMIMIUNICAION . o e NMEA 0183
Entrée de alimentation .. ..o 10a20Vec.c
ABPEI OB COUTANT . e 600 mA
Caracterisgue IPX ..o IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes

Transducteur Dual Spectre ICE

X191521
Fréquence de fonctionnement par defaut .. ... o 150 kHz - 220 kHz
POMtBE VBIICAIE . . o 122 m (400 pieds)
COUVBIEUNE ot 15°-21°@-3 dB dans 130-250 kHz
Puissance de sartie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

Transducteur DualBeam PLUS CHIRP

XNT 9 20T [Inclus avec les modeles Toutes Saisans seulement; température integree)

Fréquence de fonCtiONNEmMEBNt. . .. o 200 kHz, 83 kHz
PO BB VEIICAIE . . o 457 m (1 500 pieds]
COUVBIEUNE ot 60°@-10 dB dans 83 kHz, 20°@-10 dB dans 200 kHz
Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

_-l REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =] en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

fé REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 5 DI G2

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . ..o 127 mm (5 pouces]
MatriCE OB PIXEIS . o oo WVGA 480V x 800H
TYPE O/ afICNagE. . o TFT couleur
RELIOBCIAIT AR o o ot LED
oMU CAE DN . o e e NMEA 0183
Entrée de alimentation .. ..o 10a20Vec.c
ABPE OB COUTANT . . ot 650 mA
Caracterisgue IPX . oo IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes

Transducteur d’'imagerie verticale

XNT 9 DI T (température intégree]

Imagerie verticale

Fréquence de fonCtiONNEMEBNT . . . e 455 kHz, 800 kHz
POMBE VBITICAIE . . ot 107 m (350 pieds)
COUVBIIUIE ot 75° @ -10 dB dans 455 kHz, 45° @ -10 dB dans 800 kHz
Puissance de sortie [MAX] ... 500 watts (efficace], 4 000 watts [créte a créte]

DualBeam PLUS

Fréquence de fonCtioNnNEMENT ... o 200 kHz, 455 kHz
POMEEE VEITICAIE . . oo 183 m (600 pieds)
COUVBIEUNE ot 28° @ -10 dB dans 200 kHz, 16° @ -10 dB dans 455 kHz
Puissance de sortie [MAX] . o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]

=/ | REMARQUE : Humminhird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =] en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la composition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

fé REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 5 CHIRP DI GPS G2

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . ..o 127 mm (5 pouces]
MatriCE OB PIXEIS . o oo WVGA 480V x 800H
TYPE O/ afICNagE. . o TFT couleur
RELIOBCIAIT AR o o ot LED
oMU CAE DN . o e e NMEA 0183
Entrée de alimentation .. ..o 10a20Vec.c
ABPE OB COUTANT . . ot 600 mA
Caracterisgue IPX . oo IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes

Transducteur d’'imagerie verticale CHIRP

XNT 9 DI T [température intégree])

Imagerie verticale

Fréquence de fonCtiONNEMEBNT . ... e 455 kHz, 800 kHz
POMtBE VBITICAIE . . ot 107 m (350 pieds)
COUVBIIUIE ot 75° @ -10 dB dans 455 kHz, 45° @ -10 dB dans 800 kHz
Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]

DualBeam PLUS

Fréquence de fonCtioNnEMENT ... o 200 kHz, 455 kHz
PO BB VEITICAIE . . oo 183 m (600 pieds)
COUVBIEUNE ot e 28° @ -10 dB dans 200 kHz, 16° @ -10 dB dans 455 kHz
Puissance de sortie [MAX] .o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]

=/ | REMARQUE : Humminhird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =] en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la composition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|fé| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 5 CHIRP SI GPS G2

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . ..o 127 mm (5 pouces]
MatriCE OB PIXEIS . o oo WVGA 480V x 800H
TYPE O/ afICNagE. . o TFT couleur
RELIOBCIAIT AR o o ot LED
oMU CAE DN . o e e NMEA 0183
Entrée de alimentation .. ..o 10a20Vec.c
ABPE OB COUTANT . . ot 600 mA
Caracterisgue IPX . oo IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes

Transducteur d’'imagerie latérale CHIRP

XNT 9 S1180T [température intégree)

Imagerie latérale

Fréquence de fonCtiONMEMIENT ... o 455 kHz
Portée theorigue d'imagerie [atérale . ... ... 61 m (200 pieds]) d'un cote a l'autre
COUVEITUIE ottt et e (2] 86° @ -10 dB dans 455 kHz [couverture totale de 180°)
Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte)

DualBeam PLUS

Frequence de fonCtiONNEMEBNT ... e 200 kHz, 83 kHz
POMEBE VBIHICAIE . . o 457 m (1 500 pieds]
COUVBIIUNE ot 60° @ -10 dB dans 83 kHz, 20° @ -10 dB dans 200 kHz
Puissance de sartie [MAX] ..o 500 watts [efficace], 4 000 watts (créte a créte]

'-l REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|{/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 5 GPS G2

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . ..o 127 mm (5 pouces]
MatriCE OB PIXEIS . o oo WVGA 480V x 800H
TYPE O/ afICNagE. . o TFT couleur
RELIOBCIAIT AR o o ot LED
oMU CAE DN . o e e NMEA 0183
Entrée de alimentation .. ..o 10a20Vec.c
ABPE OB COUTANT . . ot 600 mA
Caracterisgue IPX . oo IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes

|{/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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ICE HELIX 5 CHIRP G3

La téte de commande

Dimension de 'écran [diagonale] . . ..o 127 mm (5 pouces]
MatriCE OB PIXEIS o oo WVGA 480V x 800H
Type A affiChage. .. o TFT couleur
RO AIT AR . oo LED
COMIMIUNICAEION . L e e NMEA 0183
Entrée de alimentation .. ... .o 10a20Vec.c
AP COUMANE . Lo 600 mA
CaracterisqQUE IPX . IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes

Transducteur Dual Spectre ICE

X191521
Fréquence de fonctionnement par defaut .. ... . 150 kHz - 220 kHz
POMEBE VEIICAIE . . o 122 m (400 pieds)
COUVBIIUIE ot 15°-21°@-3 dB dans 130-250 kHz
Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

=/ | REMARQUE : Humminhird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> —| en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|f/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 5 CHIRP GPS G3

La téte de commande

Dimension de I'ecran [(diagonale] . . ..o 127 mm (5 pouces]
MatriCE OB PIXEIS . oo WVGA 480V x 800H
TyPe A affiCNage. . o TFT couleur
RO AIT AR . oo LED
COMIMIUNICAEION . L e NMEA 0183
ENtree de alimentation .. .o 10a20Vec
AP OE COUMBNT . Lo 600 mA
Caracterisque IPX . o IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes

Transducteur Dual Spectrum CHIRP

XNT 9 HW T [température intégree)

Fréquence de fonctionnement par defaut .. .. o 150 kHz - 220 kHz
PO BE VEIICAIE . . o 305 m (1 000 pieds]
COUVBIIUIE o Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large: 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit : 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sortie [MAX] . o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

=/ | REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =] en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|f/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis
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ICE HELIX 5 CHIRP GPS G3

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . ..o 127 mm (5 pouces]
MatriCE OB PIXEIS . o oo WVGA 480V x 800H
TYPE A afICNag . . TFT couleur
RELIOBCIAIT A0 . o ot LED
COMIMIUNICATION . e e NMEA 0183
Entrée de alimentation .. ..o 10a20Vecc
AP B COUMaNT . Lo 600 mA
Caracterisgue IPX . o IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes

Transducteur Dual Spectre ICE

X191521
Fréguence de fonctionnement par defaut . ... ..o 150 kHz - 220 kHz
POMtBE VBIICAIE . . oo 122 m (400 pieds)
COUVBITUTE e e e 15°-21°@-3 dB dans 130-250 kHz
Puissance de sortie [MAX] .. o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

Transducteur Dual Spectrum CHIRP

XNT 9 HW T (Inclus avec les modeles Toutes Saisons seulement; température integree]

Fréquence de fonctionnement par defaut .. ... o 150 kHz - 220 kHz
POITBE VEIICAIE . . o 305 m (1 000 pieds]
COUVBIIUIE o Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large : 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit : 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sortie [MAX] .o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

=/ | REMARQUE : Humminhird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

f/_- REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 5 CHIRP DI GPS G3

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . . ..o 127 mm (5 pouces]
MatriCE OB PIXEIS oo WVGA 480V x 800H
Type A affiChage. .. o TFT couleur
RO AIT AR . oo LED
oMU CAEION . L e e NMEA 0183
Entrée de alimentation .. ... .o 10a20Vec.c
AP AE COUMBNE . Lo 600 mA
CaracterisSqUE IPX . IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes

Transducteur d’'imagerie verticale CHIRP Dual Spectre
XNT 9 HW DI T [température intégree]

Imagerie verticale

Fréquence de fonCtionnEmMIENT ... o 455 kHz
POMTBE VEIICAIE . . o 455 kHz : 122 m (400 pieds]
COUVBIIUNE oo 455kHz: 75° @ -10 dB dans 455 kHz
Puissance de sortie [MAX] . o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

Dual Spectrum

Fréquence de fonctionnement par defaut . ... ..o o 150 kHz - 220 kHz
POMtBE VBIICAIE . . o 366 m (1 200 pieds]
COUVEBITUIE © oottt e e Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large: 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit: 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]

—//| REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|{/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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Mesures de la téte de commande HELIX 5

HELIX 5 Support de montage a cardan

7.55in (191.77 mm)

Y

4.28in
(108.71 mm)

4.641in
(117.86 mm)

2.90

in (73.66 mm)
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3.30 in (83.82 mm)
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HELIX 5 Montage sur tableau de bord

7.55in (191.77 mm)

4.28in
(108.71 mm)

2.90 in (73.66 mm)

IR

A

2.17 in (55.12 mm)
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HELIX 7 SONAR G2

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . ..o 178 mm (7 pouces]
MatriCE OB PIXEIS . o oo WVGA 480V x 800H
TYPE O/ afICNagE. . o TFT couleur
RELIOBCIAIT AR o o ot LED
oMU CAE DN . o e e NMEA 0183
Entrée de alimentation .. ..o 10a20Vec.c
ABPE OB COUTANT . . ot 800 mA
Caracterisgue IPX . oo IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes

Transducteur DualBeam PLUS

XNT 9 20T [température intégree)

Fréquence de fONCTiONMEMENT. . . .o e 200 kHz, 83 kHz
POMtBE VBIICAIE . . o 457 m (1 500 pieds]
COUVBIIUNE o 60°@-10 dB dans 83 kHz, 20°@-10 dB dans 200 kHz
Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]

'-l REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|{/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 7 CHIRP GPS G2

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . ..o 178 mm (7 pouces]
MatriCE OB PIXEIS . o oo WVGA 480V x 800H
TYPE O/ afICNagE. . o TFT couleur
RELIOBCIAIT AR o o ot LED
oMU CAE DN . o e e NMEA 0183
Entrée de alimentation .. ..o 10a20Vec.c
ABPE OB COUTANT . . ot 850 mA
Caracterisgue IPX . oo IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes

Transducteur DualBeam PLUS CHIRP

XNT 9 20T (température intégree)

Fréquence de fONCTiONMEMENT. . . .o e 200 kHz, 83 kHz
POMtBE VBIICAIE . . o 457 m (1 500 pieds]
COUVBIIUNE o 60°@-10 dB dans 83 kHz, 20°@-10 dB dans 200 kHz
Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]

'-l REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|{/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 7 CHIRP GPS G2N

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . ..o 178 mm (7 pouces]
MatriCE OB PIXEIS . o oo WVGA 480V x 800H
TYPE O/ afICNagE. . o TFT couleur
RELIOBCIAIT AR o o ot LED
oMU CAE ON . L e NMEA 0183, Ethernet
Entrée de alimentation .. ..o 10a20Vec.c
ABPE OB COUTANT . . ot 900 mA
Caracterisgue IPX . oo IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de frequences BIUBTOOTh .. ... o 2402 a 2 480 MHz
PUISSANCE B SOMTIE .o 10 dBm typigue

Transducteur DualBeam PLUS CHIRP

XNT 9 20T (température intégree)

Fréquence de fONCTiONMEMENT. . . oo e 200 kHz, 83 kHz
POMtBE VBIICAIE . . o 457 m (1 500 pieds]
COUVBIIUNE o 60°@-10 dB dans 83 kHz, 20°@-10 dB dans 200 kHz
Puissance de sortie [MAX] ... o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

'-l REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|f/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 7 CHIRP DI G2, HELIX 7 CHIRP DI GPS G2

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . ..o 178 mm (7 pouces]
MatriCE OB PIXEIS . o oo WVGA 480V x 800H
TYPE O/ afICNagE. . o TFT couleur
RELIOBCIAIT AR o o ot LED
oMU CAE DN . o e e NMEA 0183
Entrée de alimentation .. ..o 10a20Vec.c
ABPE OB COUTANT . . ot 850 mA
Caracterisgue IPX . oo IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes

Transducteur d’'imagerie verticale CHIRP
XNT 9 DI T (température intégree]

Imagerie verticale

Fréguence de fonCHiONNEmMEBNt. .. o 455 kHz, 800 kHz
PO BE VB CAIE . . o 107 m (350 pieds)
COUVBIEUIE ot 75° @ -10 dB dans 455 kHz, 45° @ -10 dB dans 800 kHz
Puissance de sortie [MAX] .o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

DualBeam PLUS

Fréquence de fONCTiONMEMENT. . .. e 200 kHz, 455 kHz
POMtBE VBIICAIE . . oo 183 m (600 pieds)
COUVBIEUNE ot 28° @ -10 dB dans 200 kHz, 16° @ -10 dB dans 455 kHz
Puissance de sortie [MAX] ... 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

'-l REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|{/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX /7 CHIRP DI GPS G2N

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . ..o 178 mm (7 pouces]
MatriCE OB PIXEIS . o oo WVGA 480V x 800H
TYPE O/ afICNagE. . o TFT couleur
RELIOBCIAIT AR o o ot LED
oMU CAE ON . L e NMEA 0183, Ethernet
Entrée de alimentation .. ..o 10a20Vec.c
ABPE OB COUTANT . . ot 900 mA
Caracterisgue IPX . oo IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de frequences BIUBTOOTh .. ... o 2402 a 2 480 MHz
PUISSANCE B SOMTIE .o 10 dBm typigue

Transducteur d’'imagerie verticale CHIRP
XNT 9 DI T (température intégree]

Imagerie verticale

Frégquence de fonCtiONNEBmMEBNt. .. o 455 kHz, 800 kHz
PO BE VEIICAIE . . o 107 m (350 pieds)
COUVBIIUIE o 75° @ -10 dB dans 455 kHz, 45° @ -10 dB dans 800 kHz
Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

DualBeam PLUS

Fréquence de fONCTiONMEMENT. ... e 200 kHz, 455 kHz
POMtBE VBIICAIE . . oo 183 m (600 pieds)
COUVBIEUNE ot 28° @ -10 dB dans 200 kHz, 16° @ -10 dB dans 455 kHz
Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

'-l REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|{/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX /7 CHIRP SI GPS G2

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . ..o 178 mm (7 pouces]
MatriCE OB PIXEIS . o oo WVGA 480V x 800H
TYPE O/ afICNagE. . o TFT couleur
RELIOBCIAIT AR o o ot LED
oMU CAE DN . o e e NMEA 0183
Entrée de alimentation .. ..o 10a20Vec.c
ABPE OB COUTANT . . ot 850 mA
Caracterisgue IPX . oo IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes

Transducteur d’'imagerie latérale CHIRP
XNT 9 S1180T (température intégree)

Imagerie latérale

FrequUenCe de fONCTIONMEMEBNT. . .o e 455 kHz
Portee theorique d'imagerie latérale .. ... 61 m (200 pieds] d’'un c6te a I'autre
COUVEITUIE Lot (2] 86° @ -10 dB dans 455 kHz [couverture totale de 180°)
Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

DualBeam PLUS

Fréquence de fonCtiONNEmMEBNt. .. o 200 kHz, 83 kHz
PO BE VB CAIE . . o 457 m (1 500 pieds]
COUVBIEUNE ot 60° @ -10 dB dans 83 kHz, 20° @ -10 dB dans 200 kHz
Puissance de sortie [MAX] .o o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

'-l REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =] en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la composition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

fé REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX /7 CHIRP SI GPS G2N

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . ..o 178 mm (7 pouces]
MatriCE OB PIXEIS . o oo WVGA 480V x 800H
TYPE O/ afICNagE. . o TFT couleur
RELIOBCIAIT AR o o ot LED
oMU CAE ON . L e NMEA 0183, Ethernet
Entrée de alimentation .. ..o 10a20Vec.c
ABPE OB COUTANT . . ot 900 mA
Caracterisgue IPX . oo IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de frequences BIUBTOOTh .. ... o 2402 a 2 480 MHz
PUISSANCE B SOMTIE .o 10 dBm typigue

Transducteur d’'imagerie latérale CHIRP
XNT 9 S1180T (température intégree)

Imagerie latérale

Frégquence de fonCHiONNBmMEBNt. . .. o 455 kHz
Portée theorique d'imagerie [aterale . ... ... 61 m (200 pieds]) d'un cote a l'autre
COUVEITUIE ottt e e (2] 86° @ -10 dB dans 455 kHz [couverture totale de 180°)
Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

DualBeam PLUS

Frequence de fONCTiONMEMENT. . L. 200 kHz, 83 kHz
POMtBE VBIICAIE . . o 457 m (1 500 pieds]
COUVBIEUNE ot 60° @ -10 dB dans 83 kHz, 20° @ -10 dB dans 200 kHz
Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]

'-l REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|f/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX /7 GPS G2

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . ..o 178 mm (7 pouces]
MatriCE OB PIXEIS . o oo WVGA 480V x 800H
TYPE O/ afICNagE. . o TFT couleur
RELIOBCIAIT AR o o ot LED
oMU CAE DN . o e e NMEA 0183
Entrée de alimentation .. ..o 10a20Vec.c
ABPE OB COUTANT . . ot 800 mA
Caracterisgue IPX . oo IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes

|{/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 7 CHIRP GPS G3

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . ..o 178 mm (7 pouces]
MatriCE OB PIXEIS . o oo WVGA 480V x 800H
TYPE O/ afICNagE. . o TFT couleur
RELIOBCIAIT AR o o ot LED
oMU CAE DN . o e e NMEA 0183
Entrée de alimentation .. ..o 10a20Vec.c
ABPE OB COUTANT . . ot 850 mA
Caracterisgue IPX . oo IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes

Transducteur Dual Spectrum CHIRP
XNT 9 HW T (tempeérature integree]

Fréquence de fonctionnement par defaul .. .. oo 150 kHz - 220 kHz
POMtBE VBIICAIE . . o 305 m (1 000 pieds]
COUVBIEUNE o Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large : 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit : 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sortie [MAX] ... 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

'-l REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|{/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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ICE HELIX 7 CHIRP GPS G3

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . ..o 178 mm (7 pouces]
MatriCE OB PIXEIS . oo WVGA 480V x 800H
TYPE O/ afICNagE. . o TFT couleur
REIIOBCIAITAGE . . o ot LED
oMU CAE DN . L e e NMEA 0183
Entrée de alimentation .. ... 10a20Vec.c
ABPEI OB COUTANT . o 850 mA
Caracterisgue IPX . o IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes

Transducteur Dual Spectre ICE

X191521
Fréequence de fonctionnement par d&faut ... o 150 kHz - 220 kHz
POMtBE VBIICAIE . . oo 122 m (400 pieds)
COUVBIEUNE ot 15°-21°@-3 dB dans 130-250 kHz
Puissance de sortie [MAX] ... 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

'-l REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|{/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 7 CHIRP MEGA DI GPS G3

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . ..o 178 mm (7 pouces]
MatriCE OB PIXEIS . o oo WVGA 480V x 800H
TYPE O/ afICNagE. . o TFT couleur
RELIOBCIAIT AR o o ot LED
oMU CAE DN . o e e NMEA 0183
Entrée de alimentation .. ..o 10a20Vec.c
ABPE OB COUTANT . . ot 850 mA
Caracterisgue IPX . oo IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes

Transducteur d’'imagerie verticale CHIRP MEGA
XNT 9 HW MDI 75 T (température integree]
Imagerie verticale
Fréquence de fonCtioNnEMENT ... o 455 kHz, MEGA

POIBE VEIICAlE . . . oo 455 kHz: 107 m (350 pieds]
MEGA : 38 m [125 pieds ]

COUVBIEUIE ot 455kHz: 75° @ -10 dB dans 455 kHz
MEGA : 75° @ -10 dB dans MEGA kHz

Puissance de sortie [MAX] . o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

Dual Spectrum

Fréquence de fonctionnement par defaul .. .. o 150 kHz - 220 kHz
POMBE VBIICAIE . . o 305 m (1 000 pieds]
COUVBIEUNE ot e Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large : 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit : 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sartie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]

'-l REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|{/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 7 CHIRP MEGA SI GPS G3

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . ..o 178 mm (7 pouces]
MatriCE OB PIXEIS . . oo WVGA 480V x 800H
TYPE O/ afICNagE. . o TFT couleur
RO AIT AR . oo LED
oMU CAE DN . L e e NMEA 0183
ENtree de alimentation ... .o 10a20Vec
ABPEI OB COUTANT . o 850 mA
Caracterisque IPX . o IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes

Transducteur d’'imagerie latérale CHIRP MEGA
XNT 9 HW MSI 150 T {température intégrée]
Imagerie latérale

Frequence de fonCtiONNEMEBNT . ... 455 kHz, MEGA

PR VBIICAlE . oo 455 kHz : 146 m (80 pieds]
MEGA : 76 m (250 fpieds]

COUVBIIUIE ot 455kHz: 75° @ -10 dB dans 455 kHz
MEGA : 75° @ -10 dB dans MEGA kHz

Puissance de sortie [MAX] .. o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

Imagerie verticale
Fréquence de fonCtioNnEMENT ... o 455 kHz, MEGA

POITBE VBIICAlE . oo 455 kHz : 38 m (125 pieds]
MEGA: 23 m (75 pieds ]

UV BIEUNE ot e 455kHz: 75° @ -10 dB dans 455 kHz
MEGA : 75° @ -10 dB dans MEGA kHz

Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

Dual Spectrum

Fréquence de fonctionnement par defaut .. .. o 150 kHz - 220 kHz
PR VBIICAIE . oo 305 m (1 000 pieds]
COUV BN ot Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large : 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit : 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sartie [MAX] ..o o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

=/ | REMARQUE : Humminbhird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|{é| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 7 CHIRP GPS G3N

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . . ..o 178 mm (7 pouces]
MatriCE OB PIXEIS oo WVGA 480V x 800H
Type A affiChage. .. o TFT couleur
RO AIT AR . oo LED
COMIMIUNICAEION . L e NMEA 0183, Ethernet
Entrée de alimentation .. ... .o 10a20Vec.c
AP AE COUMBNE . Lo 900 mA
CaracterisSqUE IPX . IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de frequences BIUBtOOth .. ... o 2 402 a 2 480 MHz
PUISSANCE B SOMTIE .« ottt e 10 dBm typigue

Transducteur Dual Spectrum CHIRP
XNT 9 HW T (température intégree)

Fréquence de fonctionnement par defaut .. ... o 150 kHz - 220 kHz
POMTBE VEIICAIE . . o 305 m (1 000 pieds]
COUVBIIUIE o Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large : 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit : 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]
'-l REMARQUE : Humminhird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches

thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|{é| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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ICE HELIX 7 CHIRP GPS G3N

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . ..o 178 mm (7 pouces]
MatriCE OB PIXEIS . oo WVGA 480V x 800H
TYPE O/ afICNagE. . o TFT couleur
REIIOBCIAITAGE . . o ot LED
oMU CAE DN . L e NMEA 0183, Ethernet
Entrée de alimentation .. ... 10a20Vec.c
ABPEI OB COUTANT . o 900 mA
Caracterisgue IPX . o IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de frequences BIUBtOOTh .. ... o 2402 a 2 480 MHz
PUISSANCE B SOMTIE . it e 10 dBm typigue

Transducteur Dual Spectre ICE

X191521
Fréequence de fonctionnement par d&faut .. .. o 150 kHz - 220 kHz
POMtBE VBIICAIE . . ot 122 m (400 pieds)
COUVBIEUNE ot 15°-21°@-3 dB dans 130-250 kHz
Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

Transducteur Dual Spectrum CHIRP

XNT 9 HW T [température intégréee)

Fréquence de fonctionnement par defaut .. ..o o 150 kHz - 220 kHz
POITBE VEIICAIE . . o 305 m (1 000 pieds]
COUVBIIUIE o e Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large: 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit: 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sortie [MAX] .o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

'-l REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =] en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la composition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|{é| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 7 CHIRP MEGA DI GPS G3N

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . . ..o 178 mm (7 pouces]
MatriCE OB PIXEIS oo WVGA 480V x 800H
Type A affiChage. .. o TFT couleur
RO AIT AR . oo LED
COMIMIUNICAEION . L e NMEA 0183, Ethernet
Entrée de alimentation .. ... .o 10a20Vec.c
AP AE COUMBNE . Lo 900 mA
CaracterisSqUE IPX . IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de frequences BIUBtOOth .. ... o 2 402 a 2 480 MHz
PUISSANCE B SOMTIE .« ottt e 10 dBm typigue

Transducteur d’'imagerie verticale CHIRP MEGA
XNT 9 HW MDI 75 T (tempeérature integree]
Imagerie verticale
Frequence de fonCtiONNEMEBNT ..o e 455 kHz, MEGA

POMtBE VBIICAIE . . oo 455 kHz : 107 m (350 pieds]
MEGA : 38 m (125 pieds )

COUVBIEUNE ot e 455kHz:75° @ -10 dB dans 455 kHz
MEGA : 75° @ -10 dB dans MEGA kHz

Puissance de sortie [MAX] ... 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]

Dual Spectrum

Fréquence de fonctionnement par defaut .. .. o 150 kHz - 220 kHz
POIEBE VBITICAIE . . o 305 m (1 000 pieds]
COUVBIEUNE ot e Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large : 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit : 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

=/ | REMARQUE : Humminbhird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|{é| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 7 CHIRP MEGA SI GPS G3N

La téte de commande

Dimension de I'écran (diagonale] ..............ooooe
Matrice de pixels. ...
Typed'affichage. ...
REtroéclairage . .. ..o
Communication. . ...
Entrée de alimentation .............. ... ...
Appeldecourant. ... ...
Caractérisque IPX . ... o
Gamme de fréquences Bluetooth......................

Puissancedesortie ...........c i

Transducteur d’'imagerie latérale CHIRP MEGA
XNT 9 HW MSI 150 T [tempeérature intégree]

Imagerie latérale

Fréequence de fonctionnement ........................

Portéeverticale . ........... .

COUVBITUME ot e

Puissance de sortie ([MAX] ...

Imagerie verticale

Fréquence de fonctionnement ........................

Portéeverticale . ..............

COUVEITUIB L.

Puissance de sortie ([MAX] ...

Spécifications

.................................................... 178 mm (7 pouces]
.................................................... WVGA 480V x 800H

........................................................... TFT couleur

.................................................. NMEA 0183, Ethernet

.......................................................... 10a20Vece

.................... IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
..................................................... 2402 a 2 480 MHz

....................................................... 10 dBm typigue

........................................................ 435 kHz, MEGA

............................................ 455 kHz : 146 m (480 pieds]

MEGA : 76 m (250 fpieds)

................................... 455kHz: 75° @ -10 dB dans 455 kHz

MEGA: 75° @ -10 dB dans MEGA kHz

......................... 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]

........................................................ 455 kHz, MEGA

............................................. 455 kHz : 38 m (125 pieds)

MEGA: 23 m (75 pieds ]

.................................... 455kHz: 75° @ -10 dB dans 455 kHz

MEGA: 75° @ -10 dB dans MEGA kHz

......................... 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

270



Dual Spectrum

Frequence de fonctionnement par defaut . ... ..o 150 kHz - 220 kHz
POITBE VEIICAIE . . o 305 m (1 000 pieds]
COUVBIEUIE ot Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large : 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit: 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]

'-A REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =] en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|f/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 7 CHIRP GPS G4

La téte de commande

Dimension de I'ecran [(diagonale] . . ..o 178 mm (7 pouces]
MatriCE OB PIXEIS . . oo WSVGA 600V x 1024H
TyPe A affiCNage. . o TFT couleur
RO AIT AR . oo LED
COMIMIUNICAEION . L e NMEA 0183
ENtree de alimentation .. .o 10a20Vec
AP OE COUMBNT . Lo 900 mA
Caracterisque IPX . o IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes

Transducteur Dual Spectrum CHIRP

XNT 9 HW T [température intégree)

Fréquence de fonctionnement par defaut .. .. o 150 kHz - 220 kHz
PO BE VEIICAIE . . o 305 m (1 000 pieds]
COUVBIIUIE o Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large: 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit : 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sortie [MAX] . o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

=/ | REMARQUE : Humminbhird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =] en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|f/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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ICE HELIX 7 CHIRP GPS G4

La téte de commande

Dimension de 'écran [diagonale] . . ..o 178 mm (7 pouces]
MatriCE OB PIXEIS o ot WSVGA 600V x 1024H
Type A affiChage. .. o TFT couleur
RO AIT AR . oo LED
COMIMIUNICAEION . L e e NMEA 0183
Entrée de alimentation .. ... .o 10a20Vec.c
AP COUMANE . Lo 900 mA
CaracterisqQUE IPX . IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes

Transducteur Dual Spectre ICE

X191521
Fréquence de fonctionnement par defaut .. ... . 150 kHz - 220 kHz
POMEBE VEIICAIE . . o 122 m (400 pieds)
COUVBIIUIE ot 15°-21°@-3 dB dans 130-250 kHz
Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

Transducteur Dual Spectrum CHIRP

XNT 9 HW T (Inclus avec les modeles Toutes Saisons seulement; température intégree]

Fréquence de fonctionnement par defaut .. .. o 150 kHz - 220 kHz
POMTBE VBIICAIE . . o 305 m (1 000 pieds]
COUVBIIUNE ot Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large : 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit : 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sortie [MAX] .o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

=/ | REMARQUE : Humminhird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> —| en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|{é| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 7 CHIRP SI GPS G4

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . . ..o 178 mm (7 pouces]
MatriCE OB PIXEIS . o oo WSVGA 600V x 1024H
Type A affiChage. .. o TFT couleur
RELIOBCIAIT AR o o ot LED
COMIMIUNICAEION . L e NMEA 0183
Entrée de alimentation .. ..o 10a20Vec.c
AP AE COUMBNE . Lo 900 mA
Caracterisgue IPX . oo IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes

Transducteur d’'imagerie latérale CHIRP MEGA
XNT 9 HW SI T (température integree]

Imagerie latérale

Fréquence de fonCtioNnEMENT ... o 455 kHz, MEGA
POMtBE VBIICAIE . . o 455 kHz : 38 m (125 pieds)
COUVBITUTE e 455 kHz:150° @ -10 dB dans 455 kHz
Puissance de sortie [MAX] ... 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]

Imagerie verticale

Frequence de fOnCtiONNMEMEBNT L. . 455 kHz
POMtBE VBIICAIE . . o 455 kHz : 38 m (125 pieds)
COUVEBITUTE oot 455 kHz: 75° @ -10 dB dans 455 kHz
Puissance de sartie [MAX] ... 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]

Dual Spectrum

Fréquence de fonctionnement par defaut .. ... o 150 kHz - 220 kHz
POMtBE VBIICAIE . . o 305 m (1 000 pieds]
COUVBIEUNE ot Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large : 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit : 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sortie [MAX] .o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

'-l REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|{/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 7 CHIRP MEGA DI GPS G4

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . . ..o 178 mm (7 pouces]
MatriCE OB PIXEIS oo WSVGA 600V x 1024H
Type A affiChage. .. o TFT couleur
RO AIT AR . oo LED
oMU CAEION . L e e NMEA 0183
Entrée de alimentation .. ... .o 10a20Vec.c
AP AE COUMBNE . Lo 900 mA
CaracterisSqUE IPX . IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes

Transducteur d’'imagerie verticale CHIRP MEGA
XNT 9 HW MDI 75 T (tempeérature integree]
Imagerie verticale
Frequence de fonCtiONNEMEBNT .. o 455 kHz, MEGA

POMtBE VBIICAIE . . o 455 kHz : 107 m (350 pieds]
MEGA : 38 m (125 pieds )

COUVBIEUNE oot 455kHz: 75° @ -10 dB dans 455 kHz
MEGA : 75° @ -10 dB dans MEGA kHz

Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]

Dual Spectrum

Fréquence de fonctionnement par defaut .. .. o 150 kHz - 220 kHz
POITBE VBITICAIE . . o 305 m (1 000 pieds]
COUVBIEUIE et Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large : 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit : 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sortie [MAX] .o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

'-l REMARQUE : Humminhird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|{é| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 7 CHIRP MEGA SI GPS G4

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . . ..o 178 mm (7 pouces]
MatriCE OB PIXEIS . o oo WSVGA 600V x 1024H
Type A affiChage. .. o TFT couleur
RELIOBCIAIT AR o o ot LED
COMIMIUNICAEION . L e NMEA 0183
Entrée de alimentation .. ..o 10a20Vec.c
AP AE COUMBNE . Lo 900 mA
Caracterisgue IPX . oo IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes

Transducteur d’'imagerie latérale CHIRP MEGA
XNT 9 HW MSI 150 T [température intégree]
Imagerie latérale

Fréquence de fonCtioNnEMENT ... o 455 kHz, MEGA

POMtBE VBIICAIE . . o 455 kHz : 146 m (80 pieds)
MEGA : 76 m (250 fpieds)

COUVBITUNE oo 455kHz:75° @ -10 dB dans 455 kHz
MEGA: 75° @ -10 dB dans MEGA kHz

Puissance de sortie [MAX] ... 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]

Imagerie verticale
Frequence de fonCtiONNEMEBNT . . o 455 kHz, MEGA

POMtBE VBIICAIE . . o 455 kHz : 38 m (125 pieds)
MEGA : 23 m (75 pieds ]

COUVBITUNR & ottt e 455kHz: 75° @ -10 dB dans 455 kHz
MEGA : 75° @ -10 dB dans MEGA kHz

Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]

Dual Spectrum

Fréquence de fonctionnement par defaut .. .. o 150 kHz - 220 kHz
POMBE VBIICAIE . . o 305 m (1 000 pieds]
COUVBIEUNE ot Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large : 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit : 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

—//| REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|{/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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Mesures de la téte de commande HELIX 7 G2/G2N, G3/G3N et G4

HELIX 7 G2/G2N, G3/G3N et G4 Support de montage a cardan

10.54 in (267.72 mm)

A

544 in
(138.18 mm)

5.80in
(147.32 mm)

2.97 in (75.44 mm)

f

A

V cr Y ot ¥

U

3.60 in (91.44 mm)
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HELIX 7 G2/G2N, G3/G3N et G4 Montage sur tableau de bord

10.54 in (267.72 mm)

Y

A

5.44 in
(138.18 mm)

Spécifications

2.97 in (75.44 mm)

A

2.17 in (65.12 mm)
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HELIX 7 CHIRP GPS G4N

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . . ..o 178 mm (7 pouces]
MatriCE OB PIXEIS oo WSVGA 600V x 1024H
Type A affiChage. .. o TFT couleur
RO AIT AR . oo LED
COMMUNICALION. L Bluetooth, NMEA 0183, NMEA 2000, Ethernet, sans fil
Entrée de alimentation .. ... .o 10a20Vec.c
AP COUMBNE . Lo 950 mA
CaracterisSqQUE IPX . IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de frequences BIUBtOOth .. ... o 2 402 a 2 480 MHz
PUISSANCE B SOMTIE .o ottt e 10 dBm typigue

Transducteur Dual Spectrum CHIRP
XNT 9 HW T (température intégree)

Fréquence de fonctionnement par defaut .. ... o 150 kHz - 220 kHz
POMTBE VEIICAIE . . o 305 m (1 000 pieds]
COUVBIIUIE o Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large : 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit : 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]
'-l REMARQUE : Humminhird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> —| en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches

thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|{é| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 7 CHIRP MEGA DI GPS G4N

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . . ..o 178 mm (7 pouces]
MatriCE OB PIXEIS oo WSVGA 600V x 1024H
Type A affiChage. .. o TFT couleur
RO AIT AR . oo LED
COMMUNICALION. L Bluetooth, NMEA 0183, NMEA 2000, Ethernet, sans fil
Entrée de alimentation .. ... .o 10a20Vec.c
AP COUMBNE . Lo 950 mA
CaracterisSqQUE IPX . IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de frequences BIUBtOOth .. ... o 2 402 a 2 480 MHz
PUISSANCE B SOMTIE .o ottt e 10 dBm typigue

Transducteur d’imagerie verticale CHIRP MEGA
XNT 9 HW MDI 75 T (tempeérature integree]
Imagerie verticale
Frequence de fonCtiONMEMEBNT ..o 455 kHz, MEGA

POMtBE VBIICAIE . . oo 455 kHz : 107 m (350 pieds]
MEGA : 38 m (125 pieds )

COUVBIEUNE oot 455kHz: 75° @ -10 dB dans 455 kHz
MEGA : 75° @ -10 dB dans MEGA kHz

Puissance de sortie [MAX] ... o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]

Dual Spectrum

Fréquence de fonctionnement par defaut .. ... 150 kHz - 220 kHz
POIEBE VEITICAIE . . o 305 m (1 000 pieds]
COUVBIEUIE ot Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large : 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit : 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

=/ | REMARQUE : Humminbhird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|{é| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 7 CHIRP MEGA SI GPS GA4N

La téte de commande

Dimension de I'écran (diagonale] . ................. ...
Matrice de PiXels. ...
Typedaffichage. .............. i
REtroéclairage . .. ...
Communication. . ...
Entrée de alimentation ............. ... oo
Appeldecourant. ...
Caractérisque IPX ...
Gamme de fréequences Bluetooth.................. ...,

Puissance de sortie ...t

Transducteur d’'imagerie latérale CHIRP MEGA
XNT 9 HW MSI 150 T (température intégree]

Imagerie latérale

Fréquence de fonctionnement ........................

Portéeverticale . ........... ..

COUVEBITUME ot

Puissance de sortie ([MAX] ... .o

Imagerie verticale

Fréquence de fonctionnement ........................

Porteeverticale . ........ . o

COUVEIEUME Lo

Puissance de sortie ([MAX] .. ...

.................................................... 178 mm (7 pouces]
.................................................. WSVGA 600V x 1024H

........................................................... TFT couleur

..................... Bluetooth, NMEA 0183, NMEA 2000, Ethernet, sans fil

.......................................................... 10a20Vece

.................... IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
..................................................... 2 402 a 2 480 MHz

....................................................... 10 dBm typigue

........................................................ 455 kHz, MEGA

............................................ 455 kHz : 146 m (480 pieds]

MEGA : 76 m (250 fpieds)

................................... 455kHz: 75° @ -10 dB dans 455 kHz

MEGA: 75° @ -10 dB dans MEGA kHz

......................... 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

........................................................ 4355 kHz, MEGA

............................................. 455 kHz : 38 m (125 pieds]

MEGA: 23 m (75 pieds ]

.................................... 455kHz: 75° @ -10 dB dans 455 kHz

MEGA: 75° @ -10 dB dans MEGA kHz

......................... 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]
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Dual Spectrum

Fréquence de fonctionnement par defaul .. .. o 150 kHz - 220 kHz
POMtBE VBIICAIE . . o 305 m (1 000 pieds]
COUVBIIUIE o Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large : 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit : 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sartie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

.-l REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|f/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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Mesures de la téte de commande HELIX 7 G4AN

HELIX 7 GAUN Support de montage a cardan

B 10.54 in (267.71 mm)

5.84in
(148.46 mm)

544 in
(138.14 mm)

POO®OO

5.84"
(148.46 mm)

—_

( )y

3.55" (90.24 mm)
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HELIX 7 GUN Montage sur tableau de bord

- 10.54 in (267.71 mm) .
A
544 in
(138.14 mm)
mm

|

2.97" (75.44 mm)

= —

‘-

2.17" (55.12 mm)
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HELIX 8 CHIRP GPS G3N

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . . ..o 203 mm (8 pouces]
MatriCE OB PIXEIS . oo WVGA 600V x 1024H
Type A affiChage. .. o TFT couleur
RO AIT AR . oo LED
COMIMIUNICAEION . L NMEA 0183, Ethernet
Entrée de alimentation .. ... oo 10a20Vec.c
APPEI OB COUMBNT . L o 1.8 amperes
CaracterisSqQUE IPX . IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de frequences BIUBtOOth .. ... o 2 402 a 2 480 MHz
PUISSANCE B SOMTIE .« ottt e 10 dBm typigue

Transducteur Dual Spectrum 2D CHIRP
XNT 9 HW T (température intégree)

Fréquence de fonctionnement par defaut .. ... o 150 kHz - 220 kHz
POMTBE VEIICAIE . . o 305 m (1 000 pieds]
COUVBIIUIE o Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large : 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit : 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

'-l REMARQUE : Humminhird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> —| en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|{é| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 8 CHIRP MEGA DI GPS G3N

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . ..o 203 mm (8 pouces]
MatriCE OB PIXEIS . o oo WVGA 600V x 1024H
TYPE O afICNagE. . o TFT couleur
RELIOBCIAITAGE o o ot LED
oMU CAE ON . L e e NMEA 0183, Ethernet
Entrée de alimentation .. ..o 10a20Vec.c
ABPEI OB COUTANT . o e 1,8 amperes
Caracterisgue IPX . o IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de frequences BIUBTOOTh .. ... o 2402 a 2 480 MHz
PUISSANCE B SOMTIE oo 10 dBm typigue

Transducteur d’'imagerie verticale CHIRP MEGA
XNT 9 HW MDI 75 T (tempeérature integree]
Imagerie verticale
Fréquence de fonCtioNnEmMENT ... o 455 kHz, MEGA

POMTBE VBIICAIE . . . oo 455 kHz: 107 m [350 pieds]
MEGA : 38 m (125 pieds ]

COUVBIEUIE oo 455kHz: 75° @ -10 dB dans 455 kHz
MEGA : 75° @ -10 dB dans MEGA kHz

Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

Dual Spectrum

Fréquence de fonctionnement par defaul .. .. o 150 kHz - 220 kHz
POMtBE VBIICAIE . . o 305 m (1 000 pieds]
COUVBIEUNE ot Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large : 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit : 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sartie [MAX] ... 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

'-l REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|{/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 8 CHIRP MEGA SI+GPS G3N

La téte de commande

Dimension de I'écran (diagonale] . .....................
Matrice de pixels. ...
Typedaffichage. .............. o
RELrOECIairage . .. ..o
Communication. ...
Entrée de alimentation ................. . ... .. .. ...,
Appeldecourant. ...
Caractérisque IPX . ...
Gamme de fréequences Bluetooth......................

Puissance de sortie ...

Transducteur d’'imagerie latérale CHIRP MEGA
XM S HW MSI T [température intégrée)

Imagerie latérale

Fréequence de fonctionnement ...................... ..

Portéeverticale . ..............

COUVBITUME et

Puissance de sortie ([MAX] ...

Imagerie verticale

Frequence de fonctionnement ........................

Porteeverticale . ........ . o

COUVEITUE Lo

Puissance de sortie ([MAX] ...

.................................................... 203 mm (8 pouces]
................................................... WVGA 600V x 1024H

........................................................... TFT couleur

.................................................. NMEA 0183, Ethernet
.......................................................... 10a20Vec.c
.......................................................... 1,8 amperes
.................... IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
..................................................... 2402 a 2 480 MHz

....................................................... 10 dBm typigue

................................................ 435 kHz, 800 kHz, MEGA

............................................ 455 kHz : 244 m (800 pieds]

800 kHz: 76 m (250 pieds]
MEGA : 122 m (400 fpieds]

................................... 455kHz: 86° @ -10 dB dans 455 kHz

800 kHz : 86° @ -10 dB dans 800 kHz
MEGA : 86° @ -10 dB dans MEGA kHz

......................... 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

................................................ 455 kHz, 800 kHz, MEGA

............................................ 455 kHz: 122 m (400 pieds]

800 kHz : 38 m [125 pieds]
MEGA : 61 m (200 pieds ]

.................................... 455kHz: 75° @ -10 dB dans 455 kHz

800 kHz : 45° @ -10 dB dans 800 kHz
MEGA: 75° @ -10 dB dans MEGA kHz

......................... 500 watts (efficace], 4 000 watts [créte a créte)
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Dual Spectrum

Frequence de fonctionnement par defaut . ... ..o 150 kHz - 220 kHz
POMtBE VBIICAIE . . o 305 m (1 000 pieds]
COUVBIEUTE oo e Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large: 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit : 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]

—//| REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|{/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 8 CHIRP GPS GAN

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . ..o 203 mm (8 pouces]
MatriCE OB PIXEIS . o oo WVGA 600V x 1024H
TYPE O afICNagE. . o TFT couleur
RELIOBCIAITAGE o o ot LED
COMMUNICATION . e Bluetooth, NMEA 0183, NMEA 2000, Ethernet, sans fil
Entrée de alimentation .. ..o 10a20Vec.c
ABPEI OB COUTANT . e 1.8 amperes
Caracterisgue IPX . o IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de frequences BIUBTOOTh .. ... o 2402 a 2 480 MHz
PUISSANCE B SOMTIE .o 10 dBm typigue

Transducteur Dual Spectrum 2D CHIRP
XNT 9 HW T (température integree]

Fréquence de fonctionnement par defaul .. .. oo 150 kHz - 220 kHz
POMtBE VBIICAIE . . o 366 m (1 200 pieds]
COUVBIIUNE o Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large : 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit : 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

'-l REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|{/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 8 CHIRP MEGA DI GPS G4N

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . ..o 203 mm (8 pouces]
MatriCE OB PIXEIS . o oo WVGA 600V x 1024H
TYPE O afICNagE. . o TFT couleur
RELIOBCIAITAGE o o ot LED
COMMUNICATION . e Bluetooth, NMEA 0183, NMEA 2000, Ethernet, sans fil
Entrée de alimentation .. ..o 10a20Vec.c
ABPEI OB COUTANT . e 1,8 amperes
Caracterisque IPX . o IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de frequences BIUBTOOTh .. .. o 2402 a 2 480 MHz
PUISSANCE B SOMTIE oo 10 dBm typigue

Transducteur d’'imagerie verticale CHIRP MEGA
XNT 9 HW MDI 75 T (tempeérature integree]
Imagerie verticale
Fréquence de fonCtioNnEMENT ... o 455 kHz, MEGA

POMBE VBIICAIE . . . oo 455 kHz: 107 m (350 pieds]
MEGA : 38 m (125 pieds ]

COUVBIEUIE oo 455kHz: 75° @ -10 dB dans 455 kHz
MEGA : 75° @ -10 dB dans MEGA kHz

Puissance de sortie [MAX] .o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

Dual Spectrum

Fréquence de fonctionnement par defaul .. .. o 150 kHz - 220 kHz
POMtBE VBIICAIE . . o 366 m (1 200 pieds]
UV BN ot Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large : 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit : 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

'-l REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|{/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 8 CHIRP MEGA SI+GPS GAN

La téte de commande

Dimension de I'écran (diagonale] ..............ooooe
Matrice de pixels. ...
Typed'affichage...............oooii i
REtroéclairage . .. ...
Communication. . ...
Entrée de alimentation .............. ... ...
Appeldecourant. ...
Caractérisque IPX. ... oo
Gamme de fréquences Bluetooth......................

Puissancedesortie ..........co i

Transducteur d’'imagerie latérale CHIRP MEGA
XM 9 HW MSI T (température intégree]

Imagerie latérale

Frequence de fonctionnement ........................

Portéeverticale . ........... .

COUVBITUME ot e

Puissance de sortie ([MAX] ...

Imagerie verticale

Fréquence de fonctionnement ........................

Portéeverticale . ............. .

COUVBIEUIB L.

Puissance de sortie ([MAX] ...

.................................................... 203 mm (8 pouces]
................................................... WVGA 600V x 1024H

........................................................... TFT couleur

..................... Bluetooth, NMEA 0183, NMEA 2000, Ethernet, sans fil
.......................................................... 10a20Vec.c
.......................................................... 1,8 amperes
.................... IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
..................................................... 2402 a 2 480 MHz

....................................................... 10 dBm typigue

................................................ 455 kHz, 800 kHz, MEGA

............................................ 455 kHz : 244 m (800 pieds]

800 kHz: 76 m (250 pieds]
MEGA : 122 m (400 fpieds]

................................... 455 kHz : 86° @ -10 dB dans 455 kHz

800 kHz : 86° @ -10 dB dans 800 kHz
MEGA : 86° @ -10 dB dans MEGA kHz

......................... 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]

................................................ 435 kHz, 800 kHz, MEGA

............................................ 455 kHz : 122 m (400 pieds]

800 kHz: 38 m (125 pieds]
MEGA : 61 m (200 pieds )

.................................... 455kHz: 75° @ -10 dB dans 455 kHz

800 kHz : 45° @ -10 dB dans 800 kHz
MEGA: 75° @ -10 dB dans MEGA kHz

......................... 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]
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Dual Spectrum

Fréquence de fonctionnement par defaul .. .. o 150 kHz - 220 kHz
POMtBE VBIICAIE . . o 366 m (1 200 pieds]
COUVBIEUNE ot Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large: 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit: 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sartie [MAX] ... 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

=//| REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|~:/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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Mesures de la téte de commande HELIX 8

A

HELIX 8 Support de montage a cardan

13.44" (341.38 mm)

Y

7.114"
(180.7 mm)

ONONONONORO)

7.251"
(184.18 mm)

4.103" (104.22 mm)
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HELIX 8 Montage sur tableau de bord

11.998" (304.75 mm)

6.623"
(168.22 mm)

OONONONORU

Spécifications

3.938" (100.03 mm)

-
-

-

1.220"
(30.99 mm)

g

m— .

Py P L NN

P

3.674" (93.32 mm)
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HELIX 9 CHIRP GPS G2N

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] ... .o 228,6 mm (9 pouces]
MatriCE OB PIXBIS . o oottt WVGA 480V x 800H
TYPE O/ afICNagE. . o TFT couleur
RO AIT AR . oo LED
oMU CAE DN . L e NMEA 0183, Ethernet
Entree de alimentation .. ..o 10a20Vec.c
ABPEI OB COUTANT . o e 1,3 amperes
CaracterisgUE IPX . IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de frequences BIUBTOOTh .. ... o 2402 a 2 480 MHz
PUISSANCE OB SOMTIB « oo oo 10 dBm typigue

Transducteur DualBeam PLUS CHIRP

XNT 9 20T (température intégree)

Fréguence de fONCTiONMEMENT. . . .. 200 kHz, 83 kHz
POMEBE VBIICAIE . . o 457 m (1 500 pieds]
COUVBITUNE ot 60°@-10 dB dans 83 kHz, 20°@-10 dB dans 200 kHz
Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

.-l REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|f/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.

295 Spécifications



HELIX 3 CHIRP DI GPS G2N

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] ... .o 228,6 mm (9 pouces]
MatriCE OB PIXEIS . o oo WVGA 480V x 800H
TYPE O/ afICNagE. . o TFT couleur
RELIOBCIAIT AR o o ot LED
oMU CAE ON . L e NMEA 0183, Ethernet
Entrée de alimentation .. ..o 10a20Vec.c
ABPEI OB COUTANT . o e 2,5 amperes
Caracterisgue IPX . oo IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de frequences BIUBTOOTh .. ... o 2402 a 2 480 MHz
PUISSANCE B SOMTIE .o 10 dBm typigue

Transducteur d’'imagerie verticale CHIRP

XNT 9 DI T (température intégree]

Imagerie verticale

Fréquence de fonCtiONNEBmMEBNt. . .. o 455 kHz, 800 kHz
PO BE VEIICAIE . . o 107 m (350 pieds)
COUVBIIUIE ot 75° @ -10 dB dans 455 kHz, 45° @ -10 dB dans 800 kHz
Puissance de sortie [MAX] .o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

DualBeam PLUS

Fréquence de fONCTiONMEMENT. . .. e 200 kHz, 455 kHz
POMtBE VBIICAIE . . oo 183 m (600 pieds)
COUVBIEUNE ot e 28° @ -10 dB dans 200 kHz, 16° @ -10 dB dans 455 kHz
Puissance de sortie [MAX] ... 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

'-l REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|{/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 9 CHIRP DI GPS G2N (CHIRP MEGA DI}

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] ... .o 228,6 mm (9 pouces]
MatriCE OB PIXEIS . o oo WVGA 480V x 800H
TYPE O/ afICNagE. . o TFT couleur
RELIOBCIAIT AR o o ot LED
oMU CAE ON . L e NMEA 0183, Ethernet
Entrée de alimentation .. ..o 10a20Vec.c
ABPEI OB COUTANT . o e 1,3 amperes
Caracterisgue IPX . oo IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de frequences BIUBTOOTh .. ... o 2402 a 2 480 MHz
PUISSANCE B SOMTIE .o 10 dBm typigue

Transducteur d’'imagerie verticale CHIRP MEGA
XM 9 MDI T (temperature intégree)

Imagerie verticale
Fréquence de fonCtioNNemEBNt. .. o 455 kHz, 800 kHz, MEGA

PO BB VBIICAlE . oo 455 kHz: 122 m (400 pieds]
800 kHz : 38 m [125 pieds]
MEGA : 38 m [125 pieds)

COUVBIIUIE ot 75° @ -10 dB dans 455 kHz
45° @ -10 dB dans 800 kHz
MEGA : 75° @ -10 dB dans MEGA kHz

Puissance de sortie [MAX] ..o o 500 Watts (efficace], 4 000 Watts (créte a créte]

Dual Spectrum

Fréquence de fONCTiONMEMENT. ... e 150 kHz - 220 kHz
POMtBE VBIICAIE . . o 305 m (1 000 pieds]
UV BIEUNE ot Complet: 42°@-10 dB in 150-220 kHz

Large: 42°@-10 dB in 140-200 kHz
Etroit: 25°@-10 dB in 180-240 kHz

Puissance de sartie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]

'-l REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|{/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 9 CHIRP SI GPS G2N [CHIRP MEGA SI]

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . . ..o 228,6 mm (9 pouces]
MatriCE OB PIXEIS oo WVGA 480V x 800H
Type A affiChage. .. o TFT couleur
RO AIT AR . oo LED
COMIMIUNICAEION . L e NMEA 0183, Ethernet
Entrée de alimentation .. ... .o 10a20Vec.c
ADPEL OB COUMBNT . Lo 2,5 amperes
CaracterisSqUE IPX . IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de frequences BIUBtOOth .. ... o 2 402 a 2 480 MHz
PUISSANCE B SOMTIE .« ottt e 10 dBm typigue

Transducteur d’'imagerie latérale CHIRP MEGA
XM 9 20 MSIT (temperature intégree]

Imagerie latérale
Fréguence de fOnCLiONMEMEBNT. ..o 455 kHz, 800 kHz, MEGA

POrtEe theorigQUE . o 455 kHz : 244 m (800 pieds] d'un coté a l'autre
800 kHz: 76 m (250 pieds] d’'un coté a l'autre
MEGA : 76 m [250 pieds] d'un c6te a I'autre

COUVEITUTE oo (2] 86° @ -10 dB dans 455 kHz [couverture totale de 180°)
(2] 55° @ -10 dB dans 800 kHz [couverture totale de 130°)
MEGA : (2] 86° @ -10 dB dans 455 kHz [couverture totale de 180°)

Puissance de sortie [MAX] ... o 500 Watts (efficace], 4 000 Watts [créte a créte]

Imagerie verticale
Fréquence de fonCtioNnNemEBNt. .. o 4355 kHz, 800 kHz, MEGA

POMTEE VEITICAIE . . o 455 kHz : 122 m (400 pieds]
800 kHz: 38 m (125 pieds]
MEGA : 38 m (125 pieds]

COUVBIEUNE ot 75° @ -10 dB dans 455 kHz
45° @ -10 dB dans 800 kHz
MEGA: 75° @ -10 dB dans MEGA kHz

Puissance de sortie [MAX] .o 500 Watts (efficace], 4000 Watts (créte a créete]
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DualBeam PLUS

Fréquence de fONCTiONMEMENt. . .o 200 kHz, 83 kHz
POMEBE VBIICAIE . . o 457 m (1 500 pieds]
COUVBITUTE 60°@-10 dB dans 83 kHz

20°@-10 dB dans 200 kHz

Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

.-l REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|f/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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Mesures de la téte de commande HELIX 9 G2N

HELIX 9 G2N Support de montage a cardan

13.44" (341.38 mm)

(180.7 mm)

7.114"

©@ @0 OO

7.5"
(191 mm)

)

4.203" (106.76 mm)
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HELIX 9 G2N Montage sur tableau de bord

13.44" (341.38 mm)

7.114"
(180.7 mm)

3.991" (101.37 mm)

-« >
~1 T

1.324"
(33.63 mm)

— . Y

Y N N NN

P

3.685" (93.59 mm)
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HELIX 3 CHIRP GPS G3N

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] ... .o 228.6 mm (9 pouces]
MatriCE OB PIXEIS . o oo WVGA 600V x 1024H
TYPE O afICNagE. . o TFT couleur
RELIOBCIAIT AR o o ot LED
COmMIMIUNICAEION . L e e NMEA 0183, Ethernet
Entrée de alimentation .. ..o 10a20Vec.c
ABPEI OB COUTANT . e e 1,9 amperes
Caracterisgue IPX . o IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de frequences BIUBTOOTh .. ... o 2402 a 2 480 MHz
PUISSANCE B SOMTIE .ot 10 dBm typigue

Transducteur Dual Spectrum CHIRP
XNT 9 HW T (tempeérature integree]

Fréquence de fonctionnement par defaul .. .. oo 150 kHz - 220 kHz
POMtBE VBIICAIE . . o 305 m (1 000 pieds]
COUVBIIUNE ot e Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large : 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit : 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

'-l REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|{/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 39 CHIRP MEGA DI+ GPS G3N

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] ... .o 228.6 mm (9 pouces]
MatriCE OB PIXEIS . o oo WVGA 600V x 1024H
TYPE O afICNagE. . o TFT couleur
RELIOBCIAIT AR o o ot LED
COmMIMIUNICAEION . L e e NMEA 0183, Ethernet
Entrée de alimentation .. ..o 10a20Vec.c
ABPEI OB COUTANT . e e 1,9 amperes
Caracterisgue IPX . o IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de frequences BIUBTOOTh .. ... o 2402 a 2 480 MHz
PUISSANCE B SOMTIE .ot 10 dBm typigue

Transducteur d’'imagerie verticale+ CHIRP MEGA
XM 9 HW MDI T (température intégrée)

Imagerie verticale
Frequence de fonCtiONNEMEBNT ... 455 kHz, 800 kHz, MEGA

POMtBE VBIICAIE . . o 455 kHz : 122 m (400 pieds]
800 kHz: 38 m (125 pieds]
MEGA : 61 m (200 pieds )

COUVBITUNE oot e 455kHz: 75° @ -10 dB dans 455 kHz
800 kHz : 45° @ -10 dB dans 800 kHz
MEGA: 75° @ -10 dB dans MEGA kHz

Puissance de sortie [MAX] ... 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]

Dual Spectrum

Fréquence de fonctionnement par defaut .. ... o 150 kHz - 220 kHz
POMEBE VBIICAIE . . o 305 m (1 000 pieds]
COUVBIEUNE ot Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large : 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit : 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sortie [MAX] .. o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

=/ | REMARQUE : Humminhird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

kél REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 3 CHIRP MEGA SI+GPS G3N

La téte de commande

Dimension de I'écran (diagonale] ...t
Matrice de pixels. ...
Typed'affichage..............oo i i
REtroeclairage . .. ..o
Communication. . ...
Entrée de alimentation .............. ... .o o
Appeldecourant. ...
Caractérisque IPX . ... oo
Gamme de fréquences Bluetooth.......................

Puissancedesortie ............ i

Transducteur d’'imagerie latérale+ CHIRP MEGA
XM 9 HW MSI T (température intégree]

Imagerie latérale

Fréequence de fonctionnement .................... .. ...

Portéeverticale . ........... .

COUVBITUME o

Puissance de sortie [MAX] ...

Imagerie verticale

Fréquence de fonctionnement .........................

Portéeverticale . .............

COUVBIEUME Lo

Puissance de sortie [MAX] ...

Spécifications

................................................. 228.6 mm (9 pouces]
.................................................. WVGA 600V x 1024H

.......................................................... TFT couleur

................................................. NMEA 0183, Ethernet
......................................................... 10a20Vec.c
......................................................... 1,9 amperes
................... IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
.................................................... 2402 a 2 480 MHz

...................................................... 10 dBm typigue

............................................... 455 kHz, 800 kHz, MEGA

........................................... 455 kHz : 244 m (800 pieds]

800 kHz: 76 m (250 pieds]
MEGA : 122 m (400 pieds)]

.................................. 455 kHz : 86° @ -10 dB dans 455 kHz

800 kHz : 86° @ -10 dB dans 800 kHz
MEGA : 86° @ -10 dB dans MEGA kHz

........................ 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]

............................................... 435 kHz, 800 kHz, MEGA

........................................... 455 kHz : 122 m (400 pieds]

800 kHz: 38 m (125 pieds]
MEGA : 61 m (200 pieds )

................................... 455kHz: 75° @ -10 dB dans 455 kHz

800 kHz : 45° @ -10 dB dans 800 kHz
MEGA: 75° @ -10 dB dans MEGA kHz

........................ 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]
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Dual Spectrum

Fréquence de fonctionnement par defaul .. .. oo 150 kHz - 220 kHz
POItBE VBIICAIE . . o 305 m (1 000 pieds]
COUVBIIUNE o e Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large : 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit : 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sartie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

.-l REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|f/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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Mesures de la téte de commande HELIX 9 G3N

HELIX 9 G3N Support de montage a cardan

11.998" (304.75 mm)

(168.22 mm)

6.623"

©@ @0 OO

7.251"
(184.18 mm)

4.103" (104.22 mm)
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HELIX 9 G3N Montage sur tableau de bord
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HELIX 3 CHIRP GPS G4N

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . ..o 228.6 mm (9 pouces]
MatriCE OB PIXEIS . o o WVGA 600V x 1024H
TYPE A afICNag e, . TFT couleur
RELIOBCIAIT AR o o ot LED
COMMUNICATION. o e e Bluetooth, NMEA 0183, NMEA 2000, Ethernet, sans fil
Entrée de alimentation ... 10a20Vecc
ABPEI B COUMaNt . Lo 1,9 amperes
Caracterisgue IPX . .o IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de fréquences BIUBtOOTh . ... o 2402 a 2 480 MHz
PUISSANCE B SOMTIE . o 10 dBm typigue

Transducteur Dual Spectrum CHIRP

XNT 9 HW T (température intégrée]

Frequence de fonctionnement par defaut ... ... o 150 kHz - 220 kHz
POMtBE VBIICAIE . . o 366 m (1 200 pieds]
COUVBIEUTE e Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large : 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit : 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]

'-l REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|f/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 3 CHIRP MEGA DI+ GPS G4N

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . . ..o 228.6 mm (9 pouces]
MatriCE OB PIXEIS . . oo WVGA 600V x 1024H
Type A affiChage. .. o TFT couleur
RO AIT AR . oo LED
COmMMUNICALION. L Bluetooth, NMEA 0183, NMEA 2000, Ethernet, sans fil
Entrée de alimentation .. ... .o 10a20Vec.c
ADPEL OB COUMBNE . L o 1,9 amperes
CaracterisSqQUE IPX . IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de frequences BIUBtOOth .. ... o 2 402 a 2 480 MHz
PUISSANCE B SOMTIE .o ottt e 10 dBm typigue

Transducteur d’imagerie verticale+ CHIRP MEGA

XM 9 HW MDI T (température intégrée)

Imagerie verticale
Fréquence de fONCLONNEMENT . ... 455 kHz, 800 kHz, MEGA

POMTBE VBITICAIE . . oo 455 kHz : 122 m (400 pieds]
800 kHz: 38 m (125 pieds]
MEGA : 61 m (200 pieds )

COUVBIEUNE oo 455kHz: 75° @ -10 dB dans 455 kHz
800 kHz : 45° @ -10 dB dans 800 kHz
MEGA: 75° @ -10 dB dans MEGA kHz

Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

Dual Spectrum

Fréquence de fonctionnement par defaut ... ... 150 kHz - 220 kHz
PO e VEIICAlE . . oo 366 m (1 200 pieds]
COUVEBITUIE ottt e e Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large : 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit: 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sortie [MAX] .. 500 watts (efficace], 4 000 watts [créte a créte)

'-A REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|f/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 3 CHIRP MEGA SI+GPS GAN

La téte de commande

Dimension de I'écran (diagonale] ...t
Matrice de pixels. ...
Typed'affichage..............oo i i
REtroeclairage . .. ..o
Communication. . ...
Entrée de alimentation .............. ... ..o
Appeldecourant. ...
Caractérisque IPX . ... oo
Gamme de fréquences Bluetooth.......................

Puissancedesortie .......... ..

Transducteur d’'imagerie latérale+ CHIRP MEGA
XM 9 HW MSI T (température intégree]

Imagerie latérale

Fréequence de fonctionnement .................... ...,

Portéeverticale . ........... .

COUVBITUME o

Puissance de sortie [MAX] ... .o

Imagerie verticale

Fréquence de fonctionnement .........................

Portéeverticale .............. .

COUVBIEUIME Lo

Puissance de sortie [MAX] ...

Spécifications

................................................. 228.6 mm (9 pouces]
.................................................. WVGA 600V x 1024H

.......................................................... TFT couleur

.................... Bluetooth, NMEA 0183, NMEA 2000, Ethernet, sans fil
......................................................... 10a20Vec.c
......................................................... 1,9 amperes
................... IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
.................................................... 2402 a 2 480 MHz

...................................................... 10 dBm typigue

............................................... 455 kHz, 800 kHz, MEGA

........................................... 455 kHz : 244 m (800 pieds]

800 kHz: 76 m (250 pieds]
MEGA : 122 m (400 pieds)]

.................................. 455 kHz : 86° @ -10 dB dans 455 kHz

800 kHz : 86° @ -10 dB dans 800 kHz
MEGA : 86° @ -10 dB dans MEGA kHz

........................ 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]

............................................... 435 kHz, 800 kHz, MEGA

........................................... 455 kHz : 122 m (400 pieds]

800 kHz: 38 m (125 pieds]
MEGA : 61 m (200 pieds )

................................... 455kHz: 75° @ -10 dB dans 455 kHz

800 kHz : 45° @ -10 dB dans 800 kHz
MEGA: 75° @ -10 dB dans MEGA kHz

........................ 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]
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Dual Spectrum

Fréquence de fonctionnement par defaul .. .. oo 150 kHz - 220 kHz
POItBE VBIICAIE . . o 366 m (1 200 pieds]
COUVBIIUNE o e Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large : 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit : 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sartie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

.-l REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|f/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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ICE HELIX 9 CHIRP MEGA SI+GPS G4N

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . . ..o 228.6 mm (9 pouces]
MatriCE OB PIXBIS o ot WSVGA 600V x 1024H
Type A affiChage. .. o TFT couleur
RO AIT AR . oo LED
COMMUNICALION. L Bluetooth, NMEA 0183, NMEA 2000, Ethernet, sans fil
Entrée de alimentation .. ... .o 10a20Vec.c
AP AE COUMBNE . Lo 1,9 amperes
CaracterisSqQUE IPX . IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de frequences BIUBtOOth .. ... o 2 402 a 2 480 MHz
PUISSANCE B SOMTIE . ottt e e 10 dBm typigue

Transducteur Dual Spectre ICE

X191521
Fréquence de fonctionnement par defaut .. ... . 150 kHz - 220 kHz
POMTBE VEIICAIE . . o 122 m (400 pieds)
COUVBIIUIE oo 15°-21°@-3 dB dans 130-250 kHz
Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

=/ | REMARQUE : Humminhird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> —| en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

;é REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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Mesures de la téte de commande HELIX 9 G4N

HELIX 9 GAUN Support de montage a cardan

11.998" (304.75 mm)

y

(168.22 mm)

6.623"

©@ @0 OO

7.251"
(184.18 mm)

4.103" (104.22 mm)
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HELIX 9 G4N Montage sur tableau de bord
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HELIX 10 CHIRP GPS G2N

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . ..o 256,5 mm [10,1 pouces)
MatriCE OB PIXEIS . . oo WSVGA 600V x 1 024H
TYPE A afICNag e, . TFT couleur
RELIOBCIAIT AR . . o ot LED
COMMUNICATION . o e NMEA 0183, Ethernet
Entrée de alimentation ... 10a20Vecc
AP B COUMaNT . Lo 1,5 amperes
Caracterisgue IPX . .o IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de fréquences BIUBtOOth . ... o 2402 a 2 480 MHz
PUISSANCE B SOMTIE .. it 10 dBm typigue

Transducteur DualBeam PLUS CHIRP

XNT 9 20T [température intégree)

Fréguence de fONCTiONMEMENt. . oo 200 kHz, 83 kHz
POMtBE VBIICAIE . . o 457 m (1 500 pieds]
COUVBITUTE e e 60°@-10 dB dans 83 kHz, 20°@-10 dB dans 200 kHz
Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]

'-l REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|f/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 10 CHIRP DI GPS G2N

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . .. .o 256,5 mm (10,1 pouces]
MatriCE OB PIXEIS . o oo WSVGA 600V x 1 024H
TYPE O/ afICNagE. . o TFT couleur
REIIOBCIAITAOE o o ot LED
oMU CAE ON . L e e NMEA 0183, Ethernet
Entrée de alimentation .. ..o 10a20Vec.c
ABPEI OB COUTANT . o e 2,7 amperes
Caracterisgue IPX . o IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de frequences BIUBtOOth .. ... o 2402 a 2 480 MHz
PUISSANCE OB SOMTIE .t 10 dBm typigue

Transducteur d’'imagerie verticale CHIRP

XNT 9 DI T (température intégree]

Imagerie verticale

Fréquence de fonCtiONNBmMEBNt. .. o 455 kHz, 800 kHz
PO BE VEIICAIE . . o 107 m (350 pieds)
COUVBIIUIE ot 75° @ -10 dB dans 455 kHz, 45° @ -10 dB dans 800 kHz
Puissance de sortie [MAX] .o o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

Sonar 2D traditionnel

Fréquence de fONCTiONMEMENT. . .. e 200 kHz, 455 kHz
POMtBE VBIICAIE . . oo 183 m (600 pieds)
COUVBIEUNE ot 28° @ -10 dB dans 200 kHz, 16° @ -10 dB dans 455 kHz
Puissance de sartie [MAX] ... 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]

'-l REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|{/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 10 CHIRP DI GPS G2N [CHIRP MEGA DI)

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . . ..o 256,5 mm [10,1 pouces]
MatriCE OB PIXEIS oot WSVGA 600V x 1 024H
Type A affiChage. .. o TFT couleur
RO AIT AR . oo LED
COMIMIUNICAEION . L e NMEA 0183, Ethernet
Entrée de alimentation .. ... .o 10a20Vec.c
APPEI OB COUMBNE . oo 1,5 amperes
CaracterisSqQUE IPX . IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de frequences BIUBtOOth .. ... 2 402 a 2 480 MHz
PUISSANCE OB SOMTIE .« oottt e e 10 dBm typigue

Transducteur d’imagerie verticale CHIRP MEGA
XM 9 MDI T (température intégree]

Imagerie verticale
Fréguence de fOnCTiONMEMENT. ..o 455 kHz, 800 kHz, MEGA

POMtBE VBITICAIE . . o 455 kHz : 122 m (400 pieds]
800 kHz: 38 m (125 pieds]
MEGA : 38 m (125 pieds]

COUVBIEUNE oot 75° @ -10 dB dans 455 kHz
45° @ -10 dB dans 800 kHz
MEGA : 75° @ -10 dB dans MEGA kHz

Puissance de sortie [MAX] ... 500 Watts (efficace], 4 000 Watts [créte a créte]

Dual Spectrum

Fréquence de fonCtioNNemMEBNt. . .. o 150 kHz - 220 kHz
PO BE VEIICAIE . . o 305 m (1 000 pieds]
COUVBIEUNE ot e Complet: 42°@-10 dB in 150-220 kHz

Large: 42°@-10 dB in 140-200 kHz
Etroit: 25°@-10 dB in 180-240 kHz

Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

=/ | REMARQUE : Humminhird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|{é| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 10 CHIRP SI GPS G2N [CHIRP MEGA SI]

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . . ..o 256,5 mm [10,1 pouces]
MatriCE OB PIXEIS oot WSVGA 600V x 1 024H
Type A affiChage. .. o TFT couleur
RO AIT AR . oo LED
COMIMIUNICAEION . L e NMEA 0183, Ethernet
Entrée de alimentation .. ... .o 10a20Vec.c
APPEI OB COUMBNE . oo 2,7 amperes
CaracterisSqQUE IPX . IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de frequences BIUBtOOth .. ... 2 402 a 2 480 MHz
PUISSANCE OB SOMTIE .« oottt e e 10 dBm typigue

Transducteur d’'imagerie latérale CHIRP MEGA
XM 9 20 MSIT (temperature integree]

Imagerie latérale
Fréguence de fOnCTiONMEMENT. ..o 455 kHz, 800 kHz, MEGA

POrtEe theorigQUE . e 455 kHz : 244 m (800 pieds] d'un coté a l'autre
800 kHz: 76 m (250 pieds] d’'un coté a l'autre
MEGA : 76 m [250 pieds] d'un c6te a I'autre

COUVEITUTE oo (2] 86° @ -10 dB dans 455 kHz [couverture totale de 180°)
(2] 55° @ -10 dB dans 800 kHz [couverture totale de 130°)
MEGA: (2] 86° @ -10 dB dans 455 kHz [couverture totale de 180°)

Puissance de sortie [MAX] ... o 500 Watts (efficace], 4000 Watts (créte a créte]

Imagerie verticale
Fréquence de fonCtioNnemENt. .. 4355 kHz, 800 kHz, MEGA

POMTEE VEITICAIE . . o 455 kHz : 122 m (400 pieds]
800 kHz: 38 m (125 pieds]
MEGA : 38 m (125 pieds]

COUVBIEUNE et 75° @ -10 dB dans 455 kHz
45° @ -10 dB dans 800 kHz
MEGA: 75° @ -10 dB dans MEGA kHz

Puissance de sortie [MAX] ..o 500 Watts (efficace], 4000 Watts (créte a créte]
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DualBeam PLUS

Fréguence de fOnCTiONMEM BNt .o 200 kHz, 83 kHz
PO BB VEIICAIE . . o 457 m (1 500 pieds]
COUVBITUIE oot 60°@-10 dB dans 83 kHz

20°@-10 dB dans 200 kHz

Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]

'-A REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =] en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|f/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.

319 Spécifications



HELIX 10 CHIRP GPS G3N

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . .. .o 256,5 mm (10,1 pouces]
MatriCE OB PIXEIS . o oo WSVGA 600V x 1 024H
TYPE O/ afICNagE. . o TFT couleur
REIIOBCIAITAOE o o ot LED
oMU CAE ON . L e e NMEA 0183, Ethernet
Entrée de alimentation .. ..o 10a20Vec.c
ABPEI OB COUTANT . o e 2,7 amperes
Caracterisgue IPX . o IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de frequences BIUBtOOth .. ... o 2402 a 2 480 MHz
PUISSANCE OB SOMTIE .t 10 dBm typigue

Transducteur Dual Spectrum CHIRP
XNT 9 HW T (température integree)

Imagerie verticale

Fréquence de fonctionnement par defaut .. ..o 150 kHz - 220 kHz
POMTBE VEIICAIE . . o 305 m (1000 pieds)
COUVBIIUIE oo Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large: 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit : 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sortie [MAX] oo 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

=/ | REMARQUE : Humminbhird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =] en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la composition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|{é| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 10 CHIRP MEGA DI+ GPS G3N

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . . ..o 256,5 mm [10,1 pouces]
MatriCE OB PIXEIS oot WSVGA 600V x 1 024H
Type A affiChage. .. o TFT couleur
RO AIT AR . oo LED
COMIMIUNICAEION . L e NMEA 0183, Ethernet
Entrée de alimentation .. ... .o 10a20Vec.c
APPEI OB COUMBNE . oo 2,7 amperes
CaracterisSqQUE IPX . IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de frequences BIUBtOOth .. ... 2 402 a 2 480 MHz
PUISSANCE OB SOMTIE .« oottt e e 10 dBm typigue

Transducteur d’imagerie verticale+ CHIRP MEGA

XM 9 HW MDI T (température intégrée)

Imagerie verticale
Fréquence de fONCLIONNEMENT ... e e 455 kHz, 800 kHz, MEGA

POMTBE VBITICAIE . . oo 455 kHz : 122 m (400 pieds]
800 kHz: 38 m (125 pieds]
MEGA : 61 m (200 pieds )

COUVBIIUNE oo 455kHz: 75° @ -10 dB dans 455 kHz
800 kHz : 45° @ -10 dB dans 800 kHz
MEGA: 75° @ -10 dB dans MEGA kHz

Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

Dual Spectrum

Frequence de fonctionnement par defaut . ... ..o 150 kHz - 220 kHz
POITBE VEIICAIE . . o 305 m (1000 pieds)
COUVEBITUIE .« oot e e Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large : 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit : 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]

'-A REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|f/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 10 CHIRP MEGA SI+ GPS G3N

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . . ..o 256,5 mm [10,1 pouces]
MatriCE OB PIXEIS oot WSVGA 600V x 1 024H
Type A affiChage. .. o TFT couleur
RO AIT AR . oo LED
COMIMIUNICAEION . L e NMEA 0183, Ethernet
Entrée de alimentation .. ... .o 10a20Vec.c
APPEI OB COUMBNE . oo 2,7 amperes
CaracterisSqQUE IPX . IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de frequences BIUBtOOth .. ... 2 402 a 2 480 MHz
PUISSANCE OB SOMTIE .« oottt e e 10 dBm typigue

Transducteur d’imagerie latérale+ CHIRP MEGA
XM 9 HW MSI T [température intégrée)
Imagerie latérale
Fréquence de fONCLIONNEMENT . ... e 455 kHz, 800 kHz, MEGA

POMTBE VBITICAIE . . oo 455 kHz : 244 m (800 pieds]
800 kHz: 76 m (250 pieds]
MEGA : 122 m (400 fpieds]

COUVBIIUNE ot 455kHz: 86° @ -10 dB dans 455 kHz
800 kHz : 86° @ -10 dB dans 800 kHz
MEGA : 86° @ -10 dB dans MEGA kHz

Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

Imagerie verticale
Frequence de fonCtiONNEMEBNT ..o 455 kHz, 800 kHz, MEGA

POMBE VEIICAlE . . . oo 455 kHz: 122 m (400 pieds]
800 kHz: 38 m (125 pieds]
MEGA : 61 m (200 pieds ]

COUVBITUNE ottt e e 455kHz: 75° @ -10 dB dans 455 kHz
800 kHz : 45° @ -10 dB dans 800 kHz
MEGA: 75° @ -10 dB dans MEGA kHz

Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]
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Dual Spectrum

Fréquence de fonctionnement par defaul .. .. oo 150 kHz - 220 kHz
POItBE VBIICAIE . . o 305 m (1 000 pieds]
COUVBIIUNE o e Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large : 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit : 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sartie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

.-l REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|f/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 10 CHIRP GPS G4N

La téte de commande

Dimension de I'ecran [diagonale] . . ..o 256,5 mm (10,1 pouces]
MatriCE OB PIXEIS . oo WSVGA 600V x 1 024H
TyPe A affiChage. . TFT couleur
RO AIT AR . oo LED
ComMMUNICALION. . Bluetooth, NMEA 0183, NMEA 2000, Ethernet, sans fil
ENtree de alimentation ... oo 10a20Vec
AP OE COUMBNT . Lo 2,7 amperes
Caracterisque IPX . o IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de frequences BIUBtOOth .. ... o 2 402 a 2 480 MHz
PUISSENCE OB SOTTIE .. ottt 10 dBm typigue

Transducteur Dual Spectrum CHIRP

XNT 9 HW T [température intégrée)

Imagerie verticale

Fréquence de fonctionnement par defaul .. .. o 150 kHz - 220 kHz
POItBE VBIICAIE . . o 366 m (1 200 pieds]
COUVBIEUNE ot Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large : 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit : 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sartie [MAX] ... 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

'-l REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|{/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 10 CHIRP MEGA DI+ GPS GA4N

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . . ..o 256,5 mm [10,1 pouces]
MatriCE OB PIXEIS oot WSVGA 600V x 1 024H
Type A affiChage. .. o TFT couleur
RO AIT AR . oo LED
COmMMUNICALION. L Bluetooth, NMEA 0183, NMEA 2000, Ethernet, sans fil
Entrée de alimentation .. ... .o 10a20Vec.c
APPEI OB COUMBNE . oo 2,7 amperes
CaracterisSqQUE IPX . IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de frequences BIUBtOOth .. ... 2 402 a 2 480 MHz
PUISSANCE OB SOMTIE .« oottt e e 10 dBm typigue

Transducteur d’imagerie verticale+ CHIRP MEGA

XM 9 HW MDI T (température intégrée)

Imagerie verticale
Fréquence de fONCLIONNEMENT ... e e 455 kHz, 800 kHz, MEGA

POMTBE VBITICAIE . . oo 455 kHz : 122 m (400 pieds]
800 kHz: 38 m (125 pieds]
MEGA : 61 m (200 pieds )

COUVBIIUNE oo 455kHz: 75° @ -10 dB dans 455 kHz
800 kHz : 45° @ -10 dB dans 800 kHz
MEGA: 75° @ -10 dB dans MEGA kHz

Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

Dual Spectrum

Frequence de fonctionnement par defaut . ... ..o 150 kHz - 220 kHz
POMTBE VEIICAIE . . o 366 m (1 200 pieds]
COUVEBITUIE oottt e Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large : 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit: 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]

'-A REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|f/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 10 CHIRP MEGA SI+ GPS G4AN

La téte de commande

Dimension de I'écran (diagonale] ...t
Matricede pixels. ...
Typedaffichage..............oi i
REtroéclairage . . ...
Communication. . ...
Entrée de alimentation .............. ... ..o o
Appeldecourant. . ...
Caractérisque IPX . ... oo
Gamme de fréquences Bluetooth.......................

Puissancedesortie ...........c v

Transducteur d’'imagerie latérale+ CHIRP MEGA
XM 9 HW MSI T (température intégree]

Imagerie latérale

Fréequence de fonctionnement .................... ...,

Portéeverticale . ........... .

COUVBITUME ot

Puissance de sortie [MAX] ...

Imagerie verticale

Fréquence de fonctionnement .........................

Portéeverticale . ............. .o

COUVBIEUME Lo

Puissance de sortie [MAX] ...

Spécifications

.............................................. 256,5 mm (10,1 pouces)
................................................ WSVGA 600V x 1 024H

.......................................................... TFT couleur

.................... Bluetooth, NMEA 0183, NMEA 2000, Ethernet, sans fil
......................................................... 10a20Vec.c
......................................................... 2,7 amperes
................... IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
.................................................... 2402 a 2 480 MHz

...................................................... 10 dBm typigue

............................................... 455 kHz, 800 kHz, MEGA

........................................... 455 kHz : 244 m (800 pieds]

800 kHz: 76 m (250 pieds]
MEGA : 122 m (400 fpieds]

.................................. 455 kHz : 86° @ -10 dB dans 455 kHz

800 kHz : 86° @ -10 dB dans 800 kHz
MEGA : 86° @ -10 dB dans MEGA kHz

........................ 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]

............................................... 435 kHz, 800 kHz, MEGA

........................................... 455 kHz : 122 m (400 pieds]

800 kHz: 38 m (125 pieds]
MEGA : 61 m (200 pieds )

................................... 455kHz: 75° @ -10 dB dans 455 kHz

800 kHz : 45° @ -10 dB dans 800 kHz
MEGA: 75° @ -10 dB dans MEGA kHz

........................ 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]
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Dual Spectrum

Fréquence de fonctionnement par defaul .. .. oo 150 kHz - 220 kHz
POItBE VBIICAIE . . o 366 m (1 200 pieds]
COUVBIIUNE o e Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large : 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit : 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sartie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

.-l REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|f/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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Mesures de la téte de commande HELIX 10

HELIX 10 Support de montage a cardan

13.44" (341.38 mm)

7.114"
(180.7 mm)

©@ @0® OO

7.5"
(191 mm)

4.203" (106.76 mm)
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HELIX 10 Montage sur tableau de bord

13.44" (341.38 mm)

Y

7.114"
(180.7 mm)

© ®0® OO

3.991" (101.37 mm)

-
-

Y

1.324"
(33.63 mm)

— . Y

Y N N NN

P

3.685" (93.59 mm)
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HELIX 12 CHIRP GPS G2N

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . . ..o 307,3 mm (12,1 pouces)
MatriCE OB PIXEIS oo WXGA 800V x 1 280H
Type A affiChage. .. o TFT couleur
RO AIT AR . oo LED
COMIMIUNICAEION . L e NMEA 0183, Ethernet
Entrée de alimentation .. ... .o 10a20Vec.c
AP AE COUMBNE . o 2,2 amperes
CaracterisqUE IPX . IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de frequences BIUBtOOth . . ... o 2 402 a 2 480 MHz
PUISSANCE B SOMTIE o ottt e e 10 dBm typigue

Transducteur CHIRP/DualBeam PLUS
XNT 9 20T (température intégree)

Fréquence de fonCtioNNBmMEBNt. .. o 200 kHz, 83 kHz
POMEBE VEIICAIE . . o 457 m (1 500 pieds]
COUVBIIUIE ot 60°@-10 dB dans 83 kHz, 20°@-10 dB dans 200 kHz
Puissance de sortie [MAX] .. o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

=/ | REMARQUE : Humminbhird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> —| en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

;é REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 12 CHIRP DI GPS G2N

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . . ..o 307,3 mm (12,1 pouces)
MatriCE OB PIXEIS oo WXGA 800V x 1 280H
Type A affiChage. .. o TFT couleur
RO AIT AR . oo LED
COMIMIUNICAEION . L e NMEA 0183, Ethernet
Entrée de alimentation .. ... .o 10a20Vec.c
AP AE COUMBNE . o 3,0 amperes
CaracterisqUE IPX . IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de frequences BIUBtOOth . . ... o 2 402 a 2 480 MHz
PUISSANCE B SOMTIE o ottt e e 10 dBm typigue

Transducteur CHIRP/d’imagerie verticale

XNT 9 DI T (température intégree]

Imagerie verticale

Fréguence de fONCTiONMEMENT. . . oo e e 455 kHz, 800 kHz
POMtBE VBIICAIE . . oo 107 m (350 pieds)
COUVEITUTE o 75° @ -10 dB dans 455 kHz, 45° @ -10 dB dans 800 kHz
Puissance de sortie [MAX] ... 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]

DualBeam PLUS

Fréquence de fonCtioNNBmMEBNt. .. o 200 kHz, 455 kHz
POMTBE VBIICAIE . . o 183 m (600 pieds)
COUVBIEUME oot 28° @ -10 dB dans 200 kHz, 16° @ -10 dB dans 455 kHz
Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

=/ | REMARQUE : Humminhird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|{é| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 12 CHIRP DI GPS G2N [CHIRP MEGA DI)

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . . ..o 307,3 mm (12,1 pouces)
MatriCE OB PIXEIS oo WXGA 800V x 1 280H
Type A affiChage. .. o TFT couleur
RO AIT AR . oo LED
COMIMIUNICAEION . L e NMEA 0183, Ethernet
Entrée de alimentation .. ... .o 10a20Vec.c
AP AE COUMBNE . o 3,0 amperes
CaracterisqUE IPX . IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de frequences BIUBtOOth . . ... o 2 402 a 2 480 MHz
PUISSANCE B SOMTIE o ottt e e 10 dBm typigue

Transducteur d’imagerie verticale CHIRP MEGA
XM 9 MDI T (tempeérature integree]

Imagerie verticale
Fréguence de fONCTiONMEMEBNT. ..o 455 kHz, 800 kHz, MEGA

POMtBE VBITICAIE . . oo 455 kHz : 122 m (400 pieds]
800 kHz: 38 m (125 pieds]
MEGA : 38 m (125 pieds]

COUVBIEUNE oo 75° @ -10 dB dans 455 kHz
45° @ -10 dB dans 800 kHz
MEGA: 75° @ -10 dB dans MEGA kHz

Puissance de sortie [MAX] ... 500 Watts (efficace], 4 000 Watts [créte a créte]

Dual Spectrum

Fréquence de fonCtioNNemMEBNt. . .. o 150 kHz - 220 kHz
POMTBE VEIICAIE . . o 305m (1 000 pieds)
COUVBIEUNE et Complet: 42°@-10 dB in 150-220 kHz

Large: 42°@-10 dB in 140-200 kHz
Etroit : 25°@-10 dB in 180-240 kHz

Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

=/ | REMARQUE : Humminhird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|{é| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 12 CHIRP SI GPS G2N [CHIRP MEGA SI]

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . . ..o 307,3 mm (12,1 pouces)
MatriCE OB PIXEIS oo WXGA 800V x 1 280H
Type A affiChage. .. o TFT couleur
RO AIT AR . oo LED
COMIMIUNICAEION . L e NMEA 0183, Ethernet
Entrée de alimentation .. ... .o 10a20Vec.c
AP AE COUMBNE . o 3,0 amperes
CaracterisqUE IPX . IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de frequences BIUBtOOth . . ... o 2 402 a 2 480 MHz
PUISSANCE B SOMTIE o ottt e e 10 dBm typigue

Transducteur d’'imagerie latérale CHIRP MEGA
XM 9 20 MSIT (temperature intégree]

Imagerie latérale
Fréguence de fOnCTiONMEMENT. . ..o 455 kHz, 800 kHz, MEGA

POrtee theorigQUE . o 455 kHz : 244 m (800 pieds] d'un coté a l'autre
800 kHz: 76 m (250 pieds] d’'un coté a l'autre
MEGA : 76 m [250 pieds] d'un c6te a I'autre

COUVEITUTE o (2] 86° @ -10 dB dans 455 kHz [couverture totale de 180°)
(2] 55° @ -10 dB dans 800 kHz [couverture totale de 130°)
MEGA : (2] 86° @ -10 dB dans 455 kHz [couverture totale de 180°)

Puissance de sortie [MAX] ... o 500 Watts (efficace], 4 000 Watts [créte a créte]

Imagerie verticale
Fréquence de fonCtioNnemEBNt. . .. o 455 kHz, 800 kHz, MEGA

POMTEE VEITICAIE . . o 455 kHz : 122 m (400 pieds]
800 kHz: 38 m (125 pieds]
MEGA : 38 m (125 pieds]

COUVBIEUNE ot 75° @ -10 dB dans 455 kHz
45° @ -10 dB dans 800 kHz
MEGA: 75° @ -10 dB dans MEGA kHz

Puissance de sortie [MAX] .o 500 Watts (efficace], 4000 Watts (créte a crete]
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DualBeam PLUS

Fréguence de fONCTiONMEMENt. . oo 200 kHz, 83 kHz
POMEBE VBIICAIE . . o 457 m (1 500 pieds]
COUVBITUTE o 60°@-10 dB dans 83 kHz

20°@-10 dB dans 200 kHz

Puissance de sartie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

.-l REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|f/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 12 CHIRP GPS G3N

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . . ..o 307,3 mm (12,1 pouces)
MatriCE OB PIXEIS oo WXGA 800V x 1 280H
Type A affiChage. .. o TFT couleur
RO AIT AR . oo LED
COMIMIUNICAEION . L e NMEA 0183, Ethernet
Entrée de alimentation .. ... .o 10a20Vec.c
AP AE COUMBNE . o 3,0 amperes
CaracterisqUE IPX . IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de frequences BIUBtOOth . . ... o 2 402 a 2 480 MHz
PUISSANCE B SOMTIE o ottt e e 10 dBm typigue

Transducteur Dual Spectrum CHIRP
XNT 9 HW T (température intégree]

Imagerie verticale

Fréequence de fonctionnement par defaut ... ... 150 kHz - 220 kHz
POMtBE VBIICAIE . . o 305 m (1 000 pieds]
COUVBIEUTE oo e Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large: 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit : 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sortie [MAX] ... 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]

—//| REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|{/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans preéavis.
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HELIX 12 CHIRP MEGA DI+ GPS G3N

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . . ..o 307,3 mm (12,1 pouces)
MatriCE OB PIXEIS oo WXGA 800V x 1 280H
Type A affiChage. .. o TFT couleur
RO AIT AR . oo LED
COMIMIUNICAEION . L e NMEA 0183, Ethernet
Entrée de alimentation .. ... .o 10a20Vec.c
AP AE COUMBNE . o 3,0 amperes
CaracterisqUE IPX . IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de frequences BIUBtOOth . . ... o 2 402 a 2 480 MHz
PUISSANCE B SOMTIE o ottt e e 10 dBm typigue

Transducteur d’imagerie verticale+ CHIRP MEGA

XM 9 HW MDI T (température intégrée)

Imagerie verticale
Fréquence de fOnNCLONNEMENT . ... e 455 kHz, 800 kHz, MEGA

POMTBE VBIICAIE . . oo 455 kHz : 122 m (400 pieds]
800 kHz: 38 m (125 pieds]
MEGA : 61 m (200 pieds )

COUVBIIUNE oo 455kHz: 75° @ -10 dB dans 455 kHz
800 kHz : 45° @ -10 dB dans 800 kHz
MEGA: 75° @ -10 dB dans MEGA kHz

Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

Dual Spectrum

Frequence de fonctionnement par defaut ... ... 150 kHz - 220 kHz
PO e VBIICAlE . . oo 305 m (1 000 pieds]
COUVEBITUIE oottt Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large : 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit: 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sortie [MAX] .o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]

'-A REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|f/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 12 CHIRP MEGA S+ GPS G3N

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . . ..o 307,3 mm (12,1 pouces)
MatriCE OB PIXEIS oo WXGA 800V x 1 280H
Type A affiChage. .. o TFT couleur
RO AIT AR . oo LED
COMIMIUNICAEION . L e NMEA 0183, Ethernet
Entrée de alimentation .. ... .o 10a20Vec.c
AP AE COUMBNE . o 3,0 amperes
CaracterisqUE IPX . IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de frequences BIUBtOOth . . ... o 2 402 a 2 480 MHz
PUISSANCE B SOMTIE o ottt e e 10 dBm typigue

Transducteur d’imagerie latérale+ CHIRP MEGA
XM 9 HW MSI T [température intégrée)
Imagerie latérale
Fréquence de fOnNCLONNEMENT . ... e 455 kHz, 800 kHz, MEGA

POITBE VEITICAIE . . ot 455 kHz : 244 m (800 pieds]
800 kHz: 76 m (250 pieds]
MEGA : 122 m (400 pieds]

COUVBIIUNE o 455kHz: 86° @ -10 dB dans 455 kHz
800 kHz : 86° @ -10 dB dans 800 kHz
MEGA : 86° @ -10 dB dans MEGA kHz

Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

Imagerie verticale
Frequence de fonCtiONNEMEBNT ... 455 kHz, 800 kHz, MEGA

POIBE VEIICAlE . . . oo 455 kHz: 122 m (400 pieds]
800 kHz: 38 m (125 pieds]
MEGA : 61 m (200 pieds ]

COUVBITUNE oottt e e e 455kHz: 75° @ -10 dB dans 455 kHz
800 kHz : 45° @ -10 dB dans 800 kHz
MEGA: 75° @ -10 dB dans MEGA kHz

Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]
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Dual Spectrum

Fréquence de fonctionnement par defaul .. .. o 150 kHz - 220 kHz
POMEBE VBIICAIE . . oo 305 m (1000 pieds)
COUVBIIUNE ot Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large : 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit : 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

.-l REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|f/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.

Spécifications 338



HELIX 12 CHIRP GPS G4N

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . . ..o 307,3 mm (12,1 pouces)
MatriCE OB PIXEIS oo WXGA 800V x 1 280H
Type A affiChage. .. o TFT couleur
RO AIT AR . oo LED
COMMUNICALION. L Bluetooth, NMEA 0183, NMEA 2000, Ethernet, sans fil
Entrée de alimentation .. ... .o 10a20Vec.c
APPEI OB COUMBNT . Lo 3,0 amperes
CaracterisqUE IPX . IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de frequences BIUBtOOth . . ... o 2 402 a 2 480 MHz
PUISSANCE B SOMTIE .« ottt e e 10 dBm typigue

Transducteur Dual Spectrum CHIRP
XNT 9 HW T (température integree]

Imagerie verticale

Fréequence de fonctionnement par defaut ... ... o 150 kHz - 220 kHz
POMtBE VBIICAIE . . o 366 m (1 200 pieds]
COUVBIEUTE oot Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large: 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit : 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sortie [MAX] ... 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]

—//| REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|{/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans preéavis.
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HELIX 12 CHIRP MEGA DI+ GPS GA4N

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . . ..o 307,3 mm (12,1 pouces)
MatriCE OB PIXEIS oo WXGA 800V x 1 280H
Type A affiChage. .. o TFT couleur
RO AIT AR . oo LED
COMMUNICALION. L Bluetooth, NMEA 0183, NMEA 2000, Ethernet, sans fil
Entrée de alimentation .. ... .o 10a20Vec.c
ADPEI OB COUMANT . L o 3,0 amperes
CaracterisqQUE IPX . IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de frequences BIUBtOOth .. ... o 2 402 a 2 480 MHz
PUISSANCE B SOMTIE ottt e e 10 dBm typigue

Transducteur d’imagerie verticale+ CHIRP MEGA

XM 9 HW MDI T (température intégrée)

Imagerie verticale
Fréquence de fOnNCLiIONNEMENT . ... 4355 kHz, 800 kHz, MEGA

POMBE VBIICAIE . . oo 455 kHz : 122 m (400 pieds]
800 kHz: 38 m (125 pieds]
MEGA : 61 m (200 pieds )

COUVBIIUNE oo 455kHz: 75° @ -10 dB dans 455 kHz
800 kHz : 45° @ -10 dB dans 800 kHz
MEGA: 75° @ -10 dB dans MEGA kHz

Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

Dual Spectrum

Fréquence de fonctionnement par defaut . ... ..o 150 kHz - 220 kHz
POITBE VEIICAIE . . o 366 m (1 200 pieds]
COUVEBITUIE oo ettt Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large : 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit: 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sortie [MAX] .o o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]

'-A REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|f/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 12 CHIRP MEGA SI+ GPS G4N

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . . ..o 307,3 mm (12,1 pouces)
MatriCE OB PIXEIS oo WXGA 800V x 1 280H
Type A affiChage. .. o TFT couleur
RO AIT AR . oo LED
COMMUNICALION. L Bluetooth, NMEA 0183, NMEA 2000, Ethernet, sans fil
Entrée de alimentation .. ... .o 10a20Vec.c
ADPEI OB COUMANT . L o 3,0 amperes
CaracterisqQUE IPX . IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de frequences BIUBtOOth .. ... o 2 402 a 2 480 MHz
PUISSANCE B SOMTIE ottt e e 10 dBm typigue

Transducteur d’imagerie latérale+ CHIRP MEGA
XM 9 HW MSI T [température intégrée)
Imagerie latérale
Fréquence de fOnNCLiIONNEMENT . ... e 455 kHz, 800 kHz, MEGA

POMTBE VBIICAIE . . oo 455 kHz : 244 m (800 pieds]
800 kHz: 76 m (250 pieds]
MEGA : 122 m (400 pieds]

COUVBIIUIE o 455kHz: 86° @ -10 dB dans 455 kHz
800 kHz : 86° @ -10 dB dans 800 kHz
MEGA : 86° @ -10 dB dans MEGA kHz

Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

Imagerie verticale
Frequence de fonCtiONNEMEBNT ... 455 kHz, 800 kHz, MEGA

POMBE VEIICAlE . . . oo 455 kHz: 122 m (400 pieds]
800 kHz: 38 m (125 pieds]
MEGA : 61 m (200 pieds ]

COUVBITUIE oottt e e e 455kHz: 75° @ -10 dB dans 455 kHz
800 kHz : 45° @ -10 dB dans 800 kHz
MEGA: 75° @ -10 dB dans MEGA kHz

Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]
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Dual Spectrum

Fréquence de fonctionnement par defaul .. .. o 150 kHz - 220 kHz
POMtBE VBIICAIE . . o 366 m (1 200 pieds]
COUVBIIUIE o Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large : 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit : 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sartie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

.-l REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|f/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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Mesures de la téte de commande HELIX 12

HELIX 12 Support de montage a cardan

14.86" (377 mm)

8.52"
(216 mm)
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HELIX 12 Montage sur tableau de bord
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HELIX 15 CHIRP MEGA DI+ GPS GA4N

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . . ..o 391,2 mm (15,4 pouces)
MatriCE OB PIXEIS oo WXGA 800V x 1 280H
Type A affiChage. .. o TFT couleur
RO AIT AR . oo LED
COMMUNICALION. L Bluetooth, NMEA 0183, NMEA 2000, Ethernet, sans fil
Entrée de alimentation .. ... .o 10a20Vec.c
ADPEI OB COUMANT . L o 3,5 amperes
CaracterisqQUE IPX . IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de frequences BIUBtOOth .. ... o 2 402 a 2 480 MHz
PUISSANCE B SOMTIE ottt e e 10 dBm typigue

Transducteur d’imagerie verticale+ CHIRP MEGA

XM 9 HW MDI T (température intégrée)

Imagerie verticale
Fréquence de fOnNCLiIONNEMENT . ... 4355 kHz, 800 kHz, MEGA

POMBE VBIICAIE . . oo 455 kHz : 122 m (400 pieds]
800 kHz: 38 m (125 pieds]
MEGA : 61 m (200 pieds )

COUVBIIUNE oo 455kHz: 75° @ -10 dB dans 455 kHz
800 kHz : 45° @ -10 dB dans 800 kHz
MEGA: 75° @ -10 dB dans MEGA kHz

Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

Dual Spectrum

Fréquence de fonctionnement par defaut . ... ..o 150 kHz - 220 kHz
POITBE VEIICAIE . . o 366 m (1 200 pieds]
COUVEBITUIE oo ettt Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large : 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit: 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sortie [MAX] .o o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]

'-A REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|f/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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HELIX 15 CHIRP MEGA SI+ GPS G4N

La téte de commande

Dimension de I'écran [diagonale] . . ..o 391,2 mm (15,4 pouces)
MatriCE OB PIXEIS oo WXGA 800V x 1 280H
Type A affiChage. .. o TFT couleur
RO AIT AR . oo LED
COMMUNICALION. L Bluetooth, NMEA 0183, NMEA 2000, Ethernet, sans fil
Entrée de alimentation .. ... .o 10a20Vec.c
ADPEI OB COUMANT . L o 3,5 amperes
CaracterisqQUE IPX . IPX7 Etanche/submersible @ 1 m pendant 30 minutes
Gamme de frequences BIUBtOOth .. ... o 2 402 a 2 480 MHz
PUISSANCE B SOMTIE ottt e e 10 dBm typigue

Transducteur d’imagerie latérale+ CHIRP MEGA
XM 9 HW MSI T [température intégrée)
Imagerie latérale
Fréquence de fOnNCLiIONNEMENT . ... e 455 kHz, 800 kHz, MEGA

POMTBE VBIICAIE . . oo 455 kHz : 244 m (800 pieds]
800 kHz: 76 m (250 pieds]
MEGA : 122 m (400 pieds]

COUVBIIUIE o 455kHz: 86° @ -10 dB dans 455 kHz
800 kHz : 86° @ -10 dB dans 800 kHz
MEGA : 86° @ -10 dB dans MEGA kHz

Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

Imagerie verticale
Frequence de fonCtiONNEMEBNT ... 455 kHz, 800 kHz, MEGA

POMBE VEIICAlE . . . oo 455 kHz: 122 m (400 pieds]
800 kHz: 38 m (125 pieds]
MEGA : 61 m (200 pieds ]

COUVBITUIE oottt e e e 455kHz: 75° @ -10 dB dans 455 kHz
800 kHz : 45° @ -10 dB dans 800 kHz
MEGA: 75° @ -10 dB dans MEGA kHz

Puissance de sortie [MAX] ..o 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a créte]
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Dual Spectrum

Fréquence de fonctionnement par defaul .. .. o 150 kHz - 220 kHz
POMtBE VBIICAIE . . o 366 m (1 200 pieds]
COUVBIEUNE ot Complet: 42°@-10 dB dans 150-220 kHz

Large: 42°@-10 dB dans 140-200 kHz
Etroit: 25°@-10 dB dans 180-240 kHz

Puissance de sartie [MAX] ... 500 watts (efficace], 4 000 watts (créte a crete]

=//| REMARQUE : Humminbird vérifie la portée en profondeur maximale spécifiée dans des conditions d’eau salée. Le rendement
> =1 en profondeur peut toutefois varier en fonction de la fagon dont le transducteur a été installé, du type d’eau, des couches
thermiques ainsi que de la compaosition et de I'inclinaison du fond sous-marin.

|~:/_-| REMARQUE : Les caractéristiques et spécifications peuvent étre modifiées sans préavis.
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Mesures de la téte de commande HELIX 15

HELIX 15 Support de montage a cardan
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HELIX 15 Montage sur tableau de bord
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DECLARATIONS

DECLARATION DE CONFORMITE AVEC L'ENVIRONNEMENT : Johnson Outdoors Marine Electronics, Inc. entend agir en de fagon responsable, et
respecter la réglementation environnementales connues et applicables et la politique de bon voisinage des communautés ou elle fabrique et
vend ses produits.

DIRECTIVE DEEE : La directive EU 2002/96/CE sur les « déchets d’équipements électriques et électroniques [DEEE] » concerne la plupart des
distributeurs, vendeurs et fabricants d’équipements électroniques grand public dans I'Union européenne. La directive DEEE requiert que le
producteur d’équipements électroniques grand public prenne en charge la gestion des déchets de leurs produits et mettent en ceuvre leur
élimination en respectant I’'environnement, pendant le cycle de vie du produit.

Il est possible que la conformité a la directive DEEE ne soit pas requise sur le site pour les équipements électriques et électroniques (EEE), ou
pour les équipements EEE congus et destinés a des installations temporaires ou fixes sur les véhicules de transport tels que les automobiles, les
aéronefs ou les bateaux. Dans certains pays membres de I’'Union européenne, ces véhicules n’entrent pas dans le domaine d’application de la
directive, et les EEE pour ces applications peuvent étre considérés exclus de la conformité a la directive WEEE.

éliminé et recueilli pour le recyclage et la récupération des équipements EEE a mettre au rebut. Johnson Outdoors Marine Electronics, Inc.

marque tous les produits EEE conformément a la directive DEEE. Notre but est de respecter les directives sur la collecte, le traitement, la
BN ccupération et la mise au rebut de ces produits en respectant 'environnement ; ces exigences varient toutefois d’un état membre a 'autre
de I'Union européenne. Pour obtenir d’autres renseignements sur les sites d’élimination des déchets d’équipements en vue de leur recyclage et
de leur récupération et/ou sur les exigences des états membres de I’'Union européenne, renseignez-vous auprés du distributeur ou du lieu d’achat
de votre produit.

E Ce symbole [poubelle DEEE] figurant sur le produit indique qu’il ne doit pas &tre mis au rebut avec les autres déchets ménagers. |l doit étre

Le systeme d’exploitation Linux

REMARQUE : Ce produit utilise le systeme d’exploitation Linux. Cette portion du logiciel est fournie gratuitement; vous pouvez la redistribuer
et/ou la modifier conformément aux conditions générales de la licence publique générale GNU publiées par la Free Software Foundation; soit la
version 2 de la licence ou toute autre version ultérieure [selon votre choix]. Ce programme est distribué dans I’'espoir qu’il sera utile, mais SANS
AUCUNE GARANTIE; sansméme la garantie implicite de QUALITE MARCHANDE ou de D’APTITUDE A UN USAGE PARTICULIER. Veuillez consulter la
licence publique générale GNU pour des détails complémentaires.

Vous pouvez recevoir un exemplaire de la licence publique générale GNU avec ce programme ; dans le cas contraire, veuillez écrire a la Free
Software Foundation, Inc., 51 Franklin Street, Fifth Floor, Boston, MA 02110-1301 USA.

Pour recevoir un exemplaire gratuit du logiciel Linux utilisé dans ce systéeme, envoyez une lettre de demande* contenant les informations
suivantes:

Nom et prénom

Numéro de téléphone

Courriel

Adresse postale

Numeéro de série Humminbird

(Votre appareil Humminbird doit étre enregistré sur humminhbird.com/support/productregistration.aspx.]

Livraison et manutention:
Nous ne pouvons accepter que les demandes envoyées a I'adresse suivante accompagnées d’un mandat d’'un montant de 9,99 $ pour les frais
de livraison et de manutention. Prévoyez de quatre a six semaines pour le traitement de votre demande.

Envoyer la lettre de demande* a I’adresse suivante :
Linux Software Request
Humminbird
678 Humminbird Lane
Eufaula, AL 36027

*REMARQUE : |l n’est pas obligatoire d’utiliser une copie du systeme d’exploitation Linux pour mettre a niveau votre systeme de péche. Le
logiciel de I'application et la téte de commande Humminbird font I'objet de garanties de service s distinctes. Veuillez consulter humminbird.
com et le bon de garantie de votre systeme pour plus de détails.
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AVIS DE LA FCC

Cet appareil est conforme a la Section 15 des réglements de la FCC. Son utilisation est soumise aux deux conditions suivantes : (1] cet appareil
ne doit pas causer d’interférences nuisibles ; et (2) cet appareil doit pouvoir accepter toute interférence recue, incluant des interférences qui
pourraient causer un fonctionnement indésirable.

MISE EN GARDE ! Cet équipement a été testé et déclaré conforme aux limites d’un appareil numérique de classe B, conformément a la
Section 15 des reglements de la FCC. Ces limites sont congues pour fournir une protection raisonnable contre les interférences nuisibles
dans une installation résidentielle. Cet équipement génere, utilise et peut émettre de I'énergie radioélectrique et, s’il n’est pas installé
et utilisé conformément aux instructions, peut causer des interférences nuisibles aux communications radio. Cependant, il n’y a aucune
garantie que des interférences ne surviendront pas dans une installation spécifique. Si cet équipement provoque des interférences nuisibles
a la réception des signaux de radio ou de télévision [on peut déterminer cela en éteignant et rallumant I’'équipement), I'utilisateur est
encouragé a essayer de corriger I'interférence par une ou plusieurs des mesures suivantes :

» Réorienter ou déplacer I'antenne de réception.
» Augmenter la distance séparant I'équipement et le récepteur.
 Brancher I'équipement dans une prise sur un circuit différent de celui auquel le récepteur est branché.

* Consulter le détaillant ou un technicien radio/télévision expérimenté pour obtenir de I'aide.

CONFORMITE DE L'EXPOSITION RF : Cet appareil a été évalué et déclaré conforme aux normes européennes EN 62479: 2010 et EN 62311: 2008
pour I'exposition humaine aux RF.

Ce produit a été construit de telle sorte que le produit satisfait aux exigences de I'article 10, paragraphe 2, car il peut étre utilisé dans au moins
un Etat membre et le produit est conforme a I'article 10, paragraphe 10, car il ne en service dans tous les Etats membres de I'UE.

c EU DECLARATION DE CONFORMITE : Par la présente, Humminbird déclare que cet appareil est conforme aux exigences essentielles
et aux autres dispositions pertinentes de la directive 2014/53 / UE. La déclaration de conformité peut étre consultée a I'adresse https://www.
humminbird.com/Category/Support/FAQ/EU_DoC/.

UK UK DECLARATION DE CONFORMITE : Par la présente, Humminbird déclare que cet appareil est conforme aux exigences essentielles
CA et aux autres dispositions pertinentes du Réglement sur les équipements radio 2017.

Appareil de Classe B (matériel de radiodiffusion et de communication pour la maison)

Cet équipement est a usage domestique (classe B) électromagnétiques équipement d’aptitude a la vague et a utiliser a la maison et il peut
étre utilisé dans tous les domaines.

Contrat de licence de I'utilisateur final

Cette base de données hydrographique est la propriété exclusive et confidentielle de Johnson Outdoors Marine Electronics. L'utilisation non
autorisée, y compris la copie de cette base de données hydrographiques, est expressément interdite. EN UTILISANT LE PRODUIT, VOUS ACCEPTEZ
D’ETRE LIE PAR TOUS LES TERMES ET CONDITIONS DU CONTRAT DE LICENCE JOHNSON OUTDOORS [«CONCEDANT DE LICENCE») QUI EST FOURNI
AVEC CE PRODUIT DE LA CARTE NUMERIQUE COASTMASTER ET / OU LAKEMASTER [«PRODUIT SOUS LICENCE»] INCLUANT, SANS LIMITATION,
RESTRICTIONS D’UTILISATION, EXONERATION DE GARANTIE ET LIMITATIONS DE RESPONSABILITE ENONCEES AUX PRESENTES. En vertu de I’Accord,
vous disposez d’une licence personnelle limitée et non exclusive pour utiliser les données contenues sur les supports de ce package, sur un
appareil de cartographie GPS a des fins de référence de navigation supplémentaires. Le Concédant et ses fournisseurs tiers conservent tous
les droits sur le Produit sous licence qui ne sont pas expressément accordés par le Contrat. Vous étes responsable de I'utilisation des cartes
officielles du gouvernement et de la navigation prudente pour un voyage en toute sécurité. Le Produit sous licence et la documentation qui
I'accompagne sont des ceuvres protégées par copyright et contiennent des informations secréetes et confidentielles de grande valeur appartenant
au Concédant et a ses fournisseurs tiers qui conservent la propriété des informations et tous les droits d’auteur et autres droits de propriété. Vous
acceptez de faire des efforts raisonnables pour protéger leurs intéréts de propriété. Vous ne pouvez PAS modifier, adapter, traduire, désosser,
décompiler, désassembler, sous-licencier, louer, louer ou vendre toute partie des Données. Vous ne pouvez PAS créer d’ceuvres dérivées basées
sur les données. Vous ne pouvez PAS placer les données sur un serveur afin qu’elles soient accessibles via un réseau pubhlic tel qu’Internet.

LE CONCEDANT DE LICENCE ET SES FOURNISSEURS TIERS NE GARANTISSENT PAS QUE LE PRODUIT SOUS LICENCE REPONDRA A VOS BESOINS 0U
QUE SON FONCTIONNEMENT SERA ININTERROMPU OU SANS ERREUR. EN AUCUN CAS, COASTMASTER, LAKEMASTER 0OU SES FOURNISSEURS NE
POURRONT ETRE TENUS RESPONSABLES DE TOUT DOMMAGE INDIRECT OU ACCESSOIRE. Certains états ou juridictions n’autorisant pas I’exclusion
ou la limitation des dommages consécutifs ou accessoires, les limitations ci-dessus peuvent ne pas s’appliquer a vous.

Portions de Humminbird Basemap contributeurs OpenStreetMap. Des portions de la base de données Humminbird proviennent de GeoBase®.

Certaines parties de la carte de base de Humminbird contiennent des informations sous licence Open Government License Canada. Portions de
Humminbird Basemap copyright 2001 Sa Majesté la Reine du chef du Manitoba, représentée par le ministre de la Conservation. Tous les droits
sont réserves. Certaines parties de la base de données Humminbird contiennent des informations sous licence GeoNB Open Data. Certaines
parties de la carte de base de Humminbird contiennent des renseignements autorisés en vertu de I'Open Government License Ontario.
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POUR COMMUNIQUER AVEC HUMMINBIRD

Communigquez avec le support technigue de I'une des fagons suivantes :

site Web :

humminbird.com

Courrier électronique :

service@humminbird.com

Téléphone:

1-800-633-1468

Adresse d’expédition directe :

Humminbird

Service Department
678 Humminbird Lane
Eufaula, AL 36027 USA

Heures de fonctionnement :
du lundi au vendredi

de 8 h a 16 h 30 (heure normale du Centre]

Ressources de médias sociaux :

Facebook.com/HumminbirdElectronics
Twitter.com [@humminbirdfish]
Instagram.com/humminhird

YouTube.com/humminbirdtv

0Ol €k
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